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คํานํา 
 

 หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2567 เป นหลักสูตรท่ีพัฒนาข้ึนเพ่ือใช(ในการจัด
การศึกษาด(านวิชาชีพระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง หลังจากจบการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ 
หรือระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท-า เพ่ือยกระดับการศึกษาวิชาชีพของบุคคลให(สูงข้ึน สอดคล(องกับ
ยุทธศาสตร/ชาติ แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแห-งชาติ อุตสาหกรรมเป3าหมายในการพัฒนาประเทศ 
แผนการศึกษาแห-งชาติ ความต(องการของสถานประกอบการ รวมท้ังข(อเสนอจากคณะอนุกรรมการร-วมภาครัฐ
และเอกชนเพ่ือผลิตและพัฒนากําลังคนอาชีวศึกษา (อ.กรอ.อศ.) โดยหลักสูตรดังกล-าวเป นไปตามกรอบคุณวุฒิ
แห-งชาติ (National Qualifications Framework : NQF) และกรอบคุณวุฒิอ(างอิงอาเซียน (ASEAN Qualifications 
Reference Framework : AQRF) มาตรฐานการศึกษาของชาติ กรอบคุณวุฒิอาชีวศึกษาแห-งชาติ และ 
เกณฑ/มาตรฐานคุณวุฒิอาชีวศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ตลอดจนยึดโยงกับมาตรฐานอาชีพ 
มาตรฐานฝWมือแรงงาน และมาตรฐานอ่ืน ๆ ท้ังในประเทศหรือต-างประเทศ เพ่ือมุ-งเน(นการเรียนรู(สู-การปฏิบัติ  
เพ่ือพัฒนาสมรรถนะกําลังคนระดับเทคนิค รวมท้ังคุณธรรม จริยธรรม จรรยาบรรณวิชาชีพ และกิจนิสัย 
ท่ีเหมาะสมในการทํางาน ให(สอดคล(องกับความต(องการกําลังคนของตลาดแรงงาน ชุมชน สังคม ซ่ึงสามารถ
ประกอบอาชีพอิสระได( โดยเปZดโอกาสให(ผู(เรียนเลือกระบบและวิธีการเรียนได(อย-างเหมาะสมตามศักยภาพ 
ตามความสนใจและโอกาสของตน ส-งเสริมให(มีการประสานความร-วมมือเพ่ือจัดการศึกษา และพัฒนาหลักสูตร
ร-วมกันระหว-างสถาบันการอาชีวศึกษา สถานศึกษา หน-วยงาน สถานประกอบการ และองค/กรต-าง ๆ  
ท้ังในระดับชุมชน ระดับท(องถ่ิน และระดับชาติ 
 การพัฒนาหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2567 สําเร็จลงได(ด(วยความร-วมมือ
อย-างดียิ่งจากหน-วยงานราชการ สถานศึกษา ผู(บริหาร ศึกษานิเทศก/ ครูผู(สอน ตลอดจนผู(ทรงคุณวุฒิท้ังภาครัฐ 
และภาคเอกชน ซ่ึงได( อุทิศสติป\ญญา ความรู(  และประสบการณ/ เ พ่ือการพัฒนาการอาชีว ศึกษา 
ของประเทศชาติเป นสําคัญ ในการนี้สํานักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา จึงขอขอบคุณผู(มีส-วนร-วม 
ในการดําเนินการทุกท-านไว( ณ ท่ีนี้ 
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หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง 
พุทธศักราช 2567 

 

หลักการของหลักสตูร 
 

1. เป"นหลักสูตรระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง หลังจากจบการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ  
หรือระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท*า ซ่ึงเป"นการจัดการศึกษาด-านวิชาชีพและยกระดับการศึกษา
วิชาชีพของบุคคลให-สูงข้ึน สอดคล-องกับแผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแห*งชาติ แผนการศึกษาแห*งชาติ 
เป"นไปตามกรอบคุณวุฒิแห*งชาติ กรอบคุณวุฒิอ-างอิงอาเซียนหรือกรอบคุณวุฒิอ่ืนในระดับสากล มาตรฐาน
การศึกษาของชาติ และกรอบคุณวุฒิอาชีวศึกษาแห*งชาติ โดยเน-นการเรียนรู-ด-วยการปฏิบัติ เพ่ือพัฒนา
สมรรถนะกําลังคนระดับเทคนิค รวมท้ังคุณธรรม จริยธรรมจรรยาบรรณวิชาชีพและกิจนิสัยท่ีเหมาะสม 
ในการทํางาน ให-สอดคล-องกับความต-องการกําลังคนของตลาดแรงงาน ชุมชน สังคม และการพัฒนา
ประเทศ รวมท้ังประกอบอาชีพอิสระได- 

2. เป"นหลักสูตรท่ีเป;ดโอกาสให-เลือกเรียนได-หลายรูปแบบตามศักยภาพและโอกาสของผู-เรียน เน-นสมรรถนะ
เฉพาะด-านในระดับเทคนิคด-วยการปฏิบัติจริง เป;ดโอกาสให-ผู-เรียนสามารถยกเว-นการเรียนรายวิชา  
โดยการโอนผลการเรียน การเทียบโอนผลการเรียน การเทียบโอนความรู-และประสบการณ> การเทียบโอน
ผลลัพธ>การเรียนรู- การเทียบโอนประสบการณ>ของบุคคล การเทียบโอนสมรรถนะบุคคลตามมาตรฐานอาชีพ 
กรอบคุณวุฒิแห*งชาติและกรอบคุณวุฒิอ-างอิงอาเซียน มาตรฐานอาชีพระดับสากลเข-าสู*หน*วยกิตตามหลักสูตร 
ตามหลักเกณฑ> แนวปฏิบัติและวิธีการท่ีคณะกรรมการการอาชีวศึกษากําหนด 

3. เป"นหลักสูตรท่ีส*งเสริมและสนับสนุนความร*วมมือในการจัดการศึกษาและพัฒนาวิชาชีพร*วมกันระหว*าง
สถา บันการอาชี ว ศึกษาและสถาน ศึกษา กับหน* วยงานภาครั ฐและ เอกชน องค> กรวิ ช าชี พ  
ท้ังในและต*างประเทศ 

4. เป"นหลักสูตรท่ีเป;ดโอกาสให-สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษา สถานประกอบการ ชุมชน และท-องถ่ิน 
มีส*วนร*วมในการพัฒนาหลักสูตรให-ตรงตามความต-องการในการทํางานและการประกอบอาชีพ  
โดยยึดโยงกับมาตรฐานอาชีพ และสอดคล-องกับบริบทเชิงพ้ืนท่ี ประเทศ และสังคมโลก เพ่ือสร-าง
ความสามารถในการแข*งขัน 
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จุดหมายของหลักสูตร 
 

1.  เพ่ือให&มีพฤติกรรมหรือการกระทําระดับบุคคลท่ีสะท&อนถึงบุคลิกภาพ ลักษณะนิสัย และค2านิยมท่ีสะท&อน 
คุณลักษณะเฉพาะศาสตร4 วิชาชีพ และสถาบัน มีคุณธรรม จริยธรรม จรรยาบรรณวิชาชีพ เจตคติ และกิจนิสัยท่ีดี 
ภูมิใจและรักษาเอกลักษณ4ของชาติไทย เคารพกฎหมายเคารพสิทธิของผู&อ่ืน มีความรับผิดชอบตามบทบาท
หน&าท่ีของตนเอง ตามระบอบประชาธิปไตยอันมีพระมหากษัตริย4ทรงเป:นประมุข ปฏิบัติตนตามแบบแผน หรือ
ข&อบังคับท่ีสอดคล&องกับมาตรฐานในการปฏิบัติท่ีดีของคนในสังคม มีจิตสาธารณะ จิตสํานึกรักษ4สิ่งแวดล&อม 
และการดํารงตนตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง โดยพัฒนาผ2านการเรียนรู& และการฝAกประสบการณ4
ตามหลักสูตร 

2.  เพ่ือให&มีความรู&ความเข&าใจทางทฤษฎีและเทคนิคเชิงลึกภายใต&ขอบเขตของงานอาชีพ รวมท้ัง 
ในระดับท่ีเชื่อมโยงกับการทํางาน 

3.  เพ่ือให&มีทักษะในการปรับใช&กระบวนการปฏิบัติงานให&เหมาะสม ทักษะด&านความปลอดภัยท่ีเชื่อมโยงกัน
ในการทํางานท่ีหลากหลาย ทักษะทางเทคโนโลยีดิจิทัล ทักษะการเรียนรู&ตลอดชีวิต ทักษะการคิดวิเคราะห4
และการแก&ปCญหา ทักษะในการวางแผน การบริหารจัดการการประสานงาน การใช&เทคโนโลยีดิจิทัล 
และการสื่อสาร และการประเมินผลในการปฏิบัติงานด&วยตนเอง 

4.  เพ่ือให&สามารถปฏิบัติงานตามแบบแผน และปรับตัวภายใต&ความเปลี่ยนแปลง การพัฒนานวัตกรรม 
ตามสายอาชีพ สามารถแก&ปCญหาท่ีไม2คุ&นเคยหรือซับซ&อนและเป:นนามธรรมเป:นบางครั้ง 

5.  เพ่ือให&ตระหนักและมีส2วนร2วมในการแก&ไขปCญหาเศรษฐกิจ สังคม การเมือง สิ่งแวดล&อม มีความรักชาติ 
สํานึกในความเป:นไทย เสียสละเพ่ือส2วนรวม ธํารงรักษาไว&ซ่ึงความม่ันคงของชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย4 
และการปกครองระบอบประชาธิปไตยอันมีพระมหากษัตริย4ทรงเป:นประมุข ให&ประเทศมีความม่ันคง ม่ังค่ัง 
และยั่งยืน 
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หลักเกณฑ'การใช) 
หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 

 

1. การเรียนการสอน 
 1.1 หลักสูตรนี้ผู-เรียนสามารถลงทะเบียนเรียนได-ทุกวิธีเรียนท่ีกําหนด และนําผลการเรียนแต*ละวิธ ี
มาประเมินผลร*วมกันได- สามารถขอยกเว-นการเรียนรายวิชาโดยการโอนผลการเรียน การเทียบโอน 
ผลการเรียน การเทียบโอนความรู-และประสบการณ> การเทียบโอนผลลัพธ>การเรียนรู- การเทียบโอน
ประสบการณ>ของบุคคล การเทียบโอนสมรรถนะบุคคลตามมาตรฐานอาชีพ กรอบคุณวุฒิแห*งชาติ 
และกรอบคุณวุฒิอ-างอิงอาเซียน มาตรฐานอาชีพระดับสากลเข-าสู*หน*วยกิตตามหลักสูตร ตามหลักเกณฑ> 
และวิธีการท่ีคณะกรรมการการอาชีวศึกษากําหนด 
 1.2 การจัดการเรียนรู- เน-นการปฏิบัติจริง เพ่ือพัฒนาสมรรถนะเฉพาะด-านในระดับเทคนิค  
สามารถจัดการเรียนการสอนได-ด-วยรูปแบบและวิธีการท่ีหลากหลาย และสามารถเชื่อมโยงผลลัพธ>การเรียนรู-
จากวิธีการเรียนรู-ต*าง ๆ ได- เพ่ือให-ผู-เรียนมีคุณลักษณะ ศักยภาพ สมรรถนะในการทํางาน และการประกอบอาชีพ 
ตามมาตรฐาน และระดับคุณวุฒิของประเภทวิชา กลุ*มอาชีพ และสาขาวิชา 
 

2. การจัดการศึกษาและเวลาเรียน 
2.1 การจัดการศึกษาโดยรูปแบบการศึกษาในระบบ และรูปแบบการศึกษาระบบทวิภาคี  

ใช-ระบบทวิภาค โดยกําหนดให- 1 ปIการศึกษา แบ*งเป"น 2 ภาคเรียน และใน 1 ภาคเรียน มีระยะเวลา 
การจัดการศึกษา ไม*น-อยกว*า 15 สัปดาห> หรือเทียบเคียงได-ไม*น-อยกว*า 15 สัปดาห> 

2.2 หากไม*เป"นไปตามข-อ 2.1 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาจะต-องแสดงรายละเอียด
เก่ียวกับระบบการศึกษานั้นให-ชัดเจน ประกอบด-วย การแบ*งภาคเรียน ระยะเวลาการศึกษาในแต*ละภาคเรียน  
การคิดหน*วยกิตรายวิชา รวมท้ังการเทียบเคียงหน*วยกิตของระบบดังกล*าว รายวิชาภาคทฤษฎีและรายวิชา
ภาคปฏิบัติ การฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพหรือการฝFกอาชีพ หรือการฝFกภาคสนาม การทําโครงงาน 
พัฒนาสมรรถนะวิชาชีพ หรือกิจกรรมการเรียนรู-อ่ืนใดท่ีสร-างการเรียนรู-ให-มีความสอดคล-องและเหมาะสม 
กับระบบการจัดการศึกษา โดยได-รับความเห็นชอบจากสํานักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา 
 

3. การคิดหน1วยกิต 
ให-มีจํานวนหน*วยกิตรวมระหว*าง 80 - 90 หน*วยกิต การพัฒนาหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง

มีวิธีการคิดหน*วยกิตของรายวิชา ดังนี้  
3.1 รายวิชาทฤษฎีท่ีใช-เวลาในการบรรยายหรืออภิปราย 15 ชั่วโมงต*อภาคเรียน มีค*าเท*ากับ 1 หน*วยกิต 
3.2 รายวิชาปฏิบัติท่ีใช-เวลาในการทดลองหรือฝFกปฏิบัติในห-องปฏิบัติการ 30 ชั่วโมงต*อภาคเรียน  

มีค*าเท*ากับ 1 หน*วยกิต 
3.3 รายวิชาปฏิบัติท่ีใช-เวลาในการฝFกปฏิบัติในโรงฝFกงานหรือภาคสนาม 45 ชั่วโมงต*อภาคเรียน  

มีค*าเท*ากับ 1 หน*วยกิต 
3.4 การฝFกอาชีพในการศึกษาระบบทวิภาคี ท่ีใช-เวลาไม*น-อยกว*า 45 ชั่วโมงต*อภาคเรียนมีค*าเท*ากับ  

1 หน*วยกิต 
3.5 การฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพในสถานประกอบการ ท่ีใช-เวลาไม*น-อยกว*า 80 ชั่วโมง 

ต*อภาคเรียน มีค*าเท*ากับ 1 หน*วยกิต 
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3.6 การทําโครงงานพัฒนาสมรรถนะวิชาชีพ ท่ีใช- เวลาไม*น-อยกว*า 45 ชั่วโมงต*อภาคเรียน 
มีค*าเท*ากับ 1 หน*วยกิต 

3 .7 กิจกรรมการเรียนรู- อ่ืนใด ท่ีสร- างการเรียนรู-นอกเหนือจากรูปแบบท่ี กําหนดข- างต-น 
การนับระยะเวลาในการทํากิจกรรมนั้นต*อภาคเรียนปกติให-มีค*าเท*ากับ 1 หน*วยกิต ให-เป"นไปตามท่ีสถาบัน 
การอาชีวศึกษาและสถานศึกษากําหนด โดยเทียบเคียงการคิดค*าหน*วยกิต ตามลักษณะและระยะเวลา 
ของกิจกรรม ตามข-อ 3.1 – 3.6 
 

4. โครงสร)างหลักสูตร 
โครงสร-างของหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2567 แบ*งเป"น 3 หมวดวิชา  

และกิจกรรมเสริมหลักสูตร  ดังนี้ 
 4.1 หมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง ไม*น-อยกว*า 15  หน*วยกิต 
  4.1.1 กลุ*มสมรรถนะภาษาและการสื่อสาร ประกอบด-วยรายวิชาภาษาไทยและรายวิชาภาษาต*างประเทศ 
  4.1.2 กลุ*มสมรรถนะการคิดและการแก-ปGญหา ประกอบด-วยรายวิชาวิทยาศาสตร>และรายวิชาคณิตศาสตร> 
  4.1.3 กลุ*มสมรรถนะทางสังคมและการดํารงชีวิต ประกอบด-วย รายวิชาสังคมศาสตร>  
และรายวิชามนุษยศาสตร> 
 การจัดวิชาในหมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง สามารถทําได-ในลักษณะเป"นรายวิชาหรือลักษณะบูรณาการ 
ให-ครอบคลุมกลุ*มสมรรถนะภาษาและการสื่อสาร กลุ*มสมรรถนะการคิดและการแก-ปGญหา กลุ*มสมรรถนะ 
ทางสังคมและการดํารงชีวิต ในสัดส*วนท่ีเหมาะสมตามกลุ*มอาชีพและสาขาวิชา 
 4.2 หมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ ไม*น-อยกว*า 60 หน*วยกิต 
  4.2.1 กลุ*มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน ประกอบด-วย รายวิชาท่ีสนับสนุนงานอาชีพ และรายวิชา 
ท่ีเป"นพ้ืนฐานของงานอาชีพ 
  4.2.2 กลุ*มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ ประกอบด-วย 
   1) รายวิชาชีพท่ีสอดคล-องกับมาตรฐานอาชีพ เรียงลําดับรายวิชาท่ีต-องเรียนเพ่ือสะท-อน
ความเป"นสาขาวิชา และรายวิชาท่ีสามารถเลือกเรียนตามลักษณะงานอาชีพเฉพาะของสาขาวิชา ตามเง่ือนไข 
ท่ีสาขาวิชากําหนด 
   2) รายวิชาโครงงานพัฒนาสมรรถนะวิชาชีพท่ีสอดคล-องกับสาขาวิชา จํานวน 4 หน*วยกิต  
 การจัดรายวิชาในหมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ เพ่ือกําหนดให-เป"นสาขาวิชาใด ต-องมีจํานวนหน*วยกิต 
ของกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐานและกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ รวมไม*น-อยกว*า 30 หน*วยกิต 
 4.3 หมวดวิชาเลือกเสรี ให-เลือกเรียนรายวิชาจากหมวดวิชาในหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 
พุทธศักราชเดียวกัน ทุกประเภทวิชาและสาขาวิชา รวมไม*น-อยกว*า 5 หน*วยกิต 
 4.4 กิจกรรมเสริมหลักสูตร อย*างน-อยสัปดาห>ละ 2 ชั่วโมงทุกภาคเรียน หรือไม*น-อยกว*า 30 ชั่วโมง 
ต*อภาคเรียน กิจกรรมเสริมหลักสูตรนี้ไม*นับหน*วยกิต 
 

5. กิจกรรมเสริมหลักสูตร 
5.1 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาต-องส*งเสริมสนับสนุนให-มีการจัดกิจกรรมเพ่ือส*งเสริม 

ให-เกิดการปลูกฝGงคุณธรรม จริยธรรม ค*านิยม ระเบียบวินัย ปลูกฝGงจิตสํานึกและจิตอาสาเสริมสร-าง 
การเป"นพลเมืองไทยและพลโลกในด-านการรักชาติ เทิดทูนพระมหากษัตริย> ส*งเสริมการปกครองระบอบประชาธิปไตย
อันมีพระมหากษัตริย>ทรงเป"นประมุข ทะนุบํารุงศาสนา ศิลปะ วัฒนธรรม ภูมิปGญญาไทย อนุรักษ>สิ่งแวดล-อม 
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ส*งเสริมการกีฬาและนันทนาการ ส*งเสริมการดํารงตนตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง โดยผู-เรียนทุกคน 
ต-องเข-าร*วมกิจกรรมอย*างน-อย 2 ชั่วโมงต*อสัปดาห> ทุกภาคเรียน หรือไม*น-อยกว*า 30 ชั่วโมง ต*อภาคเรียน 

5.2 ผู- เรียนท่ีอยู*ในช*วงฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพหรือฝFกอาชีพในสถานประกอบการ 
ให-เข-าร*วมกิจกรรมเสริมหลักสูตรของสถานประกอบการ 

5.3 ผู-เรียนภายใต-โครงการความร*วมมือต*าง ๆ ของสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษา ให-เข-าร*วม
กิจกรรมเสริมหลักสูตร ภายใต-โครงการความร*วมมือของสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษานั้น 

5.4 ผู-เรียนท่ีเป"นกลุ*มเปRาหมายเฉพาะ ให-สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาจัดกิจกรรม 
เสริมหลักสูตรท่ีเหมาะสมกับลักษณะของกลุ*มเปRาหมาย 

5.5 การประเมินผลกิจกรรมเสริมหลักสูตร ให-เป"นไปตามระเบียบกระทรวงศึกษาธิการว*าด-วย 
การจัดการศึกษาและการประเมินผลการเรียนตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 
 

6. การปรับพ้ืนฐานวิชาชีพ 
6.1 ผู-ท่ีไม*มีพ้ืนฐานวิชาชีพในสาขาวิชาท่ีเข-าเรียน สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาต-องจัดให-

เรียนรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพท่ีกําหนดไว-ในหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง แต*ละประเภทวิชา 
สาขาวิชา เพ่ือให-มีความรู-และทักษะพ้ืนฐานท่ีจําเป"นสําหรับการเรียนในสาขาวิชานั้น ดังนี้ 
  6.1.1 ผู-เรียนท่ีสําเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท*า ผู-เรียนท่ีสําเร็จ
การศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) หรือเทียบเท*า ต*างประเภทวิชา กลุ*มอาชีพ และสาขาวิชาท่ีกําหนด 
  6.1.2 ผู-เข-าเรียนท่ีกําลังศึกษาอยู*ในระดับไม*ตํ่ากว*าระดับมัธยมศึกษา ปIท่ี 6 หรือเทียบเท*า 
หรือไม*ต่ํากว*าระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ ชั้นปIท่ี 3 หรือเทียบเท*า ต*างประเภทวิชา กลุ*มอาชีพ และสาขาวิชา
ท่ีกําหนด และยังไม*สําเร็จการศึกษา 
 6.2 การจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลการเรียนรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพ ให-เป"นไป 
ตามระเบียบกระทรวงศึกษาธิการว*าด-วยการจัดการศึกษาและการประเมินผลการเรียนตามหลักสูตร
ประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 

6.3 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาสามารถยกเว-นการเรียนรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพ 
ท่ีหลักสูตรกําหนดสําหรับผู-เรียนและผู-เข-าเรียนได- ดังนี้ 
  6.3.1 ผู-ท่ีได-เรียนรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพท่ีกําหนดในสาขาวิชาของหลักสูตรประกาศนียบัตร
วิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราชเดียวกัน และผลการประเมินผ*านตามเกณฑ>ท่ีกําหนด ให-สถานศึกษาหรือสถาบัน 
รับโอนผลการเรียนรายวิชานั้นได- 
  6.3.2 ผู-ท่ีได-เรียนรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพท่ีกําหนดในสาขาวิชาของหลักสูตรประกาศนียบัตร
วิชาชีพชั้นสูง ต*างพุทธศักราช หรือหลักสูตรอ่ืนซ่ึงไม*ต่ํากว*าระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ซ่ึงเป"นรายวิชา
หรือกลุ*มวิชาท่ีมีจุดประสงค> หรือสมรรถนะ หรือผลลัพธ>การเรียนรู-และเนื้อหาใกล-เคียงกันไม*ต่ํากว*าร-อยละ 75 
จํานวนหน*วยกิตไม*น-อยกว*าหน*วยกิตของรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพท่ีกําหนด และผลการประเมิน 
ผ*านตามเกณฑ>ท่ีกําหนด ให-สถานศึกษาหรือสถาบันดําเนินการเทียบโอนผลการเรียนรายวิชานั้นได- 
  6.3.3 ผู-ท่ีมีความรู-และประสบการณ>ในงานอาชีพจากศึกษาด-วยตนเอง หรือทํางานในอาชีพนั้น
อยู*แล-ว หรือจากการฝFกอบรม สัมมนา ประชุมเชิงปฏิบัติการ หรือจากการวิจัยและนวัตกรรม หรือมีสมรรถนะ
ตามมาตรฐานอาชีพ กรอบคุณวุฒิแห*งชาติและกรอบคุณวุฒิอ-างอิงอาเซียน มาตรฐานอาชีพระดับสากล  
หรือมีความรู-ในรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพท่ีกําหนดมาก*อนเข-าเรียน หรือเข-าเรียนแล-ว แต*ได-เรียน 
หรือฝFกปฏิบัติในสถานประกอบการ สามารถขอประเมินเทียบโอนความรู-และประสบการณ>เพ่ือยกเว-น 
การเรียนรายวิชาได- 
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ท้ังนี้ ให-เป"นไปตามระเบียบกระทรวงศึกษาธิการว*าด-วยการจัดการศึกษาและการประเมินผลการเรียน
ตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง และตามหลักเกณฑ>และวิธีการเทียบโอนความรู-และประสบการณ>
รายวิชาท่ีคณะกรรมการการอาชีวศึกษากําหนด 
 

7. การจัดแผนการเรียน 
 การจัดแผนการเรียนเป"นการกําหนดรายวิชาตามโครงสร-างหลักสูตรในแต*ละภาคเรียน 
ข้ึนอยู*กับลักษณะหรือกระบวนการจัดการเรียนรู-ของแต*ละสาขาวิชา โดยจัดอัตราส*วนการเรียนรู-ภาคทฤษฎ ี
ต*อภาคปฏิบัติในหมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ ประมาณ 40 : 60 และพิจารณาจากผลลัพธ>การเรียนรู-รายปI 
ท่ีกําหนดไว-ในหลักสูตร ดังนี้ 
 7.1 ให-จัดแผนการเรียนสําหรับการลงทะเบียนเรียน ดังนี้ 
  7.1.1 การลงทะเบียนเรียนในภาคเรียนปกติสําหรับการเรียนแบบเต็มเวลา ลงได-ไม*เกิน  
22 หน*วยกิต 
  7.1.2 การลงทะเบียนเรียนในภาคเรียนปกติสําหรับการเรียนแบบไม*เต็มเวลา ลงได-ไม*เกิน  
9 หน*วยกิต 
  7.1.3 การลงทะเบียนเรียนภาคเรียนฤดูร-อน ลงได-ไม*เกิน 9 หน*วยกิต 
 เวลาท่ีใช-ในการจัดการเรียนรู-ไม*เกิน 35 ชั่วโมงต*อสัปดาห> การจัดฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพ
และการจัดฝFกอาชีพในสถานประกอบการ ให-เป"นไปตามข-อตกลงร*วมกับสถานประกอบการ 
 7.2 จัดรายวิชาในแต*ละภาคเรียนโดยคํานึงถึงผลลัพธ>การเรียนรู-รายปIท่ีกําหนดไว-ในหลักสูตร รายวิชา
ท่ีต-องเรียนตามลําดับก*อนและหลัง ความง*ายและยาก ความต*อเนื่องและความเชื่อมโยงสัมพันธ>กันของรายวิชา 
รวมท้ังรายวิชาท่ีสามารถบูรณาการจัดการเรียนรู- ร*วมกันในลักษณะของงาน โครงงานและหรือชิ้นงาน 
ในแต*ละภาคเรียน 
 7.3 จัดรายวิชาในแผนการเรียนให-ครบถ-วนทุกหมวดวิชาตามโครงสร-างหลักสูตรและเง่ือนไข 
ท่ีสาขาวิชากําหนด 
 7.4 จัดรายวิชาในหมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง โดยคํานึงถึงการนําไปประยุกต>ใช-และบูรณาการ 
กับกลุ*มรายวิชาชีพในสาขาวิชา โดยควรจัดกระจายทุกภาคเรียน 

7.5 จัดรายวิชาในกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน ดังนี้ 
  7.5.1 รายวิชาท่ีเป"นพ้ืนฐานของการเรียนวิชาชีพ ควรจัดให-เรียนก*อนเพ่ือเป"นการฝFกทักษะ
พ้ืนฐานให-มีความพร-อมก*อนการเรียนรายวิชาในกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ การฝFกประสบการณ>สมรรถนะ
วิชาชีพ หรือการฝFกอาชีพในสถานประกอบการ 
  7.5.2 รายวิชาท่ีสนับสนุนงานอาชีพให-จัดตามความเหมาะสม โดยคํานึงถึงพ้ืนฐานความรู- 
ท่ีควรมีก*อน-หลัง และความเชื่อมโยงสอดคล-องกับรายวิชาชีพท่ีเก่ียวข-อง 
 7.6 จัดรายวิชาในกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ ควรจัดให-เรียนรายวิชาบังคับตามท่ีสาขาวิชากําหนด
ก*อนรายวิชาเลือก โดยคํานึงถึงรายวิชาท่ีสามารถบูรณาการการจัดการเรียนรู-ในลักษณะงาน โครงงาน 
และหรือชิ้นงานในแต*ละภาคเรียน 
 7.7 จัดรายวิชาโครงงานพัฒนาสมรรถนะวิชาชีพ รวมจํานวน 4 หน*วยกิต โดยข้ึนอยู*กับลักษณะ 
และขนาดของโครงงาน ดังนี้ 
  7.7.1 รายวิชาโครงงาน 4 หน*วยกิต (12 ชั่วโมงต*อสัปดาห> หรือ 180 ชั่วโมงต*อภาคเรียน)  
ให-จัดในภาคเรียนท่ี 3 หรือภาคเรียนท่ี 4 ครั้งเดียว โดยจัดให-มีชั่วโมงเรียน 4 ชั่วโมงต*อสัปดาห> 
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  7.7.2 รายวิชาโครงงาน 2 หน*วยกิต (6 ชั่วโมงต*อสัปดาห> หรือ 90 ชั่วโมงต*อภาคเรียน)  
ให-จัดในภาคเรียนท่ี 3 และหรือภาคเรียนท่ี 4 รวมจํานวน 4 หน*วยกิต โดยจัดให-มีชั่วโมงเรียน 2 ชั่วโมงต*อสัปดาห> 
  7.7.3 การจัดรายวิชาโครงงานในภาคเรียนท่ีมีการฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพ 
หรือฝFกอาชีพในสถานประกอบการก็สามารถดําเนินการได- โดยให-เป"นไปตามข-อตกลงร*วมกันระหว*าง 
สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษากับสถานประกอบการ 

7.8 จัดฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพในสถานประกอบการ ไม*น-อยกว*า 1 ภาคเรียนปกติ 
ให-จัดในภาคเรียนท่ี 3 หรือภาคเรียนท่ี 4 โดยดําเนินการดังนี้ 
  7.8.1 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาร*วมกับสถานประกอบการพิจารณาจัดรายวิชา 
ในหมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพหรือรายวิชาท่ีสอดคล-องกับลักษณะงานของสถานประกอบการเพ่ือนําไปเรียนรู-
และฝFกปฏิบัติ โดยกําหนดเวลาในการเรียนรู-และฝFกปฏิบัติตามท่ีหลักสูตรรายวิชากําหนด 
  7.8.2 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาร*วมกับสถานประกอบการจัดทําแผนฝFก
ประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพ แผนการนิเทศ แผนการสอนเสริมและแนวทางการวัดประเมินผลรายวิชา  
เพ่ือใช-ในการดําเนินการจัดการเรียนรู-และฝFกปฏิบัติ วัดประเมินผลและตัดสินผลการเรียนร*วมกันระหว*าง
ครูผู-สอนรายวิชาและครูฝFก 
  7.8.3 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาร*วมกับสถานประกอบการสามารถพัฒนารายวิชา 
ท่ีสอดคล-องกับลักษณะงานของสถานประกอบการและรายวิชาฝFกงานเพ่ิมเติมได- ตามหลักเกณฑ>ในข-อ 12 

7.9 จัดรายวิชาในหมวดวิชาเลือกเสรีให-ผู- เรียนได-เลือกเรียนตามความถนัดและความสนใจ 
โดยเป;ดโอกาสให-ผู-เรียนเลือกเรียนรายวิชาใด ๆ  จากทุกหมวดวิชาในหลักสูตรระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 
พุทธศักราชเดียวกัน ทุกประเภทวิชาและสาขาวิชา ยกเว-นรายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพท่ีสาขาวิชากําหนด 

7.10 จัดกิจกรรมเสริมหลักสูตรในแต*ละภาคเรียน อย*างน-อย 2 ชั่วโมงต*อสัปดาห> หรือไม*น-อยกว*า 
30 ชั่วโมงต*อภาคเรียน 

ท้ังนี้ หากสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษามีเหตุผลและความจําเป"นในการจัดแผนการเรียน 
ท่ีแตกต*างไปจากเกณฑ>ข-างต-น อาจทําได-แต*ต-องไม*กระทบต*อมาตรฐานและคุณภาพการศึกษา โดยให-คํานึงถึง
ความสมดุลของจํานวนหน*วยกิตและชั่วโมงรวม ตามแผนการเรียนของสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษา
เป"นสําคัญ ท้ังนี้ ต-องได-รับอนุญาตจากหัวหน-าสถานศึกษา 
 

8. การจัดการศึกษาระบบทวิภาคี 
จัดฝFกอาชีพในการศึกษาระบบทวิภาคี ไม*น-อยกว*า 2 ภาคเรียนปกติ หรือ 1 ปIการศึกษา 

ตามข-อตกลงระหว*างสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาร*วมกับสถานประกอบการ โดยดําเนินการดังนี้ 
8 . 1  ให- จั ดฝF กอาชีพในสถานประกอบการแทนการฝF กประสบการณ>สมรรถนะวิ ชาชีพ 

โดยกําหนดเวลาในการเรียนรู-และฝFกปฏิบัติตามท่ีหลักสูตรรายวิชากําหนด 
8.2 จัดรายวิชาในหมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพหรือรายวิชา ท่ีสอดคล-อง กับลักษณะงาน 

ของสถานประกอบการเพ่ือนําไปเรียนรู-และฝFกปฏิบัติ 
8.3 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาร*วมกับสถานประกอบการจัดทําแผนฝFกอาชีพ  

แผนการนิเทศ แผนการสอนเสริม และแนวทางการวัดประเมินผลรายวิชา 
8.4 สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาร*วมกับสถานประกอบการสามารถพัฒนารายวิชา 

ท่ีสอดคล-องกับลักษณะงานของสถานประกอบการเพ่ิมเติมได- ตามหลักเกณฑ>ในข-อ 12 
 ท้ังนี้ ให-เป"นไปตามมาตรฐานการจัดการอาชีวศึกษาระบบทวิภาคี ท่ีคณะกรรมการการอาชีวศึกษากําหนด 
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9. การเข)าเรียน 
9.1 ผู-เรียนต-องสําเร็จการศึกษาไม*ตํ่ากว*าระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพหรือเทียบเท*า หรือระดับ

มัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท*า 
9.2 ผู-ท่ียังไม*สําเร็จการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นปIท่ี 3 หรือเทียบเท*า หรือไม*ต่ํากว*าระดับ

มัธยมศึกษาชั้นปIท่ี 6 หรือเทียบเท*า ให-อยู*ในสถานะผู-เข-าเรียน 
 

10. การประเมินผลการเรียน 
 การประเมินผลการเรียนเน-นการประเมินผลตามสภาพจริงและเป"นไปตามระเบียบกระทรวงศึกษาธิการ
ว*าด-วยการจัดการศึกษาและการประเมินผลการเรียนตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง 
 

11. การสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
 11.1  ต-องสําเร็จการศึกษาไม* ตํ่ากว*าระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ หรือเทียบเท*า หรือระดับ
มัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท*า 
 กรณีผู- เข- า เรียนต-องนํ าผลการสํ า เร็ จการ ศึกษาไม* ตํ่ ากว* าระ ดับประกาศนีย บัตรวิ ชาชีพ  
หรือเทียบเท*า หรือระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท*ามาแสดง เพ่ือข้ึนทะเบียนเป"นนักศึกษา 
ของสถานศึกษาก*อนสําเร็จการศึกษา อย*างน-อย 1 ภาคเรียน 
 11.2  ได-จํานวนหน*วยกิตสะสมครบถ-วนตามโครงสร-างท่ีกําหนดไว-ในหลักสูตรแต*ละประเภทวิชา กลุ*มอาชีพ 
และสาขาวิชา และตามแผนการเรียนท่ีสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษากําหนด หรือแผนการเรียน
รายบุคคลท่ีสถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษากําหนด 
 11.3  ได-ค*าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม*ต่ํากว*า 2.00 จากระบบ 4 ระดับคะแนน 
 11.4  ผ*านเกณฑ>การประเมินมาตรฐานวิชาชีพหรือผ*านเกณฑ>การประเมินตามมาตรฐานอ่ืน 
ท่ีสอดคล-องกับมาตรฐานอาชีพขององค>กรรับรองในประเทศหรือสากล 
 11.5 ได- เข-าร*วมปฏิบั ติ กิจกรรมเสริมหลักสูตรตามแผนการเรียนท่ีสถาบันการอาชีวศึกษา 
และสถานศึกษากําหนดและ “ผ*าน” ทุกภาคเรียน 
 

12. การพัฒนารายวิชาในหลักสูตร 
 12.1  สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาสามารถพัฒนารายวิชาเพ่ิมเติมได-ตามเง่ือนไขท่ีหลักสูตร
กําหนด โดยต-องพัฒนาร*วมกับสถานประกอบการ องค>กรวิชาชีพ ภาคีเครือข*ายท่ีเก่ียวข-อง 
 12.2  การพัฒนารายวิชาเพ่ิมเติมต-องสอดคล-องกับมาตรฐานการศึกษาวิชาชีพ และจุดประสงค>
สาขาวิชา โดยดําเนินการดังนี้ 
  12.2.1 หมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง สามารถพัฒนารายวิชาเพ่ิมเติมในแต*ละกลุ*มสมรรถนะ  
เพ่ือเลือกเรียนนอกเหนือจากรายวิชาท่ีกําหนดให-เป"นวิชาบังคับได- โดยสามารถพัฒนาเป"นรายวิชาหรือลักษณะ
บูรณาการผสมผสานเนื้อหาวิชาท่ีครอบคลุมสาระตามมาตรฐานของหมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง การกําหนด
รหัสวิชา จํานวนหน*วยกิต และจํานวนชั่วโมงเรียนให-เป"นไปตามท่ีหลักสูตรกําหนด 
  12.2.2 หมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ สามารถพัฒนารายวิชาเพ่ิมเติมในกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะได- 
ตามความต-องการของสถานประกอบการหรือยุทธศาสตร>ของภูมิภาคเพ่ือเพ่ิมขีดความสามารถในการแข*งขัน
ของประเทศ การกําหนดรหัสวิชา จํานวนหน*วยกิต และจํานวนชั่วโมงเรียนให-เป"นไปตามท่ีหลักสูตรกําหนด 
  12.2.3 การพัฒนารายวิชาฝFกงานเพ่ือนําไปฝFกประสบการณ>สมรรถนะวิชาชีพ ให-นับจํานวน
ชั่วโมง ตามหลักเกณฑ>ข-อ 3.5 และกําหนดรหัสวิชาตามเง่ือนไขท่ีระบุไว-ในกลุ*มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ 
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13. การพัฒนา ปรับปรุง อนุมัติ และประกาศใช�หลักสูตร 
 13.1  สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาสามารถพัฒนาหรือปรับปรุงรายวิชาเ พ่ิมเติม 
ได/ตามเง่ือนไขของหลักสูตร โดยต/องรายงานให/สํานักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษาทราบก6อนจัดการเรียน
การสอนในรายวิชานั้น ท้ังนี้ สถานศึกษาในสังกัดสถาบันให/นําเสนอสภาสถาบันพิจารณาให/ความเห็นชอบก6อน 
 13.2  ให/สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษาจัดให/มีการประเมินและรายงานผลการใช/หลักสูตร  
ให/สํานักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษาทราบ เพ่ือนําไปสู6การพัฒนาหลักสูตรหรือการปรับปรุงหลักสูตร 
อย6างต6อเนื่องหรืออย6างน/อยทุก 5 ป; 
 13.3  การอนุมัติหลักสูตรระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ให/ดําเนินการดังนี้ 
  13.3.1 หมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง และกลุ6มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน ให/เป=นหน/าท่ี 
ของสํานักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา โดยความเห็นชอบของคณะกรรมการการอาชีวศึกษา 
  13.3.2 กลุ6มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ และหมวดวิชาเลือกเสรี ให/เป=นหน/าท่ีของสถานศึกษา  
โดยความเห็นชอบของหน6วยงานท่ีกํากับดูแลด/านหลักสูตร และเสนอต6อคณะกรรมการการอาชีวศึกษา 
เพ่ือพิจารณาอนุมัติ 
 13.4  การประกาศใช/หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ให/ ทําเป=นประกาศสํานักงาน
คณะกรรมการการอาชีวศึกษา 
 

14. การประกันคุณภาพของหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอน 
การประกันคุณภาพของหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอน ให/สํานักงานคณะกรรมการ 

การอาชีวศึกษา สถาบันการอาชีวศึกษาและสถานศึกษา กําหนดระบบการประกันคุณภาพของหลักสูตร 
และการจัดการเรียนการสอนในสาขาวิชาท่ีเป@ดสอน โดยมีองคAประกอบในการประกันคุณภาพอย6างน/อย  
4 ด/าน ดังนี้ 

14.1 หลักสูตรท่ียึดโยงกับมาตรฐานอาชีพ 
14.2 ครู ทรัพยากรและการสนับสนุน 
14.3 วิธีการจัดการเรียนรู/ การวัดและประเมินผล 
14.4 ผู/สําเร็จการศึกษา 

 ในกรณีสถาบันการอาชี ว ศึกษาและสถานศึกษาใดจัดการ ศึกษาไม6 เป=น ไปตามข/ า งต/ น  
หรือจัดให/ผู/เรียนได/รับการศึกษาอย6างไม6มีคุณภาพ สถานศึกษาต/องรับผิดชอบในผลแห6งความเสียหาย 
ท่ีเกิดข้ึนกับผู/เรียนตามพระราชบัญญัติความรับผิดทางละเมิดของเจ/าหน/าท่ี พ.ศ. 2539 และตามกฎหมายอ่ืน 
ท่ีเก่ียวข/อง 
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การกําหนดรหัสวิชาหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 
ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 

กลุ#มอาชีพเมคคาทรอนิกส% หุ#นยนต% และระบบอัตโนมัติ 
สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส%และหุ#นยนต% 

 
ขอบเขตสาขาวิชา 

 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ประเภทวิชาอุตสาหกรรม กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& 

และระบบอัตโนมัติ สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&  จัดอยู$ ในสาขาวิชาชีพ (Occupational) 
สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส& คุณวุฒิวิชาชีพ ระดับ 4, 5 มาตรฐานฝ?มือ
แรงงานแห$งชาติ ระดับ 2 โดยมีขอบเขตสาขาวิชา (Areas of activity and working conditions) คือ เลือกและใชL
เครื่องมือและอุปกรณ&ในการออกแบบระบบทางกล วิเคราะห&ความเสี่ยงในการติดต้ังการทํางานของระบบทางกล 
ประเมินตLนทุนการออกแบบระบบทางกล กลไกการจับยึด การวางเครื่องจักร ระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
ในการประกอบทางกล และตรวจสอบการทํางาน ออกแบบส$วนแสดงผล ออกแบบชุดควบคุม PLC เชื่อมต$ออุปกรณ& 
ในระบบสื่อสาร และการกําหนดรายการวัสดุท่ีใชLในการออกแบบ ติดต้ังระบบสื่อสาร บุคคลท่ีประกอบอาชีพ
สาขาวิชานี้ ทํางานในส$วนท่ีออกแบบระบบไฟฟWาของกระบวนการผลิตระบบอัตโนมัติ วิเคราะห&ความเสี่ยง 
ในการติดต้ังระบบไฟฟWา ประเมินตLนทุนการผลิต ระบบไฟฟWา เชื่อมต$ออุปกรณ&ในระบบไฟฟWา เขียนรายการ
วัสดุอุปกรณ&ทางไฟฟWา และตรวจสอบความถูกตLองโดยการกําหนดลําดับ การเขียนแบบดLวยการใชLโปรแกรม
การเขียนแบบระบบทางกล ระบบสื่อสาร ไฟฟWา รายงานผลการปฏิบัติการตามสาขาวิชาชีพเมคคาทรอนิกส&
และหุ$นยนต& และเขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 

ผูLสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ประเภทวิชาอุตสาหกรรม กลุ$มอาชีพ
เมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& สามารถประกอบอาชีพ 
ในตําแหน$งงานท่ีเก่ียวขLองกับสาขาวิชาชีพ (Career) ดังนี้ ช$างเมคคาทรอนิกส& ช$างเทคนิคระบบหุ$นยนต& 
ช$างเทคนิคหุ$นยนต& ช$างเทคนิคควบคุมการผลิตระบบอัตโนมัติ ช$างควบคุมดLวยระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิก
คอนโทรลเลอร& ช$างเทคนิคซ$อมบํารุงการผลิตระบบอัตโนมัติ ช$างเทคนิคและบริการขายอุปกรณ&การผลิตอัตโนมัติ 
ผูLช$วยนักวิจัยและพัฒนาดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ผูLประกอบการดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
ประกอบอาชีพอิสระ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

มาตรฐานการศึกษาวิชาชีพ 
ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 

กลุ#มอาชีพเมคคาทรอนิกส% หุ#นยนต% และระบบอัตโนมัติ 
สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส%และหุ#นยนต% 

 
ผลลัพธ&การเรียนรูLของผูLสําเร็จการศึกษาระดับคุณวุฒิการศึกษาประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ประเภทวิชา

อุตสาหกรรม กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ประกอบดLวย 
 

1. ด/านคุณธรรม จริยธรรม คุณลักษณะที่พึงประสงค% คุณลักษณะตามบรรทัดฐานที่ดีของสังคม 
และลักษณะบุคคล 
1.1 ด/านคุณธรรม จริยธรรม คุณลักษณะท่ีพึงประสงค%และคุณลักษณะตามบรรทัดฐานท่ีดีของสังคม 

ไดLแก$ ความเสียสละ ความซ่ือสัตย&สุจริต ความกตัญ^ูกตเวที ความอดกลั้น การละเวLนสิ่งเสพติดและการพนัน 
การมีจิตสํานึกและเจตคติท่ีดีต$อวิชาชีพและสังคม ภูมิใจและรักษาเอกลักษณ&ของชาติไทย เคารพกฎหมาย 
เคารพสิทธิของผูLอ่ืน ประพฤติปฏิบัติตามบทบาทหนLาท่ีของตนเองตามระบอบประชาธิปไตยอันมีพระมหากษัตริย&
ทรงเปaนประมุข มีจิตสาธารณะ และจิตสํานึกรักษ&สิ่งแวดลLอม ความมีวินัย ความรับผิดชอบ ความรักสามัคคี 
มีมนุษยสัมพันธ& ความเชื่อม่ันในตนเอง สนใจใฝbรูL มีความคิดริเริ่มสรLางสรรค& ขยัน ประหยัด อดทน พ่ึงตนเอง 
ต$อตLานความรุนแรงและการทุจริต ปฏิบัติตนและปฏิบัติงานโดยคํานึงถึงหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
ความปลอดภัย อาชีวอนามัย การอนุรักษ&พลังงานและสิ่งแวดลLอม ปฏิบัติตนตามแบบแผน ขLอตกลงหรือขLอบังคับ 
ท่ีสอดคลLองกับมาตรฐานในการปฏิบัติท่ีดีของคนในสังคม 

1.2 ลักษณะบุคคลในสาขาวิชา ไดLแก$ ภาวะผูLนําในการปฏิบัติงานร$วมกับผูLอ่ืน เคารพสิทธิของผูLอ่ืน และ
ยอมรับความสามารถของผูLร$วมงาน ประพฤติและปฏิบัติตนตามหลักกฎหมาย ระเบียบ ขLอบังคับ ตรงต$อเวลา 
มีวินัย มีความเปaนมืออาชีพ มีความมุ$งม่ัน มีความรับผิดชอบต$อตนเองและสังคมโดยยึดหลักคุณธรรม 
จริยธรรม ท่ีมุ$งเนLนการรักษาเอกลักษณ& วัฒนธรรม ประเพณีอันดีงาม ปฏิบัติงานตามจรรยาบรรณวิชาชีพ 
โดยคํานึงถึงหลักความปลอดภัยและมาตรฐานวิชาชีพ 
 

2. ด/านสมรรถนะแกนกลาง 
2.1 ด/านความรู/ 

2.1.1 หลักการใชLภาษาและเทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือการสื่อสาร 
2.1.2 หลักการใชLเหตุผล การคิดวิเคราะห& การแกLปdญหาและการจัดการ 
2.1.3 หลักการดํารงตน การปรับตัว อยู$ร$วมกับผูLอ่ืนในสังคม และการดําเนินชีวิตในสังคมสมัยใหม$ 

2.2 ด/านทักษะ 
2.2.1 ทักษะการสื่อสารและการเรียนรูLโดยใชLภาษาและเทคโนโลยีสารสนเทศ 
2.2.2 ทักษะการคิดวิเคราะห& การแกLปdญหาและการจัดการ โดยใชLหลักการและกระบวนการทางวิทยาศาสตร&

และคณิตศาสตร& 
2.2.3 ทักษะทางสังคมและการดํารงชีวิตตามหลักศาสนา วัฒนธรรมและความเปaนพลเมือง และ

หลักการพัฒนาบุคลิกภาพและสุขอนามัย  
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

2.3 ด/านความสามารถในการประยุกต%ใช/และความรับผิดชอบ 
2.3.1 สื่อสารโดยใชLภาษาไทย ภาษาต$างประเทศและเทคโนโลยีสารสนเทศในชีวิตประจําวันและในงานอาชีพ 
2.3.2 แกLไขปdญหาและพัฒนางานอาชีพโดยใชLหลักการและกระบวนการทางวิทยาศาสตร&และคณิตศาสตร& 
2.3.3 พัฒนาบุคลิกภาพ สุขอนามัยและคุณลักษณะเหมาะสมกับการปฏิบัติงานอาชีพ และการอยู$ร$วมกับผูLอ่ืน 

ปฏิบัติตนตามหลักศาสนา วัฒนธรรม ค$านิยม คุณธรรม จริยธรรมทางสังคม และสิทธิหนLาท่ีพลเมือง 
 
3. ด/านสมรรถนะวิชาชีพ 
 3.1 ด/านสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน 
 3.1.1 ด/านความรู/ 

3.1.1.1 หลักการดLานความปลอดภัยและขLอกําหนดกฎหมายท่ีเก่ียวขLองกับการงานอาชีพ 
3.1.1.2 หลักการใชLเทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือการเรียนรูLและพัฒนางานอาชีพ 
3.1.1.3 หลักการใชLเทคโนโลยีดิจิทัลและการสื่อสาร เทคโนโลยีปdญญาประดิษฐ&เพ่ือการเรียนรูL

และพัฒนางานอาชีพ 
3.1.1.4 หลักทฤษฎีและเทคนิคเชิงลึกภายใตLขอบเขตของงานอาชีพ 
3.1.1.5 หลักการคิดวิเคราะห& ตัดสินใจ วางแผน และแกLไขปdญหาท่ีซับซLอน 
3.1.1.6 หลักการบริหารจัดการงานอาชีพและประเมินผลการปฏิบัติงานอาชีพดLวยตนเอง 
3.1.1.7 หลักการดLานสุขภาวะและความปลอดภัยตามระเบียบขLอบังคับท่ีเชื่อมโยงกันในการปฏิบัติงาน 
3.1.1.8  หลักการและทักษะดLานการบริหารงานคุณภาพอนุรักษ&พลังงานทรัพยากรและ

สิ่งแวดลLอมเพ่ือประยุกต&สู$อาชีพ 
 3.1.2 ด/านทักษะ 

3.1.1.1 ทักษะการใชLคอมพิวเตอร&และเทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือการเรียนรูLตลอดชีวิต 
3.1.1.2 ทักษะดLานสุขภาวะและความปลอดภัยตามระเบียบขLอบังคับท่ีเชื่อมโยงกันในการปฏิบัติงาน 
3.1.1.3 ทักษะดLานวางแผน  ดําเนินงานและจัดการงานตามหลักการ กระบวนการ ความปลอดภัย

และขLอกําหนดกฎหมายท่ีเก่ียวขLองกับการงานอาชีพ 
3.1.1.4 ทักษะการใชLเทคโนโลยีดิจิทัลและการสื่อสาร เทคโนโลยีปdญญาประดิษฐ&เพ่ือการเรียนรูL

และพัฒนางานอาชีพ 
3.1.1.5 ทักษะเทคนิคเชิงลึกภายใตLขอบเขตของงานอาชีพ 
3.1.1.6 ทักษะการคิด วิเคราะห& ตัดสินใจ วางแผน และแกLไขปdญหา 
3.1.1.7 ทักษะการบริหารจัดการงานอาชีพและประเมินผลการปฏิบัติงานอาชีพดLวยตนเอง 
3.1.1.8 ทักษะดLานการบริหารงานคุณภาพอนุรักษ&พลังงาน ทรัพยากรและสิ่งแวดลLอมเพ่ือประยุกต&สู$อาชีพ 

3.1.3 ด/านความสามารถในการประยุกต%ใช/และความรับผิดชอบ 
3.1.3.1 เลือกใชLและบํารุงรักษาเครื่องมือ วัสดุ อุปกรณ&ในงานอาชีพตามหลักการและ

กระบวนการ โดยคํานึงถึงความประหยัดและความปลอดภัย 
3.1.3.2  ประยุกต&ใชLเทคโนโลยีดิจิทัลและการสื่อสาร เทคโนโลยีปdญญาประดิษฐ&เพ่ือการเรียนรูL

และพัฒนางานอาชีพ 
3.2.3.3 คิดวิเคราะห& ตัดสินใจ วางแผน และแกLไขปdญหา 
3.2.3.4 บริหารจัดการงานอาชีพและประเมินผลการปฏิบัติงานอาชีพดLวยตนเอง 

 



14 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 3.2 ด/านสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ 
 3.2.1 ด/านความรู/ 

3.2.1.1 หลักทฤษฎีและเทคนิคภายใตLขอบเขตของงานอาชีพ 
3.2.1.2 หลักการคิดวิเคราะห& ตัดสินใจ วางแผนและแกLไขปdญหา  
3.2.1.3  หลักการประสานงาน ประเมินผลการปฏิบัติงานและบริหารจัดการงานอาชีพ  
3.2.1.4 หลักการปฏิบัติงานอาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ตามหลักการและแบบแผน 

ท่ีกําหนด โดยใชL/เลือกใชL/ปรับใชLกระบวนการปฏิบัติงานท่ีเหมาะสม 
3.2.1.5 หลักการวิเคราะห& คํานวณค$าพารามิเตอร&ทางไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส& เครื่องกล เครื่องมือกล

ตามหลักทฤษฎีและปฏิบัติ เพ่ือนําค$าท่ีไดLมาปรับต้ังระบบเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
3.2.1.6 หลักการอ$านแบบ เขียนแบบ ออกแบบและเลือกใชLวัสดุอุตสาหกรรมในงานเมคคาทรอนิกส&

และหุ$นยนต& 
3.2.1.7 หลักการติดต้ัง ทดสอบ ปรับต้ัง อุปกรณ&เมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ในงานเมคคาทรอนิกส&

และหุ$นยนต& 
3.1.2.8 หลักการเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 3.2.2 ด/านทักษะ 
3.2.2.1 ทักษะการเลือกและประยุกต&ใชLวิธีการ เครื่องมือและวัสดุอุปกรณ&ในการปฏิบัติงาน 
3.2.2.2 ทักษะการวิเคราะห&และแกLปdญหาในการปฏิบัติงาน 
3.2.2.3 ทักษะการวางแผน การบริหารจัดการ การประสานงานและการประเมินผล 

การปฏิบัติงานอาชีพ 
3.2.2.4 ทักษะการบํารุงรักษาเครื่องมือ วัสดุ อุปกรณ&ในงานอาชีพตามหลักการและกระบวนการ 

โดยคํานึงถึงความประหยัดและความปลอดภัย 
3.2.2.5 ทักษะวิเคราะห& คํานวณค$าพารามิเตอร&ทางไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส& เครื่องกล เครื่องมือกล 

ตามหลักทฤษฎีและปฏิบัติ เพ่ือนําค$าท่ีไดLมาปรับต้ังระบบเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&  
3.2.2.6 ทักษะอ$านแบบ เขียนแบบ ออกแบบและเลือกใชLวัสดุอุตสาหกรรมในงานเมคคาทรอนิกส& 

และหุ$นยนต& 
3.2.2.7 ทักษะติดต้ัง ทดสอบ ปรับต้ัง อุปกรณ&เมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ในงานเมคคาทรอนิกส& 

และหุ$นยนต& 
3.2.2.8 ทักษะเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 3.2.3 ด/านความสามารถในการประยุกต%ใช/และความรับผิดชอบ 
3.2.3.1 วางแผน ดําเนินงานตามหลักการและกระบวนการ โดยคํานึงถึงการบริหารงานคุณภาพ 

การอนุรักษ&พลังงาน ทรัพยากรและสิ่งแวดลLอม หลักอาชีวอนามัย ความปลอดภัย และกฎหมายท่ีเก่ียวขLอง 
3.2.3.2 ปฏิบัติงานอาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ตามหลักการและแบบแผนท่ีกําหนด 

โดยใชL/เลือกใชL/ปรับใชLกระบวนการปฏิบัติงานท่ีเหมาะสม 
3.2.3.3 ตัดสินใจ วางแผนและแกLไขปdญหาในงานอาชีพ เมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ท่ีไม$อยู$ภายใตL

การควบคุมในบางเรื่อง 
3.2.3.4 ประยุกต&ใชLความรูL ทักษะทางวิชาชีพ เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารในการแกLปdญหา

และการปฏิบัติงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
3.2.3.5 บริหารจัดการ ประสานงานและประเมินผลการปฏิบัติงานอาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ดLวยตนเอง 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 ผลลัพธ%การเรียนรู/รายป9 ของผู/เรียนตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ#มอาชีพเมคคาทรอนิกส% หุ#นยนต% และระบบอัตโนมัติ สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส%และหุ#นยนต%  ประกอบดLวย 
 
ช้ันป9ท่ี 1 

1. ด/านคุณธรรม จริยธรรม คุณลักษณะท่ีพึงประสงค% คุณลักษณะตามบรรทัดฐานท่ีดีของสังคม 
และลักษณะบุคคล 
มีค$านิยมเก่ียวกับหลักความปลอดภัย ตระหนักถึงการตรงต$อเวลา การรักษาวินัยและกฎหมาย การรับผิดชอบ 

เรียนรูLเก่ียวกับการปรับตัวเขLากับสังคมและผูLอ่ืน ฝhกการเปaนผูLนําและผูLตามท่ีดี กระตือรือรLน พรLอมเรียนรูLจาก
ความผิดพลาด ปฏิบัติตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและจิตอาสา หลักจรรยาบรรณวิชาชีพของ 
ช$างเมคคาทรอนิกส& 

2. ด/านความรู/ 
อธิบายหลักการของการเขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดLวยคอมพิวเตอร& วงจรไฟฟWาและอิเล็กทรอนิกส& 

หลักการของระบบนิวส&แมติกส&และไฮดรอลิกส& การควบคุมเครื่องกลไฟฟWา หลักการการเขียนโปรแกรม 
โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& การวัดและอุปกรณ&ควบคุม หลักการเลือก
ชิ้นส$วนเครื่องกล เทคโนโลยีซีเอ็นซี การติดต้ังและซ$อมบํารุงในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

3. ด/านทักษะ 
ปฏิบัติงานเขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดLวยคอมพิวเตอร& วัดและทดสอบวงจรไฟฟWาและอิเล็กทรอนิกส& 

การควบคุมนิวส&แมติกส&และไฮดรอลิกส& ควบคุมเครื่องกลไฟฟWา เขียนโปรแกรม โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&
ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& วัดค$าพารามิเตอร&และต$อใชLงานอุปกรณ&ควบคุม เลือกชิ้นส$วนเครื่องกล 
ผลิตชิ้นส$วนเมคคาทรอนิกส&ดLวยเทคโนโลยีซีเอ็นซี ปฏิบัติการติดต้ังและซ$อมบํารุงในงานเมคคาทรอนิกส& 
และหุ$นยนต& 

4. ด/านความสามารถในการประยุกต%ใช/และความรับผิดชอบ 
ประยุกต&ใชLความรูLเก่ียวกับการเขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดLวยคอมพิวเตอร& การวัดและทดสอบ

วงจรไฟฟWาและอิเล็กทรอนิกส& การควบคุมนิวส&แมติกส&และไฮดรอลิกส& การควบคุมเครื่องกลไฟฟWา  
เขียนโปรแกรม โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& วัดค$าพารามิเตอร&และต$อใชL
งานอุปกรณ&ควบคุม เลือกชิ้นส$วนเครื่องกล ผลิตชิ้นส$วนเมคคาทรอนิกส&ดLวยเทคโนโลยีซีเอ็นซีในงานคัดแยก 
(Sorting) ปฏิบัติการติดต้ังและซ$อมบํารุงในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

ภาพความสําเร็จรายป9ของโลกอาชีพ 
เขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดLวยคอมพิวเตอร& ออกแบบ สรLาง วัด ทดสอบ เลือกใชL วงจรไฟฟWาและ

อิเล็กทรอนิกส& ชิ้นส$วนเครื่องกลในงานในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ไดLอย$างถูกตLอง เขียนโปรแกรม
โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ในหลากหลายภาษาและสถานการณ&  
วัดค$าพารามิเตอร&และต$อใชLงานอุปกรณ&ควบคุม ในงานคัดแยก (Sorting) เชื่อมโยงกับคุณวุฒิวิชาชีพสาขา
วิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ สาขาระบบอัตโนมัติ อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส& ระดับ 4-5  และ/หรือ
มาตรฐานฝ?มือแรงงานแห$งชาติ สาขาช$างควบคุมดLวยระบบโปรแกรมเมเบ้ิลลอจิกคอนโทรลเลอร& ระดับ 2 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

ช้ันป9ท่ี 2 
1. ด/านคุณธรรม จริยธรรม คุณลักษณะท่ีพึงประสงค% คุณลักษณะตามบรรทัดฐานท่ีดีของสังคมและ

ลักษณะบุคคล 
มีบุคลิกภาพท่ีเปaนค$านิยมเก่ียวกับความปลอดภัย การตรงต$อเวลา การรักษาวินัยและกฎหมาย  

ความรับผิดชอบ เรียนรูLเก่ียวกับบทบาทของตนเองในสังคม ฝhกการเปaนผูLนําและผูLตามท่ีดี ขยัน วิริยะ อุตสาหะ สูLงาน 
มีความคิดสรLางสรรค& มีการจัดระบบความคิด การบูรณาการความรูL มีความคิดเชิงตรรกะ มีความเปaนมืออาชีพ 
ปฏิบัติตามปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและจิตอาสา หลักจรรยาบรรณวิชาชีพของช$างเมคคาทรอนิกส& 

2. ด/านความรู/  
อธิบายหลักการและวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมและหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีในระบบ 

การผลิต ระบบผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ หลักการของการควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง หลักการ
ออกแบบระบบสื่อสารในกระบวนการผลิตอัตโนมัติ หลักการออกแบบสรLางและพัฒนาโครงงานโดยเชื่อมโยง
จากงานอาชีพ หลักการเขียนรายงานและสรุปย$อ วิธีการนําเสนองานและประสบการณ& หลักการวิเคราะห&
ปdญหาและแกLไขปdญหา 

3.  ด/านทักษะ 
 เขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมและหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีในระบบการผลิต ซ$อมบํารุงระบบ

ผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ ควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง ออกแบบระบบสื่อสารในกระบวนการผลิต
อัตโนมัติ ออกแบบ สรLางและพัฒนาโครงงานโดยเชื่อมโยงจากงานอาชีพ เขียนรายงานและสรุปย$อ นําเสนอ
งานและประสบการณ& วิเคราะห&ปdญหาและแกLไขปdญหา 

4. ด/านความสามารถในการประยุกต%ใช/และความรับผิดชอบ 
ประยุกต&ใชLความรูLเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมและหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 

ในระบบการผลิต ซ$อมบํารุงระบบผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ ควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง 
ออกแบบระบบสื่อสารในกระบวนการผลิตอัตโนมัติ ออกแบบ สรLางและพัฒนาโครงงานโดยเชื่อมโยงจาก 
งานอาชีพ เขียนรายงานและสรุปย$อ นําเสนองานและประสบการณ& วิเคราะห&ปdญหาและแกLไขปdญหา 

ภาพความสําเร็จรายป9ของโลกอาชีพ 
เขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมและหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีในระบบการผลิตแบบพ้ืนฐานไดL 

ใชLและแกLปdญหาระบบผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ โปรแกรมจําลองระบบการผลิตอัตโนมัติไดLตามคู$มือ 
ออกแบบสรLางการประสานระบบหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติเขLาดLวยกัน ผลิต เลือกใชL ชิ้นส$วนในงาน 
เมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ติดต้ัง ซ$อมบํารุงระบบเมคคาทรอนิกส&และระบบโรงงานอัตโนมัติตามคู$มือ 
สรLางและพัฒนาโครงงานโดยเชื่อมโยงจากงานอาชีพ เขียนรายงานและสรุปย$อ นําเสนองานและประสบการณ& 
วิเคราะห&ปdญหาและแกLไขปdญหา ออกแบบ สรLางและพัฒนาโครงงาน แบบคัดแยก (Sorting) โดยเชื่อมโยง 
จากงานอาชีพ เขียนรายงานและสรุปย$อ นําเสนองานและประสบการณ& วิเคราะห&ปdญหาและแกLไขปdญหา 
เชื่อมโยงกับคุณวุฒิวิชาชีพสาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ สาขาระบบอัตโนมัติ อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส&  
ระดับ 4-5 และ/หรือมาตรฐานฝ?มือแรงงานแห$งชาติ สาขาช$างควบคุมดLวยระบบโปรแกรมเมเบ้ิลลอจิก
คอนโทรลเลอร& ระดับ 2 
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จุดประสงค%สาขาวชิา 
 

1. เพ่ือใหLสามารถประยุกต&ใชLความรูLและทักษะดLานภาษาและการสื่อสาร ทักษะการคิดและการแกLปdญหา 
ทักษะทางสังคมและการดํารงชีวิตในการพัฒนาตนเองและวิชาชีพ 

2. เพ่ือใหLมีความเขLาใจและสามารถประยุกต&ใชLหลักการบริหารและจัดการวิชาชีพ การใชLเทคโนโลยีดิจิทัล 
และหลักการงานอาชีพท่ีสัมพันธ&เก่ียวขLองกับการพัฒนาวิชาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ใหLทันต$อ 
การเปลี่ยนแปลงและความกLาวหนLาของเศรษฐกิจ สังคมและเทคโนโลยี 

3. เพ่ือใหLมีความเขLาใจในหลักการและกระบวนการทํางานในกลุ$มงานพ้ืนฐานดLานไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส& 
เครื่องกล ระบบอัตโนมัติและหุ$นยนต& 

4. เพ่ือใหLสามารถประยุกต&ใชLความรูLและทักษะทางเทคโนโลยีดLานไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส& ระบบทางกล
ระบบอัตโนมัติและหุ$นยนต& ในการพัฒนาตนเองและวิชาชีพ 

5. เพ่ือใหLสามารถปฏิบัติงานวิเคราะห& แกLปdญหา สรLางสรรค&และนําเทคโนโลยีมาใชLในการพัฒนางาน 
ไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส& ระบบทางกล ระบบอัตโนมัติและหุ$นยนต& ในสาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

6. เพ่ือใหLสามารถปฏิบัติงานช$างเมคคาทรอนิกส& ช$างเทคนิคระบบหุ$นยนต& ช$างเทคนิคหุ$นยนต& 
ช$างเทคนิคควบคุมการผลิตระบบอัตโนมัติ ช$างควบคุมดLวยระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 
ช$างเทคนิคซ$อมบํารุงการผลิตระบบอัตโนมัติ ช$างเทคนิคและบริการขายอุปกรณ&การผลิตอัตโนมัติ ผูLช$วย
นักวิจัยและพัฒนาดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ผูLประกอบการดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ประกอบ
อาชีพอิสระ รวมท้ังการใชLความรูL และทักษะเปaนพ้ืนฐานในการศึกษาต$อในระดับสูงข้ึนไดL 

7. เพ่ือใหLสามารถปฏิบัติงานและดํารงชีวิตโดยประยุกต&ใชLหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 
หลักการใชLพลังงานและทรัพยากรอย$างคุLมค$า คํานึงถึงความปลอดภัยต$อตนเอง ผูLอ่ืนและการอนุรักษ&สิ่งแวดลLอม 

8. เพ่ือใหLมีเจตคติท่ีดีต$องานอาชีพ มีความคิดริเริ่มสรLางสรรค& ซ่ือสัตย&สุจริต มีระเบียบวินัย 
มีความรับผิดชอบต$อสังคม สิ่งแวดลLอม ต$อตLานความรุนแรงและสารเสพติด 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

โครงสร/าง 
หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ#มอาชีพเมคคาทรอนิกส% หุ#นยนต% และระบบอัตโนมัติ 

สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส%และหุ#นยนต% 
 

ผูLสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง ประเภทวิชาอุตสาหกรรม กลุ$มอาชีพ
เมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& จะตLองศึกษารายวิชา 
จากหมวดวิชาต$าง ๆ รวมไม$นLอยกว$า  80  หน$วยกิต และเขLาร$วมกิจกรรมเสริมหลักสูตร ดังโครงสรLางต$อไปนี้ 
 

1. หมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง ไม#น/อยกว#า 15 หน#วยกิต 
1.1 กลุ$มสมรรถนะภาษาและการสื่อสาร ไม$นLอยกว$า 6 หน$วยกิต 
1.2 กลุ$มสมรรถนะการคิดและการแกLปdญหา ไม$นLอยกว$า 6 หน$วยกิต 
1.3 กลุ$มสมรรถนะทางสังคมและการดํารงชีวิต ไม$นLอยกว$า 3 หน$วยกิต 

 

2. หมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ ไม#น/อยกว#า 60 หน#วยกิต 
2.1 กลุ$มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน  13 หน$วยกิต 
2.2 กลุ$มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ ไม$นLอยกว$า 47 หน$วยกิต 

 

3. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม#น/อยกว#า 5 หน#วยกิต 
 

4. กิจกรรมเสริมหลักสูตร (2 ช่ัวโมงต#อสัปดาห%หรือไม#น/อยกว#า 30 ช่ัวโมงต#อภาคเรียน) 
 

รวม ไม#น/อยกว#า 80 หน#วยกิต 
 

โครงสรLางนี้สําหรับผูLสําเร็จการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) ในประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส& หรือประเภทวิชาอุตสาหกรรม กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบ
อัตโนมัติ สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& หรือเทียบเท$าสาขาวิชาในกลุ$มอาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

สําหรับผูLสําเร็จการศึกษาหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) ประเภทวิชา กลุ$มอาชีพหรือ
สาขาวิชาอ่ืน หรือมัธยมศึกษาตอนปลาย (ม. 6) หรือเทียบเท$า ท่ีไม$มีพ้ืนฐานวิชาชีพ ตLองเรียนรายวิชา 
ปรับพ้ืนฐานวิชาชีพ จํานวน 15 หน$วยกิต ต$อไปนี้ 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30127-0001 งานเขียนแบบและเทคนิคเครื่องมือกล 1-3-2 
 Technical Drawing and Machine Tools Work 
30127-0002 งานประกอบข้ึนรูปโครงสรLางงานเมคคาทรอนิกส&เบ้ืองตLน 1-3-2 
 Forming and Assembly of Structure in Mechatronics Work 
30127-0003 งานระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 1-4-3 
 Pneumatics and Hydraulics System Work 
30127-0004 งานไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส&และเครื่องมือวัด 1-4-3 
 Electrical, Electronics and Instrumentation Work 
30127-0005 งานควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตLน 1-3-2 
 Industrial Robot Control Fundamental 
30127-0006 งานโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 1-4-3 
 Programable Logic Controller 

 
 
1. หมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง ไม#น/อยกว#า  15  หน#วยกติ 
 

1.1 กลุ#มสมรรถนะภาษาและการส่ือสาร (ไม#น/อยกว#า 6 หน#วยกิต) 
ใหLเลือกเรียนรายวิชาภาษาไทย อย$างนLอย 1 รายวิชา และรายวิชาภาษาต$างประเทศ อย$างนLอย 1 รายวิชา  

ท่ีสอดคลLองกับการปฏิบัติงานของกลุ$มอาชีพท่ีเรียน จนครบหน$วยกิตท่ีกําหนด 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1101 ทักษะภาษาไทยเพ่ือการสื่อสารในงานอาชีพ 1-2-2 
 Thai Language Skills for Career Communication 
30000-1102 ทักษะการเขียนและการพูดภาษาไทยในงานอาชีพ 1-2-2 
 Occupational Thai Writing and Speaking Skills 
30000-1103 ทักษะภาษาไทยเพ่ือการนําเสนอเชิงวิชาชีพ 1-2-2 
 Thai for Occupational Presentation 
30000-1104 ทักษะภาษาไทยเชิงสรLางสรรค& 1-2-2 
 Creative Thai Language Skills 
30000-1201 ภาษาอังกฤษสําหรับงานอาชีพ 1-2-2 
 English for Career 
30000-1202 การเขียนและการนําเสนอโครงงานภาษาอังกฤษ 0-2-1 
 Writing and Presenting English Project Work 
30000-1203 ภาษาอังกฤษสําหรับเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 0-2-1 
 English for Industrial Technology  
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1204 ภาษาอังกฤษสําหรับอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส& 0-2-1 
 English for Electronic Industry 
30000-1205 ภาษาอังกฤษสําหรับช$างเมคคาทรอนิกส& 0-2-1 
 English for Mechatronics Technician 
30000-1206 ภาษาอังกฤษสําหรับเทคโนโลยีธุรกิจดิจิทัล 0-2-1 
 English for Digital Business Technology 
30000-1207 ภาษาอังกฤษสําหรับงานโรงแรม 1-2-2 
 English Communicative for Hotel 
30000-1208 ภาษาอังกฤษสําหรับงานการคLาระหว$างประเทศ 0-2-1 
 English for International Trades 
30000-1209 ภาษาอังกฤษสําหรับเกษตรและประมง 0-2-1 
 English for Agriculture and Fishery 
30000-1210 ภาษาอังกฤษสําหรับเทคโนโลยีอุตสาหกรรมเกษตร 1-2-2 
 English for Agro-Industrial Technology 
30000-1211 ภาษาอังกฤษสําหรับเทคโนโลยีและนวัตกรรมเกษตร 1-2-2 
 English for Agricultural Technology and Innovation 
30000-1212 ภาษาอังกฤษสําหรับงานอุตสาหกรรมดิจิทัลและเทคโนโลยีสารสนเทศ 0-2-1 
 English for Digital Information Technology Industry 
30000-1213 ภาษาอังกฤษสําหรับงานอุตสาหกรรมบันเทิงและดนตรี 0-2-1 
 English for the Entertainment Industry 
30000-1214 ภาษาอังกฤษสําหรับงานบริการอาหารและเครื่องด่ืม 0-2-1 
 English for Food and Beverage Services 
30000-1215 ภาษาอังกฤษสําหรับการปฏิบัติงานครัวอาหารไทย 0-2-1 
 English for Thai Cuisine 
30000-1216 ภาษาอังกฤษทางทะเล 1 2-2-3 
 Maritime English 1 
30000-1217 ภาษาอังกฤษทางทะเล 2 2-2-3 
 Maritime English 2 
30000-1218 ภาษาอังกฤษสําหรับงานนาฬิกา 0-2-1 
 English for Watch Career 
30000-1219 ภาษาอังกฤษสําหรับกิจการการบิน 0-2-1 
 English for Aviation 
30000-1220 ภาษาและวัฒนธรรมจีน 0-2-1 
 Chinese Language and Culture 
30000-1221 การสนทนาภาษาจีนสําหรับการทํางาน 0-2-1 
 Chinese Conversation for Work 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1222 ภาษาจีนสําหรับอุตสาหกรรม 0-2-1 
 Chinese for Industry 
30000-1223 ภาษาจีนสําหรับธุรกิจ 0-2-1 
 Chinese for Business 
30000-1224 ภาษาจีนสําหรับธุรกิจการท$องเท่ียว 0-2-1 
 Chinese for Tourism Business 
30000-1225 ภาษาและวัฒนธรรมญ่ีปุbน 0-2-1 
 Japanese Language and Culture 
30000-1226 สื่อสารภาษาญ่ีปุbนในการทํางาน 0-2-1 
 Japanese Communication for Work 
30000-1227 ภาษาและวัฒนธรรมเกาหลี 0-2-1 
 Korean Language and Culture 
30000-1228 สื่อสารภาษาเกาหลีในการทํางาน 0-2-1 
 Korean Communication for Work 
30000-1229 ภาษาและวัฒนธรรมเวียดนาม 0-2-1 
 Vietnamese Language and Culture 
30000-1230 สื่อสารภาษาเวียดนามในการทํางาน 0-2-1 
 Vietnamese Communication for Work 
30000-1231 ภาษาและวัฒนธรรมอินโดนีเซีย 0-2-1 
 Indonesian Language and Culture 
30000-1232 สื่อสารภาษาอินโดนีเซียในการทํางาน 0-2-1 
 Indonesian Communication for Work 
30000-1233 ภาษาและวัฒนธรรมมาเลเซีย 0-2-1 
 Malaysian Language and Culture 
30000-1234 สื่อสารภาษามาเลเซียในการทํางาน 0-2-1 
 Bahasa Malaysia Communication for Work 
30000-1235 ภาษาและวัฒนธรรมพม$า 0-2-1 
 Burmese Language and Culture 
30000-1236 สื่อสารภาษาพม$าเพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 Burmese Communication for Work 
30000-1237 ภาษาและวัฒนธรรมเขมร 0-2-1 
 Khmer Language and Culture 
30000-1238 สื่อสารภาษาเขมรเพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 Khmer Communication for Work 
30000-1239 ภาษาและวัฒนธรรมลาว 0-2-1 
 Laotian Language and Culture 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1240 สื่อสารภาษาลาวเพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 Laotian Communication for Work 
30000-1241 ภาษาและวัฒนธรรมฟ�ลิปป�นส& 0-2-1 
 Filipino Language and Culture 
30000-1242 สื่อสารภาษาฟ�ลิปป�นส&เพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 Filipino Communication for Work 
30000-1243 ภาษาและวัฒนธรรมรัสเซีย 0-2-1 
 Russian Language and Culture 
30000-1244 สื่อสารภาษารัสเซียเพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 Russian Communication for Work 
30000-1245 ภาษาและวัฒนธรรมเยอรมัน 0-2-1 
 German Language and Culture 
30000-1246 สื่อสารภาษาเยอรมันเพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 German Communication for Work 
30000-1247 ภาษาและวัฒนธรรมฝรั่งเศส 0-2-1 
 French Language and Culture 
30000-1248 สื่อสารภาษาฝรั่งเศสเพ่ือการทํางาน 0-2-1 
 French Communication for Work 
30000*1101 ถึง 30000*1199 และ 30000*1201 ถึง 30000*1299 รายวิชาท่ี *-*-* 
 สถาบันการอาชีวศึกษาหรือสถานศึกษาพัฒนาเพ่ิมเติม 
 ตามความตLองการของสถานประกอบการหรือตามยุทธศาสตร&ของภูมิภาค 

 
1.2 กลุ#มสมรรถนะการคิดและการแก/ปCญหา (ไม#น/อยกว#า 6 หน#วยกิต) 

 

ใหLเลือกเรียนรายวิชาวิทยาศาสตร& อย$างนLอย 1 รายวิชา และรายวิชาคณิตศาสตร& อย$างนLอย 1 รายวิชา 
ท่ีสอดคลLองกับการปฏิบัติงานของกลุ$มอาชีพท่ีเรียน จนครบหน$วยกิตท่ีกําหนด 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1301 วิทยาศาสตร&งานอาชีพธุรกิจและบริการ 2-2-3 
 Science for Business and Services Careers 
30000-1302 วิทยาศาสตร&งานอาชีพไฟฟWา อิเล็กทรอนิกส& และการสื่อสาร 2-2-3 
 Science for Electrical Electronics and Communications Careers 
30000-1303 วิทยาศาสตร&งานอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 2-2-3 
 Science for Mechatronics Robotic and Automation Careers 
30000-1304 วิทยาศาสตร&งานอาชีพประมงและเกษตรกรรม 2-2-3 
 Science for Fisheries and Agriculture Careers 
30000-1305 วิทยาศาสตร&งานอาชีพเครื่องกลและการผลิต 2-2-3 
 Science for Mechanical and Production Careers 
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รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1306 วิทยาศาสตร&งานอาชีพก$อสรLาง โยธา และสถาปdตยกรรม 2-2-3 
 Science for Construction Civil and Architectural Careers 
30000-1307 วิทยาศาสตร&งานอาชีพอุตสาหกรรมยาง 2-2-3 
 Science for Rubber Industrial Careers 
30000-1308 วิทยาศาสตร&งานอาชีพอุตสาหกรรมสิ่งทอ 2-2-3 
 Science for Textile Industrial Careers 
30000-1309 วิทยาศาสตร&งานอาชีพศิลปกรรมและศิลปะสรLางสรรค& 2-2-3 
 Science for Fine Arts and Creative Arts Careers 
30000-1310 วิทยาศาสตร&งานอาชีพอุตสาหกรรมเครื่องประดับและอัญมณี 2-2-3 
 Science for Jewelry and Gem Industrial Careers 
30000-1311 วิทยาศาสตร&งานอาชีพอุตสาหกรรมอาหารและโภชนาการ 2-2-3 
 Science for Food and Nutrition Industrial Careers 
30000-1312 วิทยาศาสตร&เทคโนโลยีการเดินเรือ 2-2-3 
 Science for Navigation Technology 
30000-1313 วิทยาศาสตร&เทคโนโลยีไฟฟWาในเรือ 2-2-3 
 Science for Electrical Shipboard Technology 
30000-1314 ฟ�สิกส&เพ่ือการบิน 2-2-3 
 Physics for Aviation 
30000-1315 การวิจัยเบ้ืองตLนเพ่ืองานอาชีพ 2-2-3 
 Introduction to Career Research 
30000-1316  เทคโนโลยีการจัดการพลังงานและสิ่งแวดลLอม 2-2-3 
 Energy and Environmental Management Technology 
30000-1317  อากาศพลศาสตร&พ้ืนฐาน 3-0-3 
 Basic Aerodynamics 
30000-1401 คณิตศาสตร&และสถิติเพ่ืองานอาชีพ 3-0-3 
 Mathematics and Statistics for Careers 
30000-1402 คณิตศาสตร&เพ่ือพัฒนาทักษะการคิด 3-0-3 
 Mathematics for Thinking Skills Development 
30000-1403 สถิติการทดลองและการวางแผน 3-0-3 
 Statistics and Experimental Design 
30000-1404 แคลคูลัส 1 3-0-3 
 Calculus 1 
30000-1405 แคลคูลัส 2 3-0-3 
 Calculus 2 
30000-1406 แคลคูลัส 3 3-0-3 
 Calculus 3 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1407 คณิตศาสตร&อุตสาหกรรม 3-0-3 
 Industrial Mathematics 
30000-1408 คณิตศาสตร&ธุรกิจและบริการ 3-0-3 
 Mathematics for Business and Service 
30000-1409 คณิตศาสตร&เกษตรกรรม 3-0-3 
 Agricultural Mathematics 
30000-1410 คณิตศาสตร&เพ่ือการเดินเรือ 1 2-2-3 
 Mathematics for Navigation 1 
30000-1411 คณิตศาสตร&เพ่ือการเดินเรือ 2 2-2-3 
 Mathematics for Navigation 2 
30000-1412 คณิตศาสตร&เพ่ือการบิน 3-0-3 
 Mathematics for Aviation 
30000*1301 ถึง 30000*1399 และ 30000*1401 ถึง 30000*1499  รายวิชาท่ี *-*-* 
 สถาบันการอาชีวศึกษาหรือสถานศึกษาพัฒนาเพ่ิมเติม 
 ตามความตLองการของสถานประกอบการหรือตามยุทธศาสตร&ของภูมิภาค 

 
1.3 กลุ#มสมรรถนะทางสังคมและการดํารงชีวิต (ไม#น/อยกว#า 3 หน#วยกิต) 

ใหLเลือกเรียนรายวิชาสังคมศาสตร& อย$างนLอย 1 รายวิชา และรายวิชามนุษย&ศาสตร& อย$างนLอย 1 รายวิชา  
ท่ีสอดคลLองกับการปฏิบัติงานของกลุ$มอาชีพท่ีเรียน จนครบหน$วยกิตท่ีกําหนด 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1501 สังคมไทยในยุคดิจิทัล 1-2-2 
 Thai Society in the Digital Era 
30000-1502 การพัฒนาทLองถ่ิน 1-2-2 
 Local Development 
30000-1503 หลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงเพ่ือการดําเนินชีวิต 1-0-1 
 Sufficiency Economic Philosophy for Life Style 
30000-1601 การพัฒนาสุขภาพ 2-0-2 
 Health Improvement 
30000-1602 ทักษะแห$งความสุข 2-0-2 
 Happiness Skill 
30000-1603 ลีลาศเพ่ือพัฒนาสุขภาพและบุคลิกภาพ 0-2-1 
 Social Dance for Health and Personality Development 
30000-1604 นันทนาการเพ่ือพัฒนาคุณภาพชีวิต 0-2-1 
 Recreation for Life Quality Development 
30000-1605 การจัดการกีฬาและการออกกําลังกายเพ่ืออาชีพ 0-2-1 
 Sport Management and Exercise for Career 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-1606 ภาวะผูLนําและการทํางานเปaนทีม 2-0-2 
 Leadership and Teamwork 
30000-1607 ขLอจํากัดของธรรมชาติมนุษย& 3-0-3 
 Human Factors 
30000*1501 ถึง 30000*1599 และ 30000*1601 ถึง 30000*1699 รายวิชาท่ี *-*-* 
 สถาบันการอาชีวศึกษาหรือสถานศึกษาพัฒนาเพ่ิมเติม 
 ตามความตLองการของสถานประกอบการหรือตามยุทธศาสตร&ของภูมิภาค 

 
 
2. หมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ ไม#น/อยกว#า  60  หน#วยกติ 
 

 2.1 กลุ#มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน (13 หน#วยกิต) 
 ใหLเรียนรายวิชา เพ่ือพัฒนาผูLเรียนใหLมีทักษะในการปฏิบัติงานของกลุ$มอาชีพ หลักการบริหารและ
จัดการวิชาชีพ การใชLเทคโนโลยีดิจิทัล และหลักการงานอาชีพท่ีสัมพันธ&เก่ียวขLอง รวมท้ังการใชLเปaนพ้ืนฐาน 
ในการศึกษารายวิชากลุ$มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ ตามหน$วยกิตท่ีกําหนด 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30001-1001 การเปaนผูLประกอบการ 2-2-3 
 Entrepreneurship 
30001-1002 องค&การและการบริหารงานคุณภาพ 3-0-3 
 Organization and Quality Administration 
30001-1003 การประยุกต&ใชLเทคโนโลยีดิจิทัลในอาชีพ 2-2-3 
 Application of Digital Literacy for Career 
30100-1004 กฎหมายในงานอาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 1-0-1 
 Laws for Mechatronics and Robotics 
30100-1020 การควบคุมนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 2-3-3 
 Pneumatics and Hydraulics Control 

 
2.2 กลุ#มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ (ไม#น/อยกว#า 47 หน#วยกิต) 

 ใหLเรียนรายวิชา 30127-2001 ถึง 30127-2014 แลLวเลือกเรียนรายวิชาเพ่ือพัฒนาผูLเรียนใหLมีสมรรถนะ 
ในการประกอบอาชีพตามสาขาอาชีพ ท่ีสอดคลLองกับความตLองการของสถานประกอบการ จนครบหน$วยกิต 
ท่ีกําหนด ต$อไปนี้ 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30127-2001 วงจรไฟฟWาและอิเล็กทรอนิกส& 2-3-3 
 Electric and Electronic Circuits 
30127-2002 เขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดLวยคอมพิวเตอร& 1-4-3 
 Computer Mechatronics Drawing 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30127-2003 ชิ้นส$วนเครื่องกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 1-3-2 
 Mechanical Parts in Mechatronics and Robotics 
30127-2004 การเขียนโปรแกรมหุ$นยนต&ในระบบการผลิต 2-3-3 
 Robots Programming in Production Systems 
30127-2005 เทคนิคการวัดและอุปกรณ&ควบคุม 2-3-3 
 Measurement Techniques and Control Equipment 
30127-2006 เทคนิคการควบคุมเครื่องกลไฟฟWา 2-3-3 
 Electromechanical Control Techniques 
30127-2007 โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 2-3-3 
 Programable Controller in Mechatronics and Robotics 
30127-2008 ติดต้ังและซ$อมบํารุงระบบเมคคาทรอนิกส& 2-3-3 
 Installation and Maintenance of Mechatronics Systems 
30127-2009 โรงงานอัตโนมัติ 2-3-3 
 Factory Automation 
30127-2010 เทคนิคระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robot System Techniques 
30127-2011 ระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ 2-3-3 
 Smart Industrial Production System 
30127-2012 การประสานระบบหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 2-3-3 
 System Integrator in Robotics and Automation 
30127-2013 การใชLโปรแกรมจําลองระบบการผลิตอัตโนมัติ 2-3-3 
 Using Production Automation Simulators 
30127-2014 การผลิตชิ้นส$วนในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 2-3-3 
 Production Part in Mechatronics and Robotics 
30127-2015 การจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robots System Develop Design and Management 
30127-2016 ติดต้ังกระบวนการผลิตดLวยหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Install the Production Process with Industrial Robots 
30127-2017 เทคนิคควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง 2-3-3 
 Motion and Position Control Techniques 
30127-2018 การควบคุมหุ$นยนต&ผ$านระบบเครือข$ายในงานอุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Network Robot Control 
30127-2019 เทคนิคการควบคุมหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 2-3-3 
 Mobile Robotics Control Techniques  
30127-2020 การเขียนโปรแกรมเชื่อมต$อฐานขLอมูลการผลิต 2-3-3 
 Production Database Connection Programming 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30127-2021 เทคนิคหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robot Techniques  
30127-2022 การออกแบบทางกลในกระบวนการผลิตระบบอัตโนมัติ 2-3-3 
 Mechanical Design for Automation Production  
30127-2023 โครงงานดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 0-12-4 
 Mechatronics and Robotic Project 
30127-2024 โครงงานดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 1 0-6-2 
 Mechatronics and Robotic Project 1 
30127-2025 โครงงานดLานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 2 0-6-2 
 Mechatronics and Robotic Project 2 
30127*2001 ถึง 30127*2099 รายวิชาท่ีสถาบันการอาชีวศึกษาหรือสถานศึกษา *-*-* 
 พัฒนาเพ่ิมเติมตามความตLองการของสถานประกอบการ 
 หรือตามยุทธศาสตร&ของภูมิภาค 

 
 
3.  หมวดวิชาเลือกเสรี ไม#น/อยกว#า  5  หน#วยกติ 

ใหLเลือกเรียนรายวิชาจากหมวดวิชาท่ีเป�ดสอนในหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2567 
ทุกประเภทวิชาและสาขาวิชา 
 
 
4.  กิจกรรมเสริมหลักสูตร (2 ช่ัวโมงต#อสัปดาห%หรือไม#น/อยกว#า 30 ช่ัวโมงต#อภาคเรียน) 

ใหLจัดกิจกรรมเสริมหลักสูตร ภาคเรียนท่ี 1 ใหLเรียนรายวิชา 30000-2001 และเลือกเรียนรายวิชา 
กิจกรรมเสริมหลักสูตรอ่ืนใหLครบทุกภาคเรียน 
 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-2001 กิจกรรมเสริมสรLางสุจริต จิตอาสา 0-2-0 
 Strengthen Honesty and Volunteerism 
30000-2002 กิจกรรมองค&การวิชาชีพ 1 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 1 
30000-2003 กิจกรรมองค&การวิชาชีพ 2 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 2 
30000-2004 กิจกรรมองค&การวิชาชีพ 3 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 3 
30000-2005 กิจกรรมในสถานประกอบการ 1 0-2-0 
 Workplace Activity 1 
30000-2006 กิจกรรมในสถานประกอบการ 2 0-2-0 
 Workplace Activity 2 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ่มอาชีพเมคคาทรอนิกส์ หุ่นยนต์ และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

รหัสวิชา ช่ือวิชา ท-ป-น 
30000-2007 กิจกรรมในสถานประกอบการ 3 0-2-0 
 Workplace Activity 3 
30000-2008 กิจกรรมเสริมสรา้งผู้เรียนตามอัธยาศัย 1 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 1 
30000-2009 กิจกรรมเสริมสรา้งผู้เรียนตามอัธยาศัย 2 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 2 
30000-2010 กิจกรรมเสริมสรา้งผู้เรียนตามอัธยาศัย 3 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 3 
30000-2011 กิจกรรมอาชีวะยุคใหม่ ใส่ใจภัยพิบัต ิ 0-2-0 
 Reskill for Rescue 
30000*20XX กิจกรรมนักศึกษาวิชาทหาร/กิจกรรมที่สถานศึกษาจัด 0-2-0 
 Thai Reserve Officer Training Corps Student/College Activities 
30000*2001 ถึง 30000*2099 รายวิชาที่สถาบันการอาชีวศึกษาหรือสถานศึกษา *-*-* 
 พัฒนาเพ่ิมเติมตามความต้องการของสถานประกอบการ 
 หรือตามยุทธศาสตร์ของภูมิภาค 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

คําอธิบายรายวิชา 
หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ%มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ%นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 
 

รายวิชาปรับพ้ืนฐานวิชาชีพ 
 

30127-0001 งานเขียนเแบบและเทคนิคเครื่องมือกล 1-3-2 
 Technical Drawing and Machine Tools Work 
30127-0002 งานประกอบข้ึนรูปโครงสรCางงานเมคคาทรอนิกส&เบ้ืองตCน 1-3-2 
 Forming and Assembly of Structure in Mechatronics Work 
30127-0003 งานระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 1-4-3 
 Pneumatics and Hydraulics System Work 
30127-0004 งานไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และเครื่องมือวัด 1-4-3 
 Electrical, Electronics and Instrumentation Work 
30127-0005 งานควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน 1-3-2 
 Industrial Robot Control Fundamental 
30127-0006 งานโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 1-4-3 
 Programable Logic Controller 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-0001 งานเขียนเแบบและเทคนิคเครื่องมือกล 1-3-2 
 Technical Drawing and Machine Tools Work 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนแบบและอ$านแบบภาพสองมิติ สามมิติ ภาพฉาย การบอกขนาดมิติท่ีซับซCอน เลือกใชCงานวัสดุ 

ในงามอุตสาหกรรม ใชCเครื่องมือกลพ้ืนฐานในการปรับประกอบ สรCางชิ้นงานทางกล 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการเขียนแบบเทคนิค การใชCเครื่องมือเขียนแบบ การเลือกใชCงานของวัสดุตามมาตรฐาน

ในงานอุตสาหกรรม 
2. สามารถเขียนภาพสองมิติ ภาพสามมิติ ภาพฉาย การบอกขนาดมิติท่ีซับซCอนและแบบสั่งงาน ร$างแบบ 

ตะไบ งานลับคมตัด งานเจาะ งานกลึง 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานร$วมกับผูCอ่ืนดCวยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย 
4. สามารถอ$านแบบ เขียนแบบเครื่องกล ปรับประกอบสรCางชิ้นงานทางกลดCวยเครื่องมือกลพ้ืนฐาน 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการเขียนแบบเทคนิคและการใชCเครื่องมือเขียนแบบ 
2. เขียนภาพสองมิติ ภาพสามมิติ ภาพฉาย การบอกขนาดมิติท่ีซับซCอนและแบบสั่งงาน 
3. เลือกใชCงาน ตามรหัสวัสดุ สมบัติ 
4. ใชCและบํารุงรักษาเครื่องมือกลเบ้ืองตCน 
5. ปฏิบัติงานเก่ียวกับงานตะไบ งานลับคมตัด งานเจาะ งานกลึง ตามแบบท่ีสั่ง 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการเขียนแบบเทคนิคเบ้ืองตCน มาตรฐานงานเขียนแบบเทคนิค เสCน 

ตัวเลข ตัวอักษร มาตราส$วน องค&ประกอบของการบอกขนาดมิติ กระดาษเขียนแบบ การใชCอุปกรณ&เขียนแบบ
เบ้ืองตCน วัสดุในงานอุตสาหกรรม รหัสวัสดุ สมบัติ การเลือกใชCงาน การใชCและบํารุงรักษาเครื่องมือกลเบ้ืองตCน 
งานร$างแบบ ตะไบ งานลับคมตัด งานสกัด  งานเจาะ  งานกลึง ตามแบบและการประกอบ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-0002 งานประกอบข้ึนรูปโครงสรCางงานเมคคาทรอนิกส&เบ้ืองตCน 1-3-2 
 Forming and Assembly of Structure in Mechatronics Work 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ใชCเครื่องมือ อุปกรณ&เพ่ือประกอบชิ้นงานในงานเมคคาทรอนิกส&ไดCอย$างถูกตCอง เชื่อมแกhส เชื่อมไฟฟTา

เบ้ืองตCนไดC 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับหลักการ กระบวนการเชื่อมแกhส การเชื่อมไฟฟTา 
2. มีทักษะเก่ียวกับการปฏิบัติงานเชื่อมแกhส เชื่อมไฟฟTา การจับยึดดCวยนhอต สกรู การใชCเครื่องมือ  

อุปกรณ&ในงานเมคคาทรอนิกส& ประกอบข้ึนรูปโครงสรCางงานเมคคาทรอนิกส& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เปiนระเบียบ สะอาด 

ตรงต$อเวลา มีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบ และรักษาสภาพแวดลCอม 
4. มีความสามารถเชื่อมแก็ส เชื่อมไฟฟTา ข้ึนรูป ประกอบโครงสรCาง ชิ้นงานเมคคาทรอนิกส&ดCวย 

เครื่องมือและอุปกรณ&ตามแบบ 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการ กระบวนการเชื่อมแกhส การเชื่อมไฟฟTา และการจับยึดดCวยนhอต สกรู 
2. เชื่อม แล$นประสานและตัดแผ$นเหล็กกลCาคาร&บอนดCวยแกhส 
3. เชื่อมอาร&กลวดหุCมฟลักซ&แผ$นเหล็กกลCาคาร&บอน 
4. ข้ึนรูปงานประกอบโครงสรCางในงานเมคคาทรอนิกส&ตามแบบ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการเบ้ืองตCนของกระบวนการเชื่อม หลักความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน 

การเลือกใชCวัสดุ เครื่องและอุปกรณ&งานเชื่อม รอยต$อท่ีใชCในงานเชื่อมและการแล$นประสาน การประกอบติดต้ัง
เครื่องมืออุปกรณ&งานเชื่อมแกhส การแล$นประสาน (Brazing) และเชื่อมไฟฟTา การจับยึดดCวยนhอต สกรู การเริ่มตCน
อาร&ก การเชื่อมเดินแนว ต$อมุม ต$อตัวที เครื่องจักรและเครื่องมือท่ีใชCในงานเมคคาทรอนิกส& งานประกอบ
โครงสรCางในงานเมคคาทรอนิกส&ตามแบบ 
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30127-0003 งานระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 1-4-3 
 Pneumatics and Hydraulics System Work 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ รหัส ME51, ME52 สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 

อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส&  ระดับ 3 
2. คําแนะนํา อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
อ$านแบบ เลือกใชCอุปกรณ& ถอดและติดต้ัง ต$อวงจรนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส&ไดCอย$างถูกตCองและปลอดภัย 

 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส&เบ้ืองตCน 
2. อ$านแบบ ระบุสเปค เลือกและใชCเครื่องมือ ถอดและติดต้ัง อุปกรณ& และวงจรนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย สภาพแวดลCอม 
4. สามารถประยุกต&ใชCองค&ความรูCในการถอดและติดต้ังชิ้นส$วนของอุปกรณ&นิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 

ดCวยความเปiนระเบียบ สะอาดตรงต$อเวลามีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอม 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับหลักการของระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส&ตามคู$มือ 
2. อ$านแบบ ระบุสเปก เลือกและใชCเครื่องมือ นิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
3. ถอดและติดต้ัง อุปกรณ&และวงจรนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
4. ติดต้ังวงจรนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& ควบคุมดCวยมือและระบบอัตโนมัติ 
5. ประยุกต&ใชCวงจรนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& ควบคุมระบบอัตโนมัติ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติงานเก่ียวกับการอ$านแบบและเขCาใจการทํางานของวงจรนิวเมติกส&ท่ีควบคุมดCวยระบบ 

นิวเมติกส&และระบบไฟฟTา เขCาใจค$าสเปคของอุปกรณ&ในวงจรนิวเมติกส& ตามท่ีระบุในแบบ  เลือกและใชCเครื่องมือ 
ในการถอดและติดต้ังอุปกรณ&นิวเมติกส& ถอดและติดต้ังระบบจ$ายลม ระบบดักฝุpนและน้ํา กระบอกลม มอเตอร&ลม 
วาล&วควบคุมทิศทางการไหล วาล&วควบคุมความดัน วาล&วควบคุมอัตราการไหล ติดต้ังวงจรควบคุมดCวยมือและ
ระบบอัตโนมัติ ทําสัญลักษณ&ระบุชื่อของท$อลมและอุปกรณ&นิวเมติกส&ตามท่ีระบุ ถอดและติดต้ังท$อลมและวาล&ว 
ระบบสรCางความดันลม และระบบจ$ายลม ดCวยความปลอดภัย  อ$านแบบและเขCาใจการทํางานของ วงจรสรCาง
พลังงานแก$น้ํามันไฮดรอลิกส& ระบบกรองน้ํามันและถังสะสมแรงดัน วงจรน้ํามันและวงจรไฟฟTา ควบคุมความเร็ว
และความดันของกระบอกไฮดรอลิกส& มอเตอร&ไฮดรอลิกส&   เขCาใจค$าสเปคของอุปกรณ&ในวงจรไฮดรอลิกส& เลือก
และใชCเครื่องมือในการถอดและติดต้ังอุปกรณ&ไฮดรอลิกส& เลือกและเติมน้ํามันไฮดรอลิกส&ตามท่ีระบุในคู$มือ ถอด
และติดต้ังปrsมน้ํามัน กรองน้ํามัน กระบอกไฮดรอลิกส& มอเตอร&ไฮดรอลิกส& ท$อน้ํามัน วาล&วควบคุมทิศทางการไหล 
วาล&วควบคุมความดัน วาล&วควบคุมอัตราการไหล ติดต้ังวงจรควบคุมดCวยมือและระบบอัตโนมัติ ทําสัญลักษณ&ระบุ
ชื่อของท$อน้ํามันและอุปกรณ&ไฮดรอลิกส& ตามท่ีระบุไวC ถอดและติดต้ังท$อน้ํามัน วาล&ว กระบอกสูบและมอเตอร& 
ไฮดรอลิกส& วงจรสรCางพลังงานน้ํามันไฮดรอลิกส& และระบบกรองน้ํามัน ดCวยความปลอดภัย 
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30127-0004 งานไฟฟXา อิเล็กทรอนิกส&และเครื่องมือวัด 1-4-3 
 Electrical, Electronics and Instrumentation Work 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
วัด ทดสอบ วิเคราะห&ปrญหาท่ีเกิดข้ึนในวงจรไฟฟTา เลือกอุปกรณ&ไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส&เพ่ือใชCงาน

ในระบบเมคคาทรอนิกส& 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเก่ียวกับหลักการวัด ทดสอบ ประกอบวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
2. มีทักษะเก่ียวกับการเลือกและใชCเครื่องมือวัด ต$อวงจร ทดสอบ อุปกรณ& วงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบ ปลอดภัย เปiนระเบียบ สะอาด 

ตรงต$อเวลา มีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอม 
4. วิเคราะห&ปrญหาท่ีเกิดข้ึนในวงจรไฟฟTา แกCไข ตรวจสอบอุปกรณ&ไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการวัด ทดสอบ ประกอบวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
2. เลือกและใชCเครื่องมือวัด ต$อวงจร ทดสอบ อุปกรณ& วงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
3. เลือกอุปกรณ& ตรวจสอบวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักความปลอดภัยในการปฏิบัติงานไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และเครื่องมือวัด 

แหล$งกําเนิดไฟฟTา กฎของโอห&ม พลังงานไฟฟTา วงจรไฟฟTาเบ้ืองตCน วงจรไฟฟTาแสงสว$าง การควบคุมมอเตอร&
เบ้ืองตCน อุปกรณ&ปTองกันไฟฟTาและการต$อสายดิน อุปกรณ&อิเล็กทรอนิกส& ตัวตCานทาน ตัวเหนี่ยวนํา ตัวเก็บประจุ 
หมCอแปลงไฟฟTา รีเลย& ไมโครโฟน ลําโพง อุปกรณ&สารก่ึงตัวนํา การบัดกรี การใชCมัลติมิเตอร& เครื่องกําเนิด
สัญญาณ ออสซิลโลสโคป การประกอบวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส&เบ้ืองตCน 
  



34 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-0005 งานควบคุมหุ%นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน 1-3-2 
 Industrial Robot Control Fundamental 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา  
อธิบายประเภทของหุ$นยนต& เลือกอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& เขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&เบ้ืองตCน 

 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน 
2. มีทักษะในการใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& ในการเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีต$อวิชาชีพ สามารถนําความรูCและทักษะไปพัฒนางานท่ีรับผิดชอบ รอบคอบ 

ปลอดภัย 
4. มีความสามารถเขียนโปรแกรม ทดสอบ ควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน 
2. ใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต&ในการเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต& 
3. เลือกใชCเครื่องมือ อุปกรณ&ในการตรวจสอบการใชCหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
4. เลือกเครื่องมือสําหรับถอด ประกอบ ติดต้ังอุปกรณ& และทดสอบ ชิ้นส$วนทางกลและไฟฟTา 
5. ใชCงานและบํารุงรักษาหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน ตามกฎความปลอดภัยหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสรCาง ส$วนประกอบ ระบบการทํางานของหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน 

มาตรฐาน สัญลักษณ&ความปลอดภัยในการใชCหุ$นยนต&ตามคู$มือการใชCงาน ตรวจสอบความพรCอมของระบบ 
การใชCงาน ใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& (แปTนสอน) ต้ังค$าอุปกรณ& (Tool) การเคลื่อนท่ีและปรับแกCตําแหน$งตาม
พิกัดต$าง ๆ เขียน ทดสอบและแกC ไขโปรแกรมสั่ งงานหุ$นยนต&  (Programming Pendant) ค$าแจCงเตือน 
ความผิดพลาด (Error Message) เลือกเครื่องมือ สําหรับถอด ประกอบ ติดต้ังอุปกรณ& และทดสอบ ชิ้นส$วน 
ทางกลและไฟฟTา การบํารุงรักษาหุ$นยนต&อุตสาหกรรมเบ้ืองตCน 
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30127-0006 งานโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 1-4-3 
 Programmable Logic Controller 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
มาตรฐานฝvมือแรงงานแห$งชาติ กรมพัฒนฝvมือแรงงาน สาขาอาชีพช$างไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และคอมพิวเตอร& 

สาขาช$างควบคุมดCวยระบบโปรแกรมเมเบ้ิลลอจิกคอนโทรลเลอร& (Programmable Logic Controller : PLC) ระดับ 1 
 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
อ$าน เขCาใจ วงจรและแผนภาพท่ีใชCในโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& ใชCฟrงก&ชั่น เขียนโปรแกรม 

เดินสาย เชื่อมต$อโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร&กับคอมพิวเตอร&และอุปกรณ&ต$อพ$วงต$าง ๆ ตรวจสอบ
ความผิดปกติของโปรแกรมและวงจรควบคุมท่ีต$อใชCงานดCวยความปลอดภัย 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับระบบควบคุมดCวยระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 
2. อ$านแบบ ระบุสเปก เลือกและใชCเครื่องมือ ถอดและติดต้ัง อุปกรณ&และวงจรระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิก

คอนโทรลเลอร& 
3. ปฏิบัติงานดCวยความเปiนระเบียบ สะอาด ตรงต$อเวลา มีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอม 
4. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบ ปลอดภัย 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการของระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร&  
2. อ$านแบบ ระบุสเปก เลือกและใชCเครื่องมือ ระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 
3. ถอดและติดต้ัง อุปกรณ& วงจร และการเขียนโปรแกรมระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& 
4. การติดต้ังระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร&  ควบคุมดCวยมือและระบบอัตโนมัติ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติการควบคุมดCวยระบบโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& โดยจะครอบคลุมถึงการ

จําแนกชนิดของการควบคุม เขียนผังงานโปรแกรมควบคุม(Flowchart Diagram) เขียนโปรแกรมควบคุม
ทํางานตามมาตรฐาน โดยใชCวงจรลอจิก (Logic circuit) แผนภาพการทํางาน เชื่อมต$อระหว$างคอมพิวเตอร&กับ
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& ฟrงก&ชั่นคําสั่งพ้ืนฐานของโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร& เลือก
อุปกรณ&การเดินสายไฟฟTา การเขCาหัวสายไฟฟTา การบัดกรี การเดินสายไฟฟTา สาเหตุความผิดปกติของ
ฮาร&ดแวร& ตรวจสอบความผิดปกติดCวยซอฟต&แวร& เชื่อมต$ออุปกรณ& ตรวจสอบ I/O จากแบบท่ีกําหนด 
ลักษณะเฉพาะและสภาวะของการควบคุม การออกแบบวงจรท่ีซับซCอนประเด็นท่ีสนับสนุนการควบคุม
เบ้ืองตCน การปTอนขCอมูลกับอุปกรณ&ต$อพ$วง การออกแบบวงจรพ้ืนฐานและตรวจสอบสถานะ ยืนยันสถานการณ& 
การแกCขCอบกพร$อง แกCไขขCอผิดพลาดจากการเคลื่อนท่ี และการควบคุมท่ีปลอดภัย เลือกใชCตัวควบคุม PLC, 
PC, Servo Drive, Inverter เขียนโปรแกรม ต้ังค$าจอทัชสกรีน (HMI) หลักการเขียนโปรแกรมควบคุมดCวย 
SCADA หลักการเขียนโปรแกรม Data Base ร$วมกับชุดควบคุมดCวย SCADA, PLC, IOT และ IIOT 
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(หนCาว%าง) 
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คําอธิบายรายวิชา 
หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ%มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ%นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 
 

หมวดวิชาสมรรถนะแกนกลาง 
(รายละเอียดคําอธบิายรายวิชา ตามเอกสารนอกเล%ม) 
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(หนCาว%าง) 
  



39 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
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คําอธิบายรายวิชา 
หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ%มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ%นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 
 

หมวดวิชาสมรรถนะวิชาชีพ 
 
กลุ%มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน 

30001-1001 การเปiนผูCประกอบการ 2-2-3 
 Entrepreneurship 
30001-1002 องค&การและการบริหารงานคุณภาพ 3-0-3 
 Organization and Quality Administration 
30001-1003 การประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในอาชีพ 2-2-3 
 Application of Digital Literacy for Career 
30100-1004 กฎหมายในงานอาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 1-0-1 
 Laws for Mechatronics and Robotics 
30100-1020 การควบคุมนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 2-3-3 
 Pneumatics and Hydraulics Control 

 
กลุ%มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ 

30127-2001 วงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 2-3-3 
 Electric and Electronic Circuits 
30127-2002 เขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดCวยคอมพิวเตอร& 1-4-3 
 Computer Mechatronics Drawing 
30127-2003 ชิ้นส$วนเครื่องกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 1-3-2 
 Mechanical Parts in Mechatronics and Robotics 
30127-2004 การเขียนโปรแกรมหุ$นยนต&ในระบบการผลิต 2-3-3 
 Robots Programming in Production Systems 
30127-2005 เทคนิคการวัดและอุปกรณ&ควบคุม 2-3-3 
 Measurement Techniques and Control Equipment 
30127-2006 เทคนิคการควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 2-3-3 
 Electromechanical Control Techniques 
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30127-2007 โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 2-3-3 
 Programable Controller in Mechatronics and Robotics 
30127-2008 ติดต้ังและซ$อมบํารุงระบบเมคคาทรอนิกส& 2-3-3 
 Installation and Maintenance of Mechatronics Systems 
30127-2009 โรงงานอัตโนมัติ 2-3-3 
 Factory Automation 
30127-2010 เทคนิคระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robot System Techniques 
30127-2011 ระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ 2-3-3 
 Smart Industrial Production System 
30127-2012 การประสานระบบหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 2-3-3 
 System Integrator in Robotics and Automation 
30127-2013 การใชCโปรแกรมจําลองระบบการผลิตอัตโนมัติ 2-3-3 
 Using Production Automation Simulators 
30127-2014 การผลิตชิ้นส$วนในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 2-3-3 
 Production Part in Mechatronics and Robotics 
30127-2015 การจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robots System Develop Design and Management 
30127-2016 ติดต้ังกระบวนการผลิตดCวยหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Install the Production Process with Industrial Robots 
30127-2017 เทคนิคควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง 2-3-3 
 Motion and Position Control Techniques 
30127-2018 การควบคุมหุ$นยนต&ผ$านระบบเครือข$ายในงานอุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Network Robot Control 
30127-2019 เทคนิคการควบคุมหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 2-3-3 
 Mobile Robotics Control Techniques 
30127-2020 การเขียนโปรแกรมเชื่อมต$อฐานขCอมูลการผลิต 2-3-3 
 Production Database Connection Programming 
30127-2021 เทคนิคหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robot Techniques  
30127-2022 การออกแบบทางกลในกระบวนการผลิตระบบอัตโนมัติ 2-3-3 
 Mechanical Design for Automation Production 
30127-2023 โครงงานดCานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 0-12-4 
 Mechatronics and Robotic Project 
30127-2024 โครงงานดCานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 1 0-6-2 
 Mechatronics and Robotic Project 1 
30127-2025 โครงงานดCานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 2 0-6-2 
 Mechatronics and Robotic Project 2  
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กลุ%มสมรรถนะวิชาชีพพ้ืนฐาน 
 
30001-1001 การเปcนผูCประกอบการ 2-2-3 
 Entrepreneurship 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนแผนธุรกิจอย$างง$าย วางแผนจัดต้ังธุรกิจ การเปiนผูCประกอบการ การใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการ

ประกอบธุรกิจ อย$างมีจรรยาบรรณและคุณสมบัติของผูCประกอบธุรกิจ 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการเขียนแผนธุรกิจ การจัดต้ังธุรกิจและการเปiนผูCประกอบการ 
2. มีทักษะในการเขียนแผนธุรกิจ การวางแผนจัดต้ังธุรกิจและการเปiนผูCประกอบการ 
3. มีจรรยาบรรณและคุณสมบัติของผูCประกอบธุรกิจ 
4. มีความสามารถประยุกต&ความรูCสู$การเปiนผูCประกอบการธุรกิจดิจิทัล 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการเขียนแผนธุรกิจ การจัดต้ังธุรกิจและการเปiนผูCประกอบการ 
2. วางแผนจัดต้ังธุรกิจและการเปiนผูCประกอบการตามหลักการ 
3. เขียนแผนธุรกิจ 
4. ประยุกต&ใชCความรูCและความเขCาใจเก่ียวกับการเปiนผูCประกอบการมาใชCในงานอาชีพตามหลักการ

และกระบวนการ 
 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการเปiนผูCประกอบการ การจัดต้ังธุรกิจ การผลิต การตลาด การบริหาร 

การเงินและเงินทุน การจัดรูปแบบองค&กร การเขียนแผนธุรกิจ การใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการประกอบธุรกิจ 
จรรยาบรรณและคุณสมบัติของผูCประกอบการ 
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30001-1002 องค&การและการบริหารงานคุณภาพ 3-0-3 
 Organization and Quality Administration 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
มาตรฐานสถาบันรับรองระบบบริหารงานคุณภาพมาตรฐานไอเอสโอ (ISO) 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
จัดกิจกรรมการบริหารงานคุณภาพองค&การ การเพ่ิมผลผลิต  บริหารจัดการคุณภาพตามมาตรฐาน

ไอเอสโอ ดCวยความรับผิดชอบ รอบคอบ มีวินัย และสามารถทํางานร$วมกัน 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการบริหารงานองค&การ การบริหารงานคุณภาพและเพ่ิมผลผลิต 
2. มีทักษะในการจัดการองค&การ กิจกรรมการบริหารงานคุณภาพและเพ่ิมผลผลิต 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการจัดการงานอาชีพดCวยความรับผิดชอบ รอบคอบ มีวินัย และสามารถ

ทํางานร$วมกัน 
4. นําความรูCการบริหารงานองค&การ การบริหารงานคุณภาพและเพ่ิมผลประยุกต&ใชCในงานอาชีพ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการบริหารงานองค&การ การบริหารงานคุณภาพและเพ่ิมผลผลิต 
2. วางแผนการจัดการและเพ่ิมประสิทธิภาพขององค&การตามหลักการ 
3. วางแผนการบริหารงานคุณภาพตามมาตรฐานไอเอสโอ 
4. ประยุกต&กิจกรรมระบบคุณภาพและการเพ่ิมผลผลิตในการบริหารงานอาชีพ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเก่ียวกับการบริหารงานคุณภาพในองค&การ การจัดการความเสี่ยง การจัดการความขัดแยCง 

ในองค&การ การเพ่ิมประสิทธิภาพองค&การ กลยุทธ&การเพ่ิมประสิทธิภาพการทํางาน มาตรฐานไอเอสโอ 
การจัดเตรียมเอกสารท่ีเก่ียวขCองกับการขอรับรองตามกระบวนการขอรับรองมาตรฐานไอเอสโอ การบริหารงาน 
คุณภาพผลผลิต การนํากิจกรรมระบบคุณภาพและการเพ่ิมผลผลิตมาประยุกต&ใชCในการจัดการงานอาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30001-1003 การประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในอาชีพ 2-2-3 
 Application of Digital Literacy for Career 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
มาตรฐานสนับสนุนการทํางานดCานการใชCดิจิทัล ระดับ 3 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการทํางานร$วมกันแบบออนไลน&บนระบบคลาวด& สรCางสื่อดิจิทัล ประยุกต&ใชC

เทคโนโลยีปrญญาประดิษฐ&ในงานอาชีพ และมีความเปiนพลเมืองในยุคดิจิทัล 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเก่ียวกับการใชCงานคอมพิวเตอร&และเทคโนโลยีดิจิทัล 
2. มีทักษะการใชCโปรแกรมทํางานร$วมกันแบบออนไลน&บนระบบคลาวด& 
3. มีคุณธรรม จริยธรรม ความรับผิดชอบ และตระหนักถึงการเปiนพลเมืองในยุคดิจิทัล 
4. มีความสามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลเพ่ือสนับสนุนในอาชีพ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการใชCงานคอมพิวเตอร&และเทคโนโลยีดิจิทัลตามหลักการ 
2. ใชCโปรแกรมทํางานร$วมกันแบบออนไลน&บนระบบคลาวด& 
3. วิเคราะห&กรณีศึกษาเทคโนโลยีดิจิทัลเชื่อมโยงอาชีพ 
4. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลตามสถานการณ&ในอาชีพ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการใชCงาน คอมพิวเตอร& เทคโนโลยีดิจิทัล อินเทอร&เน็ต โปรแกรมประมวลผลคํา 

โปรแกรมตารางคํานวณ โปรแกรมนําเสนอ โปรแกรมทํางานร$วมกันแบบออนไลน&บนระบบคลาวด& โปรแกรม
สรCางสื่อดิจิทัล เทคโนโลยีเก็บขCอมูล (Block Chain) โปรแกรมระบบอัตโนมัติสําหรับการวิเคราะห&ขCอมูล 
การทําธุรกรรมการเงินดิจิทัล สกุลเงินดิจิทัล หรือคริปโทเคอร&เรนซี (Cryptocurrency) การประยุกต&ใชCเทคโนโลยี
ปrญญาประดิษฐ&เพ่ืองานอาชีพ การใชCงานดิจิทัลเพ่ือความม่ันคงปลอดภัย และการเปiนพลเมืองในยุคดิจิทัล 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30100-1004 กฎหมายในงานอาชีพเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 1-0-1 
 Laws for Mechatronics and Robotics 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ปฏิบัติตามกฎหมายในงานอาชีพอุตสาหกรรมเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& และกฎหมายทรัพย&สิน 

ทางปrญญา กฎหมายแรงงาน และประยุกต&ใชCในการประกอบอาชีพ 
 

จุดประสงค&รายวิชา เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักกฏหมายในงานอาชีพอุตสาหกรรมเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& กฏหมายทรัพย&สินทางปrญญา 
2. วิเคราะห&แนวทางปฏิบัติตามกฏหมายอุตสาหกรรมเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& กฏหมายทรัพย&สิน

ทางปrญญา 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในความรับผิดชอบ มีวินัย และปฏิบัติตนตามกฎหมาย 
4. มีความสามารถประยุกต&ใชCความรูCเก่ียวกับกฏหมายในงานอาชีพ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับกฏหมายในงานอาชีพอุตสาหกรรมเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& กฏหมาย

ทรัพย&สินทางปrญญา 
2. วิเคราะห&แนวทางปฏิบัติตามกฏหมายอุตสาหกรรมเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
3 .วิเคราะห&แนวทางปฏิบัติตามกฎหมายทรัพย&สินทางปrญญา 
4. ประยุกต&ใชCความรูCเก่ียวกับกฏหมายในงานอาชีพ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและวิเคราะห&หลักการ ขCอกําหนด ข้ันตอนกฏหมายท่ีเก่ียวขCองและลักษณะงานอาชีพ

อุตสาหกรรมเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& กฏหมายทรัพย&สินทางปrญญา 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30100-1020 การควบคุมนิวเมติกส�และไฮดรอลิกส� 2-3-3 
 Pneumatics and Hydraulics Control 
 

อ-างอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ รหัส ME61, ME62 สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 

สาขาระบบอัตโนมัติ อาชีพช$างแมคคาทรอนิกส& ระดับ 4 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ�การเรียนรู-ระดับรายวิชา 
สามารถทดสอบและปรับต้ังการทํางานของระบบจ$ายและควบคุม การทํางานของระบบนิวเมติกส&และ 

ไฮดรอลิกส&ได8อย$างปลอดภัย 
 

จุดประสงค�รายวิชา  เพ่ือให8 
1. รู8และเข8าใจเก่ียวกับการควบคุมระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
2. ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของอุปกรณ&ในวงจรการควบคุมนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานด8วยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย  
4. ประยุกต&ด8านพัฒนาบุคลิกภาพสุขอนามัยและคุณลักษณะเหมาะสมการปฏิบัติงานด8วยความเป?นระเบียบ 

สะอาด ตรงต$อเวลามีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดล8อม 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรู8เก่ียวกับหลักการควบคุมระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
2. ทดสอบการทํางานของอุปกรณ&ในวงจรการควบคุมนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
3. ปรับต้ังการทํางานของอุปกรณ&ในวงจรการควบคุมนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส& 
4. ทดสอบและปรับต้ังวงจรควบคุมด8วยลม น้ํามัน และไฟฟCา 
5. ออกแบบและเขียนโปรแกรมควบคุมแบบก่ึงอัตโนมัติ อัตโนมัติ ด8วยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับ ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของระบบจ$ายลม ระบบดักฝุFนและน้ําในลม 

และระยะชักของกระบอกลมและวาล&วควบคุม ทดสอบการรั่วของซีลกระบอกลมและวาล&วของระบบนิวเมติกส& 
ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของวงจรควบคุมวาล&วด8วยลม (Pure Pneumatic control) และไฟฟCา 
(Electro Pneumatic control) ในการควบคุมความเร็วและความดันของกระบอกลม  ออกแบบระบบควบคุม
แบบก่ึงอัตโนมัติอัตโนมัติ และควบคุมด8วยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ท่ีใช8ในงานอุตสาหกรรม ปฏิบัติงาน
ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของระบบนิวเมติกส&ได8อย$างปลอดภัย  ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของ
ปVWมน้ํามันไฮดรอลิกส& กรองน้ํามันและถังน้ํามัน ระยะชักของกระบอกไฮดรอลิกส& ทดสอบการรั่วของซีลของ
กระบอกไฮดรอลิกส&และทําการไล$ลมออกจากวงจรไฮดรอลิกส&  ทดสอบและปรับต้ังทิศทางการหมุนและ
ความเร็วรอบของมอเตอร&ไฮดรอลิกส& ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของวงจรท่ีควบคุมวาล&วด8วยไฟฟCา 
(Electro-Hydraulic control) วงจรท่ีควบคุมวาล&วด8วยน้ํามัน (Hydraulic Pilot control) ในการควบคุม
ความเร็วและความดันของกระบอกไฮดรอลิกส&  ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของวงจรท่ีควบคุมวาล&วด8วยไฟฟCา 
(Electro- Hydraulic control) วงจรท่ีควบคุมวาล&วด8วยน้ํามัน (Hydraulic Pilot control) ในการควบคุม
ความเร็วรอบและแรงบิด ความดันของมอเตอร&ไฮดรอลิกส&  ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของวงจรสะสม
ความดันของวงจรไฮดรอลิกส&  ปฏิบัติงาน ทดสอบและปรับต้ังระบบรวมของวงจรไฮดรอลิกส& ประยุกต&ใช8ต8นกําลัง
ของอุปกรณ&ระบบนิวเมติกส&และไฮดรอลิกส&โดยตระหนักด8านปลอดภัย  
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

กลุ%มสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ 
 
30127-2001 วงจรไฟฟXาและอิเล็กทรอนิกส& 2-3-3 
 Electric and Electronic Circuits 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนแบบ อ$านแบบอิเล็กทรอนิกส& ออกแบบชุดเพาเวอร&ซัพพลาย ประยุกต&ใชC คุณสมบัติ มาตรฐาน 

ของแหล$งจ$ายไฟฟTาแกCปrญหาวงจรข$าย พารามิเตอร&ทางไฟฟTากระแสตรงและกระแสสลับ วงจร R-L-C  
แบบอนุกรมและขนาน วงจรเพาเวอร&ซัพพลาย การประยุกต&ใชCออปแอมป� การใชCงานเครื่องมือวัดและทดสอบ
วงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
2. สามารถคํานวณหาค$าพารามิเตอร& และใชCเครื่องมือวัดและทดสอบในวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานดCวยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงานและ 

มีคุณธรรมจริยธรรมในงานอาชีพ 
4. ประยุกต&ใชCวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
2. คํานวณหาค$าพารามิเตอร&ในวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
3. วัดและทดสอบคุณลักษณะทางไฟฟTาของวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& 
4. ประยุกต&ใชCงานวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส&สําหรับควบคุมระบบในงานเมคคาทรอนิกส& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเ ก่ียวกับวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& กฎของโอห&ม กฎของเคอร&ชอฟฟ�  

เมชเคอร&เรนต& การแกCปrญหาวงจรข$าย พารามิเตอร&ทางไฟฟTากระแสตรงและกระแสสลับ วงจร R-L-C  
แบบอนุกรมและขนาน วงจรเพาเวอร&ซัพพลาย วงจรเพาเวอร&อิเล็กทรอนิกส& วงจรพัลส&วิดท&มอดูเลชัน  
การประยุกต&ใชCออปแอมป� การใชCงานเครื่องมือวัดและทดสอบวงจรไฟฟTาและอิเล็กทรอนิกส& เขียนแบบ  
อ$านแบบอิเล็กทรอนิกส& ออกแบบประยุกต&ใชC คุณสมบัติ มาตรฐาน ของชุดแหล$งจ$ายไฟฟTา DC, AC single 
phase, AC 3 Phase, Current Source, Battery ประยุกต&ใชCตCนกําลังของอุปกรณ& Transfer Units / AGV / 
AMR / Lift 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2002 เขียนแบบเมคคาทรอนิกส&ดCวยคอมพิวเตอร& 1-4-3 
 Computer Mechatronics Drawing 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
อ$านแบบ เขียนแบบวงจรไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วนเครื่องกล ชิ้นส$วนเครื่องจักรกล 2 มิติ และ 

3 มิติ และการเขียนภาพเคลื่อนไหว ตารางรายการวัสดุ เขียนภาพประกอบ เขียนภาพแยกชิ้นออกแบบทูลลิ่ง 
กริปเปอร& จิ๊กฟ�กเจอร& โดยใชCโปรแกรมคอมพิวเตอร&ช$วย 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการอ$านแบบ ไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วนเครื่องกล 
2. สามารถออกแบบลายวงจรพิมพ& เขียนแบบวงจรไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วนเครื่องกลดCวย

คอมพิวเตอร& 
3. เจตคติและกิจนิสัยท่ีดีต$อการปฏิบัติงานดCวยความละเอียดรอบคอบ คํานึงถึงสิ่งแวดลCอม มีระเบียบวินัย

และความรับผิดชอบ 
4. ประยุกต&นําไปใชCในการสรCางออกแบบลายวงจรพิมพ& เขียนแบบวงจรไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วน

เครื่องกล 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการอ$านแบบ ไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วนเครื่องกล 
2. เขียนแบบวงจรไฟฟTา อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วนเครื่องกลดCวยคอมพิวเตอร& 
3. ออกแบบลายวงจรพิมพ&ดCวยคอมพิวเตอร& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการอ$านแบบ เขียนแบบวงจรไฟฟTา single line diagram, interconnecting 

diagram & labelling, carinate layout, I/O mapping, Riser diagram, Electrical panel drawing, incoming 
power อิเล็กทรอนิกส&และชิ้นส$วนเครื่องกลในงานระบบอัตโนมัติ บล็อกไดอะแกรม (Block Diagram) สคีมเมติก
ไดอะแกรม (Schematic Diagram) ซิงเกิลไลน&ไดอะแกรม (Sing line Diagram) ไวร&ริงไดอะแกรม (Wiring 
Diagram) พิกทอเรียลไดอะแกรม (Pictorial Diagram) วงจรพิมพ& (Printed Circuit Board) ชิ้นส$วนเครื่องจักรกล 
2 มิติ และ 3 มิติ และการเขียนภาพเคลื่อนไหว การใหCขนาด ตัวอักษร สัญลักษณ& ตารางรายการวัสดุ (BOM)  
การเขียนภาพประกอบ (Assemble) Conveyer Merge, Divert, Index, Accumulator และการเขียนภาพแยกชิ้น 
(Explode View) ออกแบบทูลลิ่ง (Tooling) กริปเปอร& (Gripper) จิ๊กฟ�กเจอร& (Jig & Fixer) โดยใชCโปรแกรม
คอมพิวเตอร&ช$วย 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2003 ช้ินส%วนเครื่องกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 1-3-2 
 Mechanical Parts in Mechatronics and Robotics 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ รหัส ME63 อาชีพ

ช$างเมคคาทรอนิกส& ระดับ 4 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของชิ้นส$วนทางกล และระบบหล$อลื่นและสารหล$อลื่น วัดการ

สั่นสะเทือน ทดสอบและปรับต้ังค$า Backlash ของเฟ�อง ความตึงของสายพานและความตึงของโซ$ ความขนาน
และความตรงของรางเลื่อนสําเร็จรูป ค$า Run out ระยะรุน และ Backlash ของบอลสกรู ทดสอบและปรับต้ัง
ระบบหล$อลื่นดCวยน้ํามันและระบบหล$อลื่นดCวยจาระบี 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับหลักการทดสอบและปรับต้ังชิ้นส$วนทางกลของเครื่องจักร 
2. สามารถทดสอบและปรับต้ังการทํางานของชิ้นส$วนทางกลของเครื่องจักร 
3. มีกิจนิสัยปฏิบัติงานดCวยความเปiนระเบียบ สะอาด ตรงต$อเวลามีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและ

รักษาสภาพแวดลCอม 
4. สามารถเลือกใชCเครื่องมือในการทดสอบและปรับต้ังการทํางานของชิ้นส$วนทางกลของเครื่องจักร 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการทดสอบและปรับต้ังชิ้นส$วนทางกลของเครื่องจักร 
2. ทดสอบและปรับต้ังการทํางานของชิ้นส$วนทางกลของเครื่องจักร 
3. เลือกใชCเครื่องมือในการทดสอบและปรับต้ังการทํางานของชิ้นส$วนทางกลของเครื่องจักร 
4. ประยุกต&ใชCชิ้นส$วนเครื่องกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการทํางานของของตลับลูกป�น เพลา หรือรูสวม เฟ�องกับเพลา มูเล$ สายพาน 

โซ$ สปiอกเก็ต รางเลื่อนสําเร็จรูป (Linear Guide) บอลสกรู (ball screw) ระบบหล$อลื่นและสารหล$อลื่นทดสอบ
และปรับต้ังการทํางานของตลับลูกป�นกับเพลาหรือรูสวม เฟ�องกับเพลา มูเล$ สายพาน โซ$ สปiอกเก็ต รางเลื่อน
สําเร็จรูป (Linear Guide) บอลสกรู ระบบหล$อลื่นและสารหล$อลื่นในเครื่องจักร หลักการและเลือกรูปแบบ 
Transfer, Feeder in/out การแปลงกระบวนการผลิต pick & place ใหCเปiนฟrงก&ชันการทํางาน ไดCแก$ ฟrงก&ชัน 
Feeder-in, Feeder-out, Transfer และ Safety เลือกใชC ทดสอบ ปรับต้ัง ประยุกต&ใชC ชนิด วัสดุ และองค&ประกอบ
ของ Transfer Units / AGV / AMR / Lift, Merge, Divert, Index, Accumulator, Conveyer เลือกใชCเครื่องมือ
อุปกรณ&ในการประกอบชิ้นส$วน ความปลอดภัยในการปฏิบัติงานในการประกอบ การปรับต้ัง Alignment ของ 
Merge, Divert, Index, Accumulator, Conveyer เลือกใชCเครื่องมือตรวจสอบอุปกรณ&หลังการประกอบชิ้นส$วน
ของ Merge, Divert, Index, Accumulator, Conveyer การใชCตCนกําลังของอุปกรณ& ควบคุมความเร็ว, แรงบิด,
ตําแหน$ง, น้ําหนักของโหลดของชิ้นส$วนของ Merge, Divert, Index, Accumulator, Conveyer 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2004 การเขียนโปรแกรมหุ%นยนต&ในระบบการผลิต 2-3-3 
 Robots Programming in Production Systems 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนโปรแกรมควบคุม การทํางาน ความปลอดภัย  ตําแหน$ง ความเร็ว ความเร$งและทิศทางการเคลื่อนท่ี 

ทดสอบโปรแกรม การเคลื่อนท่ีในเสCนทางย$อยร$วมกับการใชCปลายมือ การเคลื่อนท่ีตามแผนภูมิการทํางาน 
(Time Chart) ของหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการกําหนด ทดสอบและวิเคราะห&แผนภูมิเวลา จุดพิกัดของหุ$นยนต& 
2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางาน ความปลอดภัย ตําแหน$ง ความเร็ว ความเร$งและทิศทางการเคลื่อนท่ี 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานอย$างละเอียดรอบคอบเปiนระเบียบและปลอดภัย 
4. สามารถทดสอบโปรแกรม การเคลื่อนท่ีในเสCนทางย$อยร$วมกับการใชCปลายมือ การเคลื่อนท่ีตามแผนภูมิ

การทํางาน (Time Chart) 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับกําหนด ทดสอบและวิเคราะห&แผนภูมิเวลา จุดพิกัดของหุ$นยนต& 
2. เขียนโปรแกรมควบคุม การทํางาน ความปลอดภัย  ตําแหน$ง ความเร็ว ความเร$งและทิศทางการเคลื่อนท่ี 
3. ทดสอบโปรแกรม การเคลื่อนท่ีในเสCนทางย$อยร$วมกับการใชCปลายมือ การเคลื่อนท่ีตามแผนภูมิการทํางาน 
4. ประยุกต&ใชCการเขียนโปรแกรมหุ$นยนต&ในระบบการผลิต ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการกําหนด ทดสอบและวิเคราะห&แผนภูมิเวลา กําหนดจุดพิกัดของหุ$นยนต& วิธีการ

โปรแกรมการบังคับทิศทาง การทํางานเครื่องจักรและหุ$นยนต& เขียนโปรแกรมการทํางาน ความปลอดภัย (Interrupt) 
ตามขCอกําหนด กําหนดตําแหน$งการทํางาน ความเร็ว ความเร$งและทิศทางการเคลื่อนท่ีของหุ$นยนต&ใหCสอดคลCองกับ
เครื่องจักรอ่ืน ๆ ทดสอบการเคลื่อนท่ีในเสCนทางย$อยร$วมกับการใชCปลายมือ การเคลื่อนท่ีตามแผนภูมิการทํางาน 
(Time Chart) ความคลาดเคลื่อนจากพิกัดท่ีตCองการ Sensor ของระบบปTองกัน การหยุดและการเริ่มตCนของหุ$นยนต&
เม่ือเกิดการ Activate วิเคราะห&จากการคํานวณและปรับตําแหน$ง ลักษณะและเสCนทางการเคลื่อนท่ีของหุ$นยนต& 
เพ่ือปรับเวลา สรุปผลการแกCไขและชดเชยจากโปรแกรม ลักษณะและเสCนทางการเคลื่อนท่ีของหุ$นยนต& เชื่อมต$อและ
ควบคุมสัญญาณในอุตสาหกรรม การเลือกใชCประเภทของอุปกรณ&ในเชื่อมต$อหุ$นยนต&อุตสาหกรรมตามมาตรฐาน
ความปลอดภัยท่ีเก่ียวขCองกับการเชื่อมต$อและควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2005 เทคนิคการวัดและอุปกรณ&ควบคุม 2-3-3 
 Measurement Techniques and Control Equipment 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ติดต้ัง ทดสอบ ปรับแต$ง บํารุงรักษาอุปกรณ&ตรวจวัดในงานอุตสาหกรรม เก่ียวกับความเร็ว ตําแหน$ง 

แรงบิด อุณหภูมิ แสง ความดัน อัตราการไหล ระดับ น้ําหนัก โดยใชCโมดูลควบคุมในอุตสาหกรรมร$วมกับ PLC 
ในการอ$านค$าและควบคุมการทํางานของเครื่องจักร 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจลักษณะสมบัติ โครงสรCางและหลักการทํางานของอุปกรณ&การวัดและควบคุม 
2. สามารถทดสอบ ติดต้ัง ปรับแต$ง บํารุงรักษา อุปกรณ&การวัดและควบคุม 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน และ

มีคุณธรรมจริยธรรมในงานอาชีพ 
4. ประยุกต&ใชC ติดต้ัง ทดสอบ ปรับแต$ง บํารุงรักษาอุปกรณ&ตรวจวัดในงานอุตสาหกรรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับลักษณะสมบัติ โครงสรCางและหลักการทํางานของอุปกรณ&การวัดและควบคุม

ตามคู$มือ 
2. วัด ทดสอบ ปรับแต$ง ติดต้ัง อุปกรณ&การวัดและควบคุมตามหลักการ 
3. บํารุงรักษาอุปกรณ&การวัดและควบคุมตามคู$มือ 
4. ประยุกต&การวัด ทดสอบ ปรบัแต$ง ติดต้ัง อุปกรณ&การวัดและควบคุมในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการออกแบบท่ีพิจารณาปrจจัยดCานการตรวจสอบ และแผนการทดสอบ 

การตรวจสอบเครื่องจักร โครงสรCาง หลักการทํางาน การจัดเตรียมวัสดุอุปกรณ& การติดต้ัง การทดสอบ การปรับแต$ง 
บํารุงรักษา อุปกรณ&ตรวจวัดในงานอุตสาหกรรมร$วมกับ PLC ในการอ$านค$าและควบคุมการทํางานของเครื่องจักร
เก่ียวกับความเร็ว ตําแหน$ง แรงบิด อุณหภูมิ แสง ความดัน อัตราการไหล ระดับ น้ําหนัก โดยใชCโมดูลควบคุม
ในอุตสาหกรรม เขียนโปรแกรมเพ่ืออ$านค$าจากโมดูลควบคุมในอุตสาหกรรม และการตรวจสอบความถูกตCอง
ของโปรแกรมควบคุมการทํางานของเครื่องจักร โดยใชC PLC ประยุกต&ใชCการตรวจสอบ 7 ระดับ ความปลอดภัย
ในการปฏิบัติงานตามมาตรฐานท่ีเก่ียวขCอง 
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30127-2006 เทคนิคการควบคุมเครื่องกลไฟฟXา 2-3-3 
 Electromechanical Control Techniques 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ รหัส ME41, ME42 อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส& ระดับ 4 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีทักษะในการใชCเครื่องมือ ประกอบ ติดต้ัง ปรับต้ัง วัด ทดสอบ บันทึกปริมาณทางไฟฟTา เลือกเครื่องมือ 

เครื่องมือวัด อุปกรณ&ปTองกัน และบํารุงรักษาอุปกรณ&ควบคุมในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟTาดCวยความปลอดภัย 
 

จุดประสงค&รายวิชา เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการทํางานของเครื่องกํานิดไฟฟTา มอเตอร&ไฟฟTา หมCอแปลงไฟฟTา ระบบปTองกันและ

ระบบควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 
2. สามารถเลือกเครื่องมือ เครื่องมือวัด อุปกรณ&ปTองกัน ประกอบติดต้ัง ปรับต้ัง วัด ทดสอบและบันทึก

ปริมาณทางไฟฟTาในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบ 
4. ประยุกต&ดCานพัฒนาบุคลิกภาพ สุขอนามัย และคุณลักษณะเหมาะสมการปฏิบัติงานดCวยความเปiนระเบียบ 

สะอาด ตรงต$อเวลา มีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอมปลอดภัย 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCก่ียวกับหลักการทํางานของเครื่องกํานิดไฟฟTา มอเตอร&ไฟฟTา หมCอแปลงไฟฟTา ระบบปTองกัน

ในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 
2. เลือกเครื่องมือ เครื่องมือวัด อุปกรณ&ปTองกันในงานควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 
3. ประกอบ ติดต้ัง ปรับต้ัง วัด ทดสอบและบันทึกปริมาณทางไฟฟTาของงานควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 
4. ทดสอบ บํารุงรักษาอุปกรณ&ควบคุมเครื่องกลไฟฟTา 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสรCางส$วนประกอบ หลักการทํางาน เครื่องกําเนิดไฟฟTา หมCอแปลงไฟฟTา  

มอตอร&ไฟฟTากระแสตรงและกระแสสลับแบบ 1 เฟส และ 3 เฟส การอ$านขCอมูลจากแผ$นปTาย (Name Plate)  
การออกแบบวงจรกําลัง วงจรควบคุมและเลือกเครื่องมือวัด และอุปกรณ&เสริมต$าง ๆ ในการวัดความต$างศักย& 
กระแสและค$าความตCานทานในวงจรกําลัง วงจรควบคุม ดูแลเครื่องมือวัด และอุปกรณ&เสริมในการวัดปริมาณไฟฟTา
ใหCพรCอมใชCงาน วัด ค$าความตCานทานของสายไฟ ความต$างศักย&วงจรควบคุมในฟrงก&ชั่นของเวลาดCวยเครื่องมือวัด
สัญญาณไฟฟTา และกระแสไฟฟTาวงจรควบคุมในฟrงก&ชั่นของเวลาดCวยเครื่องมือวัดสัญญาณไฟฟTา เพ่ือตรวจสอบ
ความถูกตCองของการต$อสายไฟ และอุปกรณ&ต$อพ$วงต$าง ๆ เพ่ือตรวจสอบการลงกราวน&ของอุปกรณ&ต$าง ๆ วัด 
ทดสอบ และบันทึกความต$างศักย&และกระแสในวงจรกําลัง วงจรควบคุมกระแสตรงและกระแสสลับ วัด ทดสอบ 
และความตCานทานดCวยความปลอดภัย ประยุกต&ใชCการเลือกขนาดสายไฟท่ีเหมาะสม ประยุกต&ใชC คุณสมบัติ 
มาตรฐาน ของอุปกรณ&ติดต้ังไฟฟTา และแหล$งจ$ายไฟฟTา ประยุกต&ใชC คุณสมบัติ วงจรควบคุม ประยุกต&เลือกใชC
เครื่องมืออุปกรณ&ในการประกอบชิ้นส$วนและเครื่องมือตรวจสอบอุปกรณ&หลังการประกอบชิ้นส$วน ประยุกต& 
การอ$านและแปลความหมายแบบสั่งงานทางไฟฟTา แบบการวางสาย ประยุกต&ใชCอุปกรณ&ในงานวางสาย การปรับต้ัง
ในการประกอบ ประยุกต&ใชCหลักการความปลอดภัยในการปฏิบัติงานในการประกอบ ออกแบบและประยุกต&ใชC 
การควบคุมความเร็ว แรงบิด ตําแหน$ง น้ําหนักของโหลด  
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2007 โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 2-3-3 
 Programable Controller in Mechatronics and Robotics 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ รหัส ME71 ME72, ME73 อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส& ระดับ 4 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ทดสอบอุปกรณ&ระบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& การอ$าน 

การเขียนวงจร การต$อวงจร การเขียนโปรแกรม ระบบควบคุมดCวยมือและระบบอัตโนมัติ ของระบบโปรแกรม
เมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนยต& 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับระบบควบคุมดCวยระบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&

และหุ$นยนต& 
2. มีทักษะเก่ียวกับการอ$าน การเขียนวงจร การต$อวงจร และการเขียนโปรแกรมโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เปiนระเบียบ สะอาด 

ตรงต$อเวลา มีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบ และรักษาสภาพแวดลCอม 
4. ประยุกต&ใชCตรงต$อเวลามีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบ และรักษาสภาพแวดลCอม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการของระบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&

และหุ$นยนต& 
2. ต$อวงจรระบบควบคุมดCวยระบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
3. เขียนโปรแกรมโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
4. ติดต้ังระบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& ควบคุมดCวยมือและ

ระบบอัตโนมัติ 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับ อ$านและเขCาใจความหมายของโปรแกรมท่ีใชCควบคุมระบบอัตโนมัติ แบบ IL 

(Instruction List) แบบ LD (Ladder Diagrams) แบบ FBD (Function Block Diagrams) แบบ SFC (Sequential 
Function Chart) และ แบบ ST (Structured Text) ไดC โครงสรCางและส$วนประกอบของโปรแกรมสําหรับระบบ
ควบคุม เมคคาทรอนิกส&  กําหนดประเภท ชนิดและชื่อของสัญญาณอินพุต (Input) และเอาต&พุต (Output)  
ท้ังแบบดิจิทัลและแอนะล็อก ออกแบบประยุกต&ใชCการกําหนดแผนภูมิลําดับข้ันการทํางานและอัลกอริท่ึม  
ดCวย Flow Chart เง่ือนไขแสดงความสัมพันธ&ระหว$างสถานะของอินพุตและเอาต&พุตสําหรับควบคุมระบบอัตโนมัติ
แบบเป�ด (Open Loop) และระบบป�ด (Closed Loop) ออกแบบและเขียนโปรแกรมในการสื่อสารระหว$างผูCใชC
กับเครื่องจักรโดยระบบจอแบบสัมผัส (Touch screen monitor)ไดC  เชื่อมต$อระบบควบคุมเมคคาทรอนิกส&กับ
คอมพิวเตอร&ส$วนบุคคลดCวยการสื่อสารแบบต$าง ๆ ในการ Upload และ Download โปรแกรมท่ีใชCควบคุมระบบ
อัตโนมัติ อ$านสถานะของอินพุตและเอาต&พุตเพ่ือทดสอบโปรแกรม เชื่อมต$อและทดสอบการเชื่อมต$อระหว$างชุด
ควบคุมกับสัญญาณอินพุตและเอาต&พุตท้ังแบบดิจิตอลและแอนะล็อกไดCโดยใชCการต$อสายสัญญาณโดยตรงและ
สามารถเชื่อมต$อชุดควบคุม แต$ละชุดควบคุมเปiนระบบโครงข$ายดCวยระบบ LAN ไดCแกCไขค$า พารามิเตอร&ต$างๆ  
ในการควบคุมมอเตอร&ซิงโครนัสและอะซิงโครนัสดCวยโปรแกรมท่ีใชCในการสื่อสาร สามารถติดต้ังและทดสอบ
เซนเซอร&ปTอนกลับ (Feed Back) พารามิเตอร&ในการควบคุมแรงบิด ความเร็ว และการควบคุมตําแหน$งมอเตอร&
ซิงโครนัสและอะซิงโครนัส ประยุกต&ใชCการติดต้ังโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร&ร$วมกับระบบอัตโนมัติ 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2008 ติดตั้งและซ%อมบํารุงระบบเมคคาทรอนิกส& 2-3-3 
 Installation and Maintenance of Mechatronics Systems 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ รหัส ME12, ME92 อาชีพช$างเมคคาทรอนิกส& ระดับ 4 

และระดับ 5 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ดัดแปลงชิ้นส$วนทางกล ติดต้ังถอดประกอบอุปกรณ&ทางกลและอุปกรณ&ไฟฟTาภายในเครื่องจักร  

รื้อถอน เคลื่อนยCาย ขนส$งเครื่องจักรและระบบต$าง ๆวิเคราะห&หาสาเหตุและแกCไขปrญหาการเกิด Breakdown 
ของระบบเมคคาทรอนิกส&  จัดทําเอกสารรายงาน ผลการแกCไขปrญหา (Corrective Action Requestion, 
CAR) เพ่ือปTองกันปrญหาในอนาคต ทําการแกCปrญหาการเกิด Break-down ไดCอย$างปลอดภัย 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับการติดต้ังอุปกรณ&ไฟฟTา รื้อถอน เคลื่อนยCาย อาการแจCงเตือน (Alarm) การเกิด 

Break-down ของระบบเมคคาทรอนิกส& 
2. ทักษะดCานการ ติดต้ังอุปกรณ&ไฟฟTา รื้อถอน เคลื่อนยCาย จัดเก็บขCอมูล ผังกCางปลา และเครื่องมือ

ทางสถิติการเกิด Breakdown ของเครื่องจักรในระบบเมคคาทรอนิกส& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย 
4. ประยุกต&ดCานพัฒนาบุคลิกภาพสุขอนามัยและคุณลักษณะเหมาะสมการปฏิบัติงานดCวยความเปiนระเบียบ 

สะอาด ตรงต$อเวลา มีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอม 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการติดต้ังอุปกรณ&ไฟฟTา รื้อถอน เคลื่อนยCาย อาการแจCงเตือน (Alarm) การ

เกิด Break-down ของระบบเมคคาทรอนิกส& 
2. ประมวลความรูCเก่ียวกับจัดเก็บขCอมูล ผังกCางปลาและเครื่องมือทางสถิติการเกิด Breakdown ของ

เครื่องจักรในระบบเมคคาทรอนิกส& 
3. ติดต้ังอุปกรณ&ไฟฟTา รื้อถอน เคลื่อนยCาย จัดเก็บขCอมูล  ผังกCางปลาและเครื่องมือทางสถิติ วิเคราะห&

หาสาเหตุและแกCไขปrญหา Breakdown ของเครื่องจักรในระบบเมคคาทรอนิกส& 
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คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับ ตรวจสอบและควบคุมผลการทํางานตามแผนงานหรือแผนกระบวนการ 

ในการดัดแปลงชิ้นส$วนทางกล ติดต้ังถอดประกอบอุปกรณ&ทางกลและอุปกรณ&ไฟฟTาภายในเครื่องจักร รื้อถอน 
เคลื่อนยCาย ขนส$งเครื่องจักรและระบบต$าง ๆ ประเมินผลงานตามแผนงานหรือแผนกระบวนการเพ่ือใชCในการ
ปรับเปลี่ยนแผนงานในการดัดแปลงชิ้นส$วนทางกล ความหมายของอาการแจCงเตือน (Alarm) หาแนวทาง 
ในการแกCปrญหาท่ีระบุในคู$มือซ$อมบํารุงระบบเมคคาทรอนิกส& จัดเก็บขCอมูลของการเกิด Break-down  
ใชCผังกCางปลาและเครื่องมือทางสถิติ ในการวิเคราะห&หาสาเหตุและแกCไขปrญหาการเกิด Breakdown ของ
ระบบเมคคาทรอนิกส& จัดทําเอกสารรายงาน ผลการแกCไขปrญหา (Corrective Action Requestion, CAR 
แกCปrญหาการเกิด Break-down ไดCอย$างตามหลักการความปลอดภัย ออกแบบท่ีพิจารณาปrจจัยจํากัด  
ดCานสภาวะแวดลCอมในการทํางานของเครื่องจักรคัดแยกวัตถุ การขนส$ง ประยุกต&ใชCการอ$าน การใชCงาน 
Manual เคลื่อนยCายอุปกรณ& แยกประกอบอุปกรณ&และสามารถปTองกันอุปกรณ&ในระหว$างการขนส$ง 
ตรวจสอบอุปกรณ&ดCวยสายตา วางแผนงานในการติดต้ังอุปกรณ& เตรียมสถานท่ีเพ่ือการติดต้ังอุปกรณ& 
ตรวจสอบความพรCอมของระบบเชื่อมต$อระหว$างสายการผลิตและระบบ Warehouse ระบบไฟฟTา ระบบระบาย
ความรCอน ระบบลมอัด จัดระบบการจัดเก็บและบันทึกขCอมูลการทดสอบระบบ (เครื่องจักรคัดแยกวัตถุ) 
ประยุกต&ใชCการอ$าน การเขียนและการจัดหมวดหมู$ของคู$มือการทํางานของอุปกรณ& แกCปrญหาในการใชCงาน
อุปกรณ& การฝ�กอบรมการใชCงานอุปกรณ& การเริ่มเดินเครื่องและการหยุดเครื่องอย$างเปiนข้ันตอน ติดต้ังและ
การปรับปรุงอุปกรณ&แสดงสัญลักษณ&หรือขCอความการทํางานท่ีผิดปกติของอุปกรณ& สอบเทียบอุปกรณ& 
จัดระบบรายการแผนการซ$อมบํารุงอุปกรณ& รายการอะไหล$สํารอง ประยุกต&ใชCแบบในการประกอบอุปกรณ&
และแบบในการแยกอุปกรณ& ประยุกต&ใชCแบบประกอบในการเดินสายไฟฟTาในตูCไฟฟTา จัดระบบการซ$อมบํารุง
ระบบและอุปกรณ& วิเคราะห&ปrญหา สาเหตุท่ีเกิดข้ึน เพ่ือการพัฒนา แกCปrญหาและปรับปรุงระบบและอุปกรณ& 
จัดระบบการจัดทําเอกสารการประกันระบบหรืออุปกรณ& การบริการหลังการขายและการสนับสนุนการแกCไข
ปrญหาใหCกับลูกคCา การเขียนรายงานสรุปแบบย$อ แกCปrญหานําอุปกรณ&บางส$วนกลับมาใชCใหม$ จัดระบบการ
แยกชิ้นส$วนอุปกรณ&เพ่ือการกําจัดอย$างถาวร ประยุกต&ใชCการจัดการของเสียท่ีเกิดจากระบบและอุปกรณ&ใชCงาน 
การปรับเปลี่ยนอุปกรณ&จากอุปกรณ&รุ$นเก$าเปiนรุ$นใหม$ ปรับเปลี่ยนโปรแกรมจากเวอร&ชั่นเก$าเปiนเวอร&ชั่นใหม$ 
ปรับปรุงอุปกรณ&และโปรแกรมใหCมีความสามารถสูงข้ึน 
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30127-2009 โรงงานอัตโนมัติ 2-3-3 
 Factory Automation 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนโปรแกรมควบคุม ติดต้ัง ปรับต้ัง ตรวจสอบและแกCไขอุปกรณ&ตรวจจับต$าง ๆ ในโรงงานอัตโนมัติ 

หาอัตราการเดินเครื่อง (Availability) ประสิทธิภาพการเดินเครื่อง (Performance Efficiency) และอัตราคุณภาพ 
(Quality rate) การเชื่อมโยงระหว$างเครื่องจักรกับเครื่องจักร 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเก่ียวกับโครงสรCางและหลักการของโรงงานอัตโนมัติ 
2. สามารถติดต้ัง ปรับต้ัง ตรวจสอบ แกCไขอุปกรณ&ตรวจจับต$าง ๆ และโปรแกรมควบคุมในโรงงานอัตโนมัติ 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานอย$างละเอียดรอบคอบ เปiนระเบียบและปลอดภัย 
4. ประยุกต&การเขียนโปรแกรมควบคุมในโรงงานอัตโนมัติ ในโรงงานอัตโนมัติ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับโครงสรCาง หลักการของโรงงานอัตโนมัติ 
2. ติดต้ัง ปรับต้ัง ตรวจสอบและแกCไขอุปกรณ&ตรวจจับต$าง ๆ และโปรแกรมควบคุมในโรงงานอัตโนมัติ 
3. เขียนโปรแกรมควบคุมการทํางานของเครื่องจักรในโรงงานอัตโนมัติตามเง่ือนไข 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติงานเก่ียวกับพ้ืนฐานโรงงานอัตโนมัติ ระบบการผลิตแบบประหยัดพลังงาน (KARAKURI) 

สถานีท่ีใชCในการปTอน ผลิต ตรวจสอบ คัดแยก ลําเลียง จัดเก็บ แสดงผลระบบการควบคุม แสดงผลประสิทธิภาพ
การผลิตเบ้ืองตCน เครือข$ายควบคุม ติดต้ัง ปรับต้ัง ตรวจสอบและแกCไขอุปกรณ&ตรวจจับต$าง ๆ สมาร&ตเซนเซอร& 
วิชชั่นเซนเซอร& และเขียนโปรแกรมควบคุมในโรงงานอัตโนมัติ ระบบการผลิตโรงงานของโรงงาน ความสามารถ 
ในการผลิต กําลังการผลิต รูปแบบการผลิต การวัดประสิทธิผลโดยรวมของเครื่องจักร (OEE) อัตราการเดินเครื่อง 
(Availability) ประสิทธิภาพการเดินเครื่อง (Performance Efficiency) และ อัตราคุณภาพ (Quality rate)  
การเชื่อมต$อขCอมูลระหว$างเครื่องจักรกับเครื่องจักร (M2M) และเครื่องจักรกับ local cloud ประยุกต&การหาเวลา
มาตรฐานของงาน ใชCเครื่องมือในการจับเวลา เทคนิคในการวิเคราะห&ข้ันตอนการปฏิบัติงานเพ่ือขจัดงานท่ีไม$จําเปiน 
สรรหาวิธีการทํางานท่ีดีและเร็วท่ีสุด หลักการสรCางมาตรฐานการทํางาน การหาเวลามาตรฐาน (Motion and time 
study) หลักการออกแบบท่ีพิจารณาปrจจัยดCาน Industrial design การใชC low cost automation ช$วยในการ
ออกแบบ ความหมายนิยาม องค&ประกอบชิ้นส$วนต$าง ๆ และหลักการทํางาน ออกแบบ และเลือกใชC Machine 
Vision, Vision Camera และสภาพ Lighting 
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30127-2010 เทคนิคระบบหุ%นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robot System Techniques 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ รหัส 01102, 

01105, 01201, 01202, 02102 อาชีพช$างเทคนิคระบบหุ$นยนต& ระดับ 5 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ทดสอบโปรแกรมแบบทีละข้ันตอน และการทํางานอย$างปลอดภัย ต้ังค$าอุปกรณ&ปลายแขนหุ$นยนต& 

ต้ังค$าพ้ืนท่ีทํางานหุ$นยนต& ทดสอบความแม$นยําของหุ$นยนต& ตรวจสอบค$า ในการโปรแกรม ตรวจสอบ 
ค$าความผิดพลาด ประยุกต&ใชCในระบบ sorting by robot จัดระบบการวางแผนการทดสอบ ควบคุมคุณภาพ
ในการทดสอบประสิทธิภาพการทํางานและปรับแต$งระบบเครื่องจักรคัดแยกวัตถุ อ$านและเขCาใจเอกสารของ
การสั่งการ (Terms of Reference) ตามแบบตกลงงาน (TOR) ใชCเครื่องมือและอุปกรณ&ทดสอบท่ีใชCในการ
ทดสอบและปรับแต$งระบบเครื่องจักรคัดแยกวัตถุ (sorting by robot) 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับเทคนิคระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. ทดสอบและปรับต้ัง ต้ังค$าการทํางานของโปรแกรม จัดการระบบหลังจากเกิดเหตุขัดขCองและ

ชดเชยค$าความผิดพลาดทางกล ควบคุมสั่งการระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม ปรับต้ังและชดเชยระบบและ
หุ$นยนต&อุตสาหกรรม 

3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เหมาะสมการปฏิบัติงาน
ดCวยความเปiนระเบียบ สะอาด ตรงต$อเวลามีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอม 

4. ประยุกต&งานเทคนิคระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรมในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการเทคนิคระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. ใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& และเขียนโปรแกรมสั่งงานหุ$นยนต& (Programming Pendant) 
3. ทดสอบและปรับต้ัง ต้ังค$าการทํางานทางโปรแกรมการทํางาน จัดการระบบหลังจากเกิดเหตุขัดขCอง

และชดเชยค$าความผิดพลาดทางกลของหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
4. ตรวจสอบความปลอดภัยการทํางาน และทางเทคนิคระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับ ใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& (Programming Pendant) ควบคุมหุ$นยนต& 

ใหCเคลื่อนท่ีอิสระตามแนวแกน (Joint coordinate/Jog Mode) ควบคุมหุ$นยนต&ใหCเคลื่อนท่ีเปiนเสCนตรง 
ในโหมด (Cartesian Coordinate) ควบคุมหุ$นยนต&เขCาสู$ตําแหน$งเริ่มตCน แกCไขตําแหน$งการเคลื่อนท่ี ลําดับ
ความสัมพันธ&ของคําสั่งท่ีใชCในการโปรแกรม ทดสอบการทํางานโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต& ระบุวิธีการใชC
อุปกรณ&เขียนโปรแกรม ระบุความหมายชุดคําสั่ง (Instruction) ในการสรCางโปรแกรม เลือกใชCชุดคําสั่งในการ
สั่งงานหุ$นยนต& ระบุความถูกตCองของโปรแกรม ทดสอบโปรแกรมแบบทีละข้ันตอน (Step)  ต้ังค$าอุปกรณ&
ปลายแขนหุ$นยนต& Tool Coordinate, Tool Center point, ตัวแปรการเคลื่อนท่ี Load, Inertia ต้ังค$าพ้ืนท่ี
ทํางานและทดสอบความแม$นยําของหุ$นยนต&ตรวจสอบ Tool Frame, User Frame, Robot Frame ของ
หุ$นยนต&ดCวยวิธี Teach โปรแกรม ต้ังค$าตําแหน$งเริ่มตCนทํางาน วิธี Teach ทดสอบและต้ังค$า Reference ดCวย
ค$าตัวแปรการเคลื่อนท่ีดCวยการโปรแกรม ทดสอบความแม$นยํา อ$านค$าพิกัดปรับต้ัง วิธีวัดหาค$าความผิดพลาด 
เลือกเครื่องมือวัดตรวจสอบค$าความผิดพลาดและดูแลรักษาเครื่องมือวัดตรวจค$าความผิดพลาดชิ้นส$วนระบบ
ทางกล เลือกเครื่องมือและปรับต้ังความแม$นยําทางกล ตรวจสอบการทํางานหลังการปรับต้ังค$า วิเคราะห&
ชิ้นส$วนทางกล ปรับชดเชยความแม$นยําทางไฟฟTา เลือก ปรับ ความหมายของพารามิเตอร&ชดเชยความแม$นยํา
ชิ้นส$วนทางกล หลักการ หนCาท่ีและชิ้นส$วนในหุ$นยนต&อุตสาหกรรม ชนิดและหลักการทํางานของอุปกรณ& 
ประยุกต&ใชC ติดตั้งอุปกรณ& ตรวจสอบการทํางาน กริปเปอร&หุ$นยนต&อุตสาหกรรม ประยุกต&ใชCโปรแกรมเพ่ือ
ทดสอบกริปเปอร& ประยุกต&ใชCเครื่องมือและอุปกรณ& ซ$อม บํารุงรักษาแขนกลในงานอุตสาหกรรม ประยุกต&ใชC
ในระบบ Sorting by robot จัดระบบการวางแผนการทดสอบ ระยะเวลาทดสอบ ข้ันตอนการทดสอบ บันทึก
ขCอมูล ควบคุมคุณภาพในการทดสอบประสิทธิภาพการทํางานใชCเครื่องมือและอุปกรณ&ทดสอบและปรับแต$ง
ระบบเครื่องจักรคัดแยกวัตถุ (Sorting by robot) อ$านและเขCาใจเอกสารของการสั่งการ (Terms of Reference) 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2011 ระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ 2-3-3 
 Smart Industrial Production System 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะ วางแผนในการเขียนโปรแกรม ทดสอบ ตรวจสอบ และ

แกCไขโปรแกรม เขียนโปรแกรม PLC สื่อสารร$วมกับ Controller ของเครื่องจักร จัดเก็บขCอมูลเขCาสู$ระบบ
ฐานขCอมูล การใชCงานระบบ Cloud server และการติดต$อสื่อสาร 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. มีความรูCเก่ียวกับอุตสาหกรรม 4.0 หลักการเขียนโปรแกรมควบคุมและแสดงผล  
2. สามารถเขียน Script และจัดเก็บขCอมูลเขCาสู$ระบบฐานขCอมูล  
3. มีกิจนิสัยในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน และ 

มีคุณธรรมจริยธรรมในงานอาชีพ 
4. สามารถติดต$อสื่อสารกับหน$วยอินพุต/เอาต&พุตในงานอุตสาหกรรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับอุตสาหกรรม 4.0 หลักการเขียนโปรแกรมควบคุมและแสดงผล 
2. ปรับแต$งเขียน Script และจัดเก็บขCอมูลเขCาสู$ระบบฐานขCอมูล  
3. ใชCอุปกรณ&ควบคุมติดต$อสื่อสารกับหน$วยอินพุต/เอาต&พุตในงานอุตสาหกรรม 
4. ประยุกต&ใชCระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรมอัจฉริยะในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับอุตสาหกรรม 4.0 ระบบ SCADA  MES  IIoT เขียนโปรแกรมควบคุมและ

แสดงผล เขียนเมนูใชCงาน สวิตช& การแสดงผล กราฟ การกําหนดสิทธิการใชCงาน การเก็บค$า Tag name  
ลงหน$วยความจํา การแสดงผลขCอมูลแบบ Real Time การทําระบบเตือน Alarm การทํารายงาน การเขียน 
Script  การจัดเก็บขCอมูลเขCาสู$ระบบฐานขCอมูล การทํางานแบบ Web Base การใชCงานระบบ Cloud server 
และการติดต$อสื่อสารกับหน$วยอินพุต/เอาต&พุตในงานอุตสาหกรรม หลักการจัดวางเครื่องจักรและอุปกรณ&
ต$างๆ ตามความตCองการของลูกคCา จัดระบบการจัดทํารายงาน การจัดเก็บขCอมูลเขCาสู$ระบบฐานขCอมูล 
ประยุกต&ใชCอุตสาหกรรม 4.0 แบบ Web base และระบบ Cloud Server SCADA, MES, IIoT 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2012 การประสานระบบหุ%นยนต&และระบบอัตโนมัติ 2-3-3 
 System Integrator in Robotics and Automation 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
- 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เชื่อมต$อสัญญาณของอุปกรณ&ต$าง ๆ เพ่ือใหCระบบทํางานร$วมกันอย$างต$อเนื่องและสอดคลCองกันตามเง่ือนไข

การทํางาน ในงานอุตสาหกรรม 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการประยุกต&ใชCหุ$นยนต&ทํางานร$วมกับอุปกรณ&ควบคุมและประมวลผล 
2. สามารถการเชื่อมต$อสัญญาณของอุปกรณ&ต$าง ๆ เพ่ือใหCระบบทํางานร$วมกัน 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน 

และมีคุณธรรมในงานอาชีพ 
4. สามารถประสานระบบหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCหลักการประยุกต&ใชCหุ$นยนต&ทํางานร$วมกับอุปกรณ&ควบคุมและประมวลผล 
2. ประยุกต&ใชCหุ$นยนต&ทํางานร$วมกับการจําลองสถานการณ&การทํางานของเครื่องจักร 
3. เชื่อมต$อสัญญาณของอุปกรณ&ต$าง ๆ เพ่ือใหCระบบทํางานร$วมกัน 
4. ประยุกต&การประสานระบบหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติการประยุกต&ใชCหุ$นยนต&ทํางานร$วมกับโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร& ไมโครคอนโทรลเลอร& 

คอมพิวเตอร& เซนเซอร& อุปกรณ&ขับเคลื่อน มอเตอร& คอนเวอร&เยอร& นิวแมติกส& ไฮดรอลิกส& การเชื่อมต$อสัญญาณของ
อุปกรณ&ต$าง ๆ เพ่ือใหCระบบทํางานร$วมกันอย$างต$อเนื่องและสอดคลCองกันตามเง่ือนไขการทํางาน โดยประยุกต&ใชC�
ออกแบบโปรแกรมจําลองการทํางานกระบวนการผลิต การติดต้ังและเลือกใชCชนิดเอาต&พุต การเลือกรูปแบบ 
Sensors แบบ Barcode/RFID/Vision IO Link  ประยุกต&ใชCการติดต$อสื่อสาร การเลือกใชCงานของอุปกรณ&  
ตัวแปลงการติดต$อสื่อ ต้ังค$าใชCงานตัวแปลงการติดต$อสื่อการควบคุมแบบไรCสาย WLAN, Bluetooth, 
Internet Service (Local, Global)  การเลือกใชCระบบสื่อสารและสายสัญญาณของหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
แบบอนุกรม, LAN Intranet ต$อสายสัญญาณโดยลดสัญญาณรบกวนในการส$งขCอมูลและวิธีการปTองกัน
ขCอผิดพลาดในระบบ ใชCเครื่องมือท่ีใชCในงานติดต้ังและทดสอบ ตรวจสอบ ปรับต้ัง ทดสอบแกCไข ซ$อมบํารุงและ
ประเมินผล การวัด ควบคุม และการบํารุงรักษาในเครื่องจักรคัดแยกวัตถุ (Sorting by Robot) จัดระบบการ
จัดทํารายงาน การจัดเก็บขCอมูลเขCาสู$ระบบฐานขCอมูลและการทดสอบระบบเพ่ือส$งมอบงาน ปรับต้ัง
พารามิเตอร&ของอุปกรณ& ชิ้นส$วนและเครื่องจักร ทดสอบระบบหลังการติดต้ังตามมาตรฐานความปลอดภัย 
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30127-2013 การใชCโปรแกรมจําลองระบบการผลิตอัตโนมัติ 2-3-3 
 Using Production Automation Simulators 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขCาใจการวางผังโรงงาน เคลื่อนยCายและติดต้ังหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ ประเภทของ ผังโรงงาน 

จัดทําแผนภูมิกระบวนการผลิตและเครื่องมือ แผนภูมิความสัมพันธ&ของกิจกรรม แผนภูมิการไหลของ
กระบวนการผลิต แผนภูมิความสัมพันธ& แผนภาพความสัมพันธ&ของเนื้อท่ี ออกแบบผังโรงงาน การวางผังโรงงาน
ดCวยโปรแกรมคอมพิวเตอร&แบบ 2 มิติ 3 มิติและแบบจําลองติดต้ังหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. มีความรูCความเขCาใจเก่ียวกับหลักการวางผังโรงงานหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
2. สามารถเขียนแผนภูมิกระบวนการผลิต การไหลของกระบวนการผลิต ความสัมพันธ&ของกิจกรรม 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน 

และมีคุณธรรมจริยธรรมในงานอาชีพ 
4. สามารถวางผังโดยใชCโปรแกรมคอมพิวเตอร&แบบ 2 มิติ 3 มิติ และแผ$นแบบหุ$นจําลอง การเคลื่อนยCาย

และติดต้ังหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการวางผังโรงงานหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
2. เขียนแผนภูมิกระบวนการผลิต การไหลของกระบวนการผลิต ความสัมพันธ&ของกิจกรรม 
3. วางผังโรงงานดCวยโปรแกรมคอมพิวเตอร&แบบ 2 มิติ 3 มิติ ตามขCอกําหนด 
4. เคลื่อนยCายและติดต้ังหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ ตามผังท่ีกําหนด 
5. ประยุกต&ใชCโปรแกรมจําลองระบบการผลิตอัตโนมัติในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการวางผังโรงงาน เคลื่อนยCายและติดต้ังหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 

ประเภทของ ผังโรงงาน จัดทําแผนภูมิกระบวนการผลิตและเครื่องมือ แผนภูมิความสัมพันธ&ของกิจกรรม แผนภูมิ
การไหลของกระบวนการผลิต แผนภูมิความสัมพันธ& แผนภาพความสัมพันธ&ของเนื้อท่ี ออกแบบผังโรงงาน การวาง
ผังโรงงานดCวยโปรแกรมคอมพิวเตอร&แบบ 2 มิติ 3 มิติและแบบจําลองติดต้ังหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติรูปแบบ
ผลิตภัณฑ& หน$วยสินคCา การจัดวางเครื่องจักรในโรงงาน การสมดุลในสายการผลิตท่ีตCองการ CT, TT, Production 
cycle time, Efficiency ใชCเครื่องมือท่ีใชCในการวิเคราะห&กําหนดความตCองการในกระบวนการผลิต VSM, 
Yamazumi chart หาเวลาในการทํางานของคน เครื่องจักร กําหนดความตCองการเชิงเทคนิคในการออกแบบ 
loading/unloading ชนิดของวัตถุ  รูปแบบการเคลื่อนท่ีและควบคุมของระบบการผลิต ประยุกต&ใชCโปรแกรม
จําลองการทํางานของข้ันตอนการผลิต นําเขCาส$งออกและการแปลงไฟล&ขCอมูลในโปรแกรมจําลอง ใชC�สัญลักษณ&เพ่ือ
การอธิบายดCวย Diagram แบบ BOP ออกแบบท่ีพิจารณาปrจจัยดCาน CAE  การพิสูจน&แนวคิดการออกแบบโดยใชC
วิธีต$าง ๆ เช$น การวิเคราะห&คํานวณ การใชCโปรแกรมจําลอง และการทดลองการทํางาน 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2014 การผลิตช้ินส%วนในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 2-3-3 
 Production Part in Mechatronics and Robotics 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ออกแบบและผลิตชิ้นส$วนระบบทางกล ตรวจสอบชิ้นส$วนดCวยเครื่องมือวัดตามแบบ สมดุลในสายการผลิต 

วัดประสิทธิผลโดยรวมของเครื่องจักร (OEE) หาอัตราการเดินเครื่อง (Availability) ประสิทธิภาพการเดินเครื่อง 
อัตราคุณภาพ ในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการออกแบบและผลิตชิ้นส$วนระบบทางกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
2. สามารถผลิตชิ้นส$วนระบบทางกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ดCวยเครื่องจักรกล 
3. มีกิจนิสัยในการปฏิบัติงานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน 

และมีจริยธรรมในอาชีพ 
4. สามารถประยุกต&ชิ้นส$วนทางกลในการนําไปใชCซ$อมบํารุงและสรCางชิ้นงานในระบบเมคคาทรอนิกส& 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ออกแบบและผลิตชิ้นส$วนระบบทางกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 
2. ผลิตชิ้นส$วนระบบทางกลในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต&ดCวยเครื่องจักรกล 
3. ประยุกต&ชิ้นส$วนทางกลในการนําไปใชCซ$อมบํารุงและสรCางชิ้นงานในระบบเมคคาทรอนิกส& 

 

อธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการออกแบบและผลิตชิ้นส$วนระบบทางกลในงานเมคคาทรอนิกส&และ

หุ$นยนต& ดCวยเครื่องจักรซีเอ็นซีและเครื่องแบบควบคุมดCวยมือ เครื่องพิมพ& 3 มิติ เครื่องตัดเลเซอร& เครื่องกัด 
เครื่องกลึง เครื่องพับ เครื่องเจาะ เครื่องเจีย การเลือกใชCวัตถุดิบ การเลือกการผลิต การเลือกการทําผิวสําเร็จ
ตรวจสอบชิ้นส$วนดCวยเครื่องมือวัดตามแบบ ชนิดกระบวนการผลิตในโรงงาน หลักการสมดุลในสายการผลิต 
ประเภทของธุรกิจและกลุ$มธุรกิจ หลักการผลิตแบบลีนเบ้ืองตCน และการตCองการท่ีตCองปรับปรุง วัดประสิทธิผล
โดยรวมของเครื่องจักร (OEE) อัตราการเดินเครื่อง (Availability) ประสิทธิภาพการเดินเครื่อง (Performance 
Efficiency) และอัตราคุณภาพ (Quality rate) ใชC VSM, BOP, BOM, Layout/Environment เปiนเครื่องมือ
ท่ีใชCในการศึกษากระบวนการผลิต หลักการเขียน TOR ของโครงการ 
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30127-2015 การจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ%นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robots System Develop Design and Management 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ รหัส 03101, 

03102, 03201 อาชีพช$างเทคนิคระบบหุ$นยนต& ระดับ 5 
2. คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
วางแผน บริหารจัดการ และกําหนดนโยบายขององค&กรโดยใชCทฤษฎีและเทคนิคในการแกCปrญหาอย$าง

อิสระ สามารถพัฒนานวัตกรรมและเทคโนโลยีใหม$ๆ ไดC การใชCเทคโนโลยีสารสนเทศในการปฏิบัติงาน และ
สามารถฝ�กอบรมบุคคลอ่ืนไดC 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับการบริหารจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. วางแผนงาน ออกแบบ ถ$ายทอดความรูC ระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย 
4. ประยุกต&การบริหารจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับบริหารจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. วางแผนติดต้ัง ออกแบบ การใชCงาน ถ$ายทอดความรูC การบํารุงรักษาระบบหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
3. ประยุกต&การบริหารจัดการและออกแบบพัฒนาระบบและหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการวางแผนติดต้ังระบบหุ$นยนต& อ$านคุณสมบัติของอุปกรณ&จากคู$มือผูCผลิต 

จําแนกข้ันตอนการติดต้ังระบบหุ$นยนต& เลือกใชCเครื่องมือในการติดต้ังระบบหุ$นยนต& ถ$ายทอดความรูCระบบหุ$นยนต&
อุตสาหกรรม แสดงความรูCความสัมพันธ&ของสภาพการทํางานของระบบหุ$นยนต& เครื่องจักร และระบบบริการ 
แนวทางปTองกันและแกCไขปrญหาความแม$นยําทางกล วางแผนการพยากรณ& การเกิดปrญหาและการควบคุมคงคลัง
อะไหล$ บันทึกสภาพเครื่องจักรอย$างต$อเนื่อง วางแผนการซ$อมบํารุงล$วงหนCา การใชCงาน ข้ันตอนการสรCางโปรแกรม 
ตรวจสอบตําแหน$งการทํางานของหุ$นยนต& ข้ันตอนการตรวจสอบความปลอดภัย การต้ังค$าตําแหน$งการทํางาน 
ตรวจสอบระบบหุ$นยนต& สภาพของชิ้นส$วน ข้ันตอนการแกCไขปrญหาเบรคดาวน& และข้ันตอนการปรับต้ังชิ้นส$วน
หุ$นยนต& ออกแบบ สํารวจกระบวนการและเก็บขCอมูล วิเคราะห&ขCอมูลและสรุปจุดบกพร$อง ประมาณการตCนทุน  
การปรับปรุงกระบวนการทํางานของหุ$นยนต& เลือกใชC ออกแบบ ทดสอบการทํางาน End effector ดCวย Software 
เลือกและทดสอบระบบจับยึดชิ้นงานในกระบวนการหุ$นยนต& fixture ดCวย Software  เลือกระบบและอุปกรณ&
ระบบความปลอดภัย ควบคุมระบบทํางานของหุ$นยนต& เขียนผังความลําดับสัมพันธ&การไหลงาน เขียนผังเวลางาน 
ของหุ$นยนต& ชนิด ความสามารถ เลือกใชCหุ$นยนต& ออกแบบระบบการสื่อสารหุ$นยนต&และเครื่องจักร เลือกระบบ 
การสื่อสารของหุ$นยนต&และเครื่องจักร ออกแบบโปรแกรมควบคุมระบบหุ$นยนต&สอดคลCองกับผังควบคุมการทํางาน 
สรCางการจําลองระบบหุ$นยนต&กับลักษณะงาน คํานวณความเร็วในการผลิต (Takt time) ของระบบงานหุ$นยนต& 
ปรับกระบวนการใหCกับเหมาะสม (Optimized) กับความตCองการการผลิต กําหนดแผนในการทํางาน ประยุกต&ใชC
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งบประมาณโครงการและวางแผนและติดตามโครงการ การประเมินงบประมาณโครงการเบ้ืองตCน กําหนด
คุณลักษณะระบบ กําหนดฟrงก&ชั่นท่ีสําคัญของระบบ กรอบระยะเวลาการส$งมอบงานในแต$ละช$วงการส$งมอบจน
เสร็จสิ้นโครงการ กําหนดตัวแปรท่ีในการออกแบบและกรอบการออกแบบ ขCอกําหนดทางธุรกิจ วงจรชีวิต
เครื่องจักร กฎระเบียบขCอบังคับทางกฎหมาย และขCอกําหนดในกระบวนการผลิตและจัดซ้ืออุปกรณ&ชิ้นส$วน
มาตรฐาน 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2016 ติดตั้งกระบวนการผลิตดCวยหุ%นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Install the Production Process with Industrial Robots 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ รหัส 03301, 03302, 

03303 อาชีพช$างเทคนิคระบบหุ$นยนต& ระดับ 5 
 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ติดต้ังอุปกรณ&ระบบไฟฟTา ติดต้ังระบบไฟฟTา ติดต้ังชิ้นส$วนและอุปกรณ& เลือกเครื่องมือวัดตรวจสอบ 

ระบุข้ันตอนการตรวจสอบสัญญาณทางไฟฟTาท่ีผ$านการเชื่อมโยงท้ังส$วนท่ีรับเขCาส$งออกของเครื่องจักรและ 
ส$วนท่ีรับเขCาส$งออกจากหุ$นยนต& ทดสอบการทํางานระบบหุ$นยนต&ท้ังหมดหลังประสานระบบไดC 
 

จุดประสงค&รายวิชา เพ่ือใหC 
1. รูCและเขCาใจเก่ียวกับติดต้ังกระบวนการผลิตดCวยหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. อ$านและเขียนแบบเพ่ือการติดต้ังหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เปiนระเบียบ สะอาด 

ตรงต$อเวลามีความซ่ือสัตย& รับผิดชอบและรักษาสภาพแวดลCอม 
4. สามารถติดต้ังอุปกรณ& และติดต้ังระบบทํางานหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับติดต้ังกระบวนการผลิตดCวยหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. อ$านและเขียนแบบเพ่ือการติดต้ังหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
3. ติดต้ังอุปกรณ& และติดต้ังระบบทํางานหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
4. ประยุกต&ติดต้ังกระบวนการผลิตดCวยหุ$นยนต&อุตสาหกรรมในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการอ$านแบบ Schematic diagram เขียนแบบไฟฟTางานติดต้ังระบบ

หุ$นยนต& อ$านแบบติดต้ัง (Installation) ประกอบในการติดต้ังหุ$นยนต& ติดต้ังอุปกรณ&ระบบไฟฟTาตามแบบงาน 
เลือกเครื่องมือวัดอุปกรณ& ตรวจสอบสถานะความพรCอมเครื่องมือ ใชCเครื่องมือตรวจสอบในการติดต้ังระบบ
ไฟฟTา ติดต้ังอุปกรณ&ระบบนิวเมติกส&และระบบไฮดรอลิกส& ติดต้ังระบบทางกล เขียนโปรแกรมควบคุม  
ต้ังค$าพารามิเตอร& เชื่อมต$อสัญญาณ ทดสอบ ใชCงานคําสั่ง โปรแกรมควบคุมระบบหุ$นยนต&ดCวย PLC  
เขียนโปรแกรม ต้ังค$าพารามิเตอร& ใชCงานคําสั่ง การควบคุมสัญญาณอินพุต/เอาต&พุต ทดสอบการเชื่อมต$อผ$าน
หนCาจอ HMI กับ PLC  ติดต้ังเซนเซอร&ระบบควบคุม เลือกชนิดเซนเซอร&ท่ีเหมาะสมกับงาน ติดต้ังเซนเซอร&ตาม
คู$มือการติดต้ัง ทดสอบความปกติของเซนเซอร& ระบุลําดับ ทดสอบการทํางานระหว$างอุปกรณ& ต้ังค$าการ
เชื่อมต$อ ติดต้ังระบบส$งผ$านขCอมูลผ$านระบบ Network ของหุ$นยนต& ระบุข้ันตอนการตรวจสอบสัญญาณทาง
ไฟฟTาท่ีผ$านการเชื่อมโยงท้ังส$วนท่ีรับเขCาส$งออกของเครื่องจักรและส$วนท่ีรับเขCาส$งออกจากหุ$นยนต& ทดสอบ
การทํางานระบบหุ$นยนต&ท้ังหมดหลังประสานระบบไดC 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2017 เทคนิคควบคุมการเคล่ือนท่ีและตําแหน%ง 2-3-3 
 Motion and Position Control Techniques 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
อธิบายหลักการการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง การทํางานอุปกรณ&ควบคุมการเคลื่อนท่ี ประกอบดCวยโมดูล

ควบคุม โมดูลตรวจสอบตําแหน$ง โมดูลการเคลื่อนท่ี โมดูลแสดงตําแหน$ง เอ็นโคhดเดอร& ชุดขับเคลื่อน อุปกรณ&ควบคุม
การเคลื่อนท่ีดCวยมอเตอร&เหนี่ยวนํา สเต็ปมอเตอร& เซอร&โวมอเตอร& การเขียนโปรแกรมควบคุมแบบ PI และ PID  
การปรับต้ังพารามิเตอร&ควบคุม ความเร็ว ความเร$ง แรงบิด ทิศทางและตําแหน$ง 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง 
2. สามารถปรับแต$งหรือปTอนโปรแกรมควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง 
3. มีกิจนิสัยในการปฏิบัติงานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน 

และมีจริยธรรมในอาชีพ 
4. สามารถใชCอุปกรณ&ควบคุมการเคลื่อนท่ีในงานเมคคาทรอนิกส& 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$งตามหลักการ 
2. ปรับแต$งหรือปTอนโปรแกรมควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$งตามคู$มือ 
3. ใชCอุปกรณ&ควบคุมการเคลื่อนท่ีในงานเมคคาทรอนิกส& 
4. ประยุกต&ใชCเทคนิคควบคุมการเคลื่อนท่ีและตําแหน$งในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการการเคลื่อนท่ีและตําแหน$ง การทํางานอุปกรณ&ควบคุมการเคลื่อนท่ี 

ประกอบดCวยโมดูลควบคุม โมดูลตรวจสอบตําแหน$ง โมดูลการเคลื่อนท่ี โมดูลแสดงตําแหน$ง เอ็นโคhดเดอร&  
ชุดขับเคลื่อน อุปกรณ&ควบคุมการเคลื่อนท่ีดCวยมอเตอร&เหนี่ยวนํา สเต็ปมอเตอร& เซอร&โวมอเตอร& การเขียน
โปรแกรมควบคุมแบบ PI และ PID  การปรับต้ังพารามิเตอร&ควบคุม ความเร็ว ความเร$ง แรงบิด ทิศทางและตําแหน$ง
ประยุกต&ใชCในงานเครื่องจักรคัดเลือกวัตถุอัตโนมัติ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2018 การควบคุมหุ%นยนต&ผ%านระบบเครือข%ายในงานอุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Network Robot Control 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ออกแบบของระบบเครือข$ายสําหรับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ ควบคุมหุ$นยนต&ดCวยการเชื่อมต$อ 

ผ$านระบบบัส เชื่อมต$อผ$าน I/O ระดับบิตและแอดเดรส ควบคุมตําแหน$ง ความเร็ว ควบคุมผ$านระบบเครือข$าย
สําหรับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเก่ียวกับมาตรฐานและหลักการใชCงานของเครือข$าย 
2. สามารถออกแบบ ติดต้ัง ทดสอบและบํารุงรักษาระบบเครือข$ายเชื่อมต$อกับอุปกรณ&อินเตอร&เฟส

ร$วมกับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน 

และมีคุณธรรมจริยธรรมในงานอาชีพ 
4. สามารถออกแบบของระบบเครือข$ายสําหรับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับมาตรฐานและหลักการใชCงานของเครือข$าย 
2. ออกแบบ ติดต้ังและทดสอบการทํางานของอุปกรณ&เครือข$าย ตรวจสอบและบํารุงรักษาระบบเครือข$าย

สําหรับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
3. บํารุงรักษาระบบเครือข$ายเชื่อมต$อกับอุปกรณ&อินเตอร&เฟสร$วมกับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ 
4. ประยุกต&การควบคุมหุ$นยนต&ผ$านระบบเครือข$ายในงานอุตสาหกรรมในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับมาตรฐานและหลักการการใชCงาน การออกแบบของระบบเครือข$ายสําหรับ

หุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ หลักการทํางานของการควบคุมหุ$นยนต&ดCวยการเชื่อมต$อผ$านระบบบัส การเชื่อมต$อ
ผ$าน I/O ระดับบิตและแอดเดรส การควบคุมตําแหน$ง ความเร็ว การทํางานซํ้าและการควบคุมผ$านระบบเครือข$าย
สําหรับหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติและประยุกต&ใชCในงานเครื่องจักรคัดเลือกวัตถุอัตโนมัติ 
  



68 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2019 เทคนิคการควบคุมหุ%นยนต&เคล่ือนท่ี 2-3-3 
 Mobile Robotics Control Techniques 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนโปรแกรมและชุดคําสั่งควบคุม การสื่อสารเครือข$ายหุ$นยนต& การบํารุงรักษา และการประยุกต&ใชC

หุ$นยนต&เคลื่อนท่ีในงานอุตสาหกรรม 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเทคนิคการควบคุมหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 
2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม ตรวจสอบ ทดสอบหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 
3. มีกิจนิสัยในการปฏิบัติงานดCวยความละเอียด รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงาน 

และมีจริยธรรมในอาชีพ 
4. สามารถใชCหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีเก่ียวกับระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับเทคนิคการเขียนโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 
2. เขียนโปรแกรมควบคุม ตรวจสอบ ทดสอบหุ$นยนต&เคลื่อนท่ี 
3. ใชCหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีเก่ียวกับระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรม 
4. ประยุกต&ใชCหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีเก่ียวกับระบบการผลิตในงานอุตสาหกรรม 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับหลักการ โครงสรCาง ส$วนประกอบของหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีท้ังแบบ AGV และ AMR 

การเคลื่อนท่ีของหุ$นยนต& โปรแกรมและชุดคําสั่งควบคุม การสื่อสารเครือข$ายหุ$นยนต& การสื่อสารระยะไกลและ
ระบบไรCสาย การบํารุงรักษา และการประยุกต&ใชCหุ$นยนต&เคลื่อนท่ีในงานอุตสาหกรรม 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2020 การเขียนโปรแกรมเช่ือมต%อฐานขCอมูลการผลิต 2-3-3 
 Production Database Connection Programming 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
เขียนโปรแกรมดึงขCอมูลจากระบบการแสดงผลและควบคุมการผลิตจาก PLC เชื่อมฐานขCอมูลการผลิต

เพ่ือการบริหารจัดการในงานอุตสาหกรรมการผลิต 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเก่ียวกับการกําหนดขCอมูล แหล$งขCอมูลรูปแบบ ความสามารถในรองรับความตCองการของระบบ 
2. เขียนโปรแกรมดึงขCอมูลจากระบบการแสดงผลและควบคุมการผลิตจาก PLC 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานอย$างละเอียด รอบคอบ เปiนระเบียบและปลอดภัย 
4. สามารถตรวจสอบข้ันตอน ความถูกตCอง ยืนยันขCอมูลและแกCไขความผิดพลาดของโปรแกรม 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการกําหนดขCอมูล แหล$งขCอมูลรูปแบบ ความสามารถในรองรับความตCองการ

ของระบบ 
2. เขียนโปรแกรมดึงขCอมูลจากระบบการแสดงผลและควบคุมการผลิตจาก PLC 
3. ตรวจสอบข้ันตอน ความถูกตCอง ยืนยันขCอมูลและแกCไขความผิดพลาดของโปรแกรม 
4. ประยุกต&การเขียนโปรแกรมเชื่อมต$อฐานขCอมูลการผลิตในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการกําหนดขCอมูล แหล$งขCอมูลรูปแบบ ความสามารถในรองรับความตCองการ

ของระบบ การบริหารจัดการ ระบบการแสดงผลและควบคุมการผลิตของ PLC เพ่ือการบริหารจัดการตาราง 
กราฟ ความถ่ีของขCอมูล เขียนโปรแกรมดึงขCอมูลจากระบบการแสดงผลและควบคุมการผลิตจาก PLC อุปกรณ&
ท่ีติดต้ัง เพ่ือเปiนขCอมูลดิบ จัดทําความถ่ีของขCอมูล และหน$วยความจําใหCรองรับ เขียนฟrงก&ชั่น หนCาต$างแสดงผล 
วิเคราะห&ตามความตCองการ ตรวจสอบข้ันตอน ความถูกตCอง ยืนยันขCอมูลและแกCไขความผิดพลาดของ
โปรแกรม จัดทํารายงานท่ีมาของขCอมูลหรือสัญญาณ ความกCาวหนCาและการทดสอบ สรุปหนCาต$างและเมนู 
การทํางานของระบบเชื่อมฐานขCอมูลการผลิตเพ่ือการบริหารจัดการ 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2021 เทคนิคหุ%นยนต&อุตสาหกรรม 2-3-3 
 Industrial Robot Techniques 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
1. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ รหัส  01102, 01105, 

01201, 01202, 03302, 03303 อาชีพช$างเทคนิคหุ$นยนต& ระดับ 4 
2. มาตรฐานอาชีพ สถาบันคุณวุฒิวิชาชีพ สาขาวิชาชีพหุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ รหัส 01103, 01104, 

02101, 02103 อาชีพช$างเทคนิคหุ$นยนต& ระดับ 5 
 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ควบคุมหุ$นยนต& (Programming Pendant) ควบคุมหุ$นยนต&ใหCเคลื่อนท่ี ทดสอบการทํางานโปรแกรมควบคุม

หุ$นยนต& ตรวจสอบความปลอดภัยระบบไฟฟTา โปรแกรมการทํางานหุ$นยนต& เลือกใชCชุดคําสั่งในการสั่งงานหุ$นยนต& 
ในงานอุตสาหกรรม 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. มีทักษะในการใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& การเขียนและทดสอบโปรแกรมพีแอลซี เอชเอ็มไอ ควบคุมหุ$นยนต& 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีต$อวิชาชีพ สามารถนําความรูCและทักษะไปพัฒนางานท่ีรับผิดชอบ รอบคอบปลอดภัย 
4. สามารถเลือกเครื่องมือสําหรับถอด ประกอบ ติดต้ังอุปกรณ& และทดสอบชิ้นส$วนทางกลและทางไฟฟTา 

ซ$อมบํารุงรักษาหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการควบคุมหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
2. ใชCอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต& ในการเขียนและทดสอบโปรแกรมควบคุมหุ$นยนต& พีแอลซี เอชเอ็มไอ 
3. เลือกเครื่องมือ อุปกรณ& ในการตรวจสอบการใชCหุ$นยนต&อุตสาหกรรม 
4. ถอด ประกอบ ติดต้ังอุปกรณ& และทดสอบ ชิ้นส$วนทางกลและไฟฟTา 
5. ใชCงานและบํารุงรักษาหุ$นยนต&อุตสาหกรรม ตามกฎความปลอดภัยในคู$มือหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับโครงสรCาง ส$วนประกอบ ระบบการทํางานของหุ$นยนต&อุตสาหกรรม สัญลักษณ& 

ความปลอดภัย สัญญาณเตือนความผิดพลาดในการใชCหุ$นยนต&ตามคู$มือการใชCงาน ตรวจสอบความพรCอมของระบบ
การใชCงานอุปกรณ&ควบคุมหุ$นยนต&  ต้ังค$าอุปกรณ&  ตามหลักการอCางอิงแกน แบบ Joint Mode, Base Mode, 
World Mode, Local Mode, Tool Mode, User Frame ต้ังค$าและทดสอบ ต้ังค$าการเคลื่อนท่ีและปรับแกC
ตําแหน$งตามพิกัดต$างๆ เขียน ทดสอบและแกCไขโปรแกรมสั่งงานหุ$นยนต&ดCวย Programming Pendant และเขียน
โปรแกรมจําลองการทํางาน เขียนโปรแกรมควบคุมดCวย PLC และ HMI ค$าแจCงเตือนความผิดพลาด (Error 
Message) เลือกเครื่องมือสําหรับถอด ประกอบ ติดต้ังเซนเซอร&และระบบเครือข$ายในระบบควบคุมอุปกรณ& และ
ทดสอบชิ้นส$วนทางกลและไฟฟTา สัญลักษณ&จุดบํารุงรักษา ตรวจสอบการบํารุงรักษาชิ้นส$วน วินิจฉัยเหตุขัดขCอง
ของระบบหุ$นยนต& แกCไขขัดขCอง การบํารุงรักษาหุ$นยนต&อุตสาหกรรมตามคู$มือ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2022 การออกแบบทางกลในกระบวนการผลิตระบบอัตโนมัติ 2-3-3 
 Mechanical Design in Automation Production 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
ติดต้ังระบบทางกลหุ$นยนต& อุปกรณ&ทางกลและระบบไฟฟTาของเครื่องจักรท่ีอยู$ใน work cell การติดต้ัง 

จัดทําเอกสารรายการตรวจสอบอุปกรณ&หลังการติดต้ัง กําหนดค$ามาตรฐานทางกล ค$าเผื่อในการประกอบและติดต้ัง
เพ่ือเปiนขCอมูลในการตรวจรับ และถ$ายทอดการทํางานระบบทางกลใน work cell 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจเก่ียวกับการวางแผน การเลือกใชCเครื่องมือในการออกแบบทางกลดCวยโปรแกรมจําลอง 
2. สามารถออกแบบ เขียนแบบสําหรับการประกอบชิ้นงาน สั่งผลิตอุปกรณ&ทางกลและเครื่องจักร 

ท่ีอยู$ใน work cell 
3. มีกิจนิสัยในการทํางานอย$างละเอียด รอบคอบ เปiนระเบียบและปลอดภัย 
4. ประยุกต&ใชCจําลองการเคลื่อนท่ีของกลไกการทํางานของหุ$นยนต& 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับการวางแผน  การเลือกใชCเครื่องมือในการออกแบบทางกลดCวยโปรแกรม 
2. ออกแบบ เขียนแบบสําหรับการประกอบชิ้นงาน สั่งผลิตอุปกรณ&ทางกลและเครื่องจักรใน work cell 
3. จําลองการเคลื่อนท่ีกลไกการทํางานของหุ$นยนต& 
4. ประยุกต&ใชCการออกแบบทางกลในกระบวนการผลิตระบบอัตโนมัติในงานเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาและปฏิบัติเก่ียวกับการใชCโปรแกรมจําลอง ออกแบบ วางแผน เปรียบเทียบตCนทุน คํานวณงบประมาณ 

แผนผังและตําแหน$งการติดต้ังระบบทางกลหุ$นยนต& ความเสียหาย เอกสารขCอมูลทางเทคนิคของอุปกรณ&ทางกลและ
ระบบไฟฟTาของเครื่องจักรท่ีอยู$ใน work cell  การติดต้ัง เลือกกระบวนการผลิต กําหนดระยะเวลาในการปฏิบัติงาน 
เลือกชนิดและขนาดการทํางานของหุ$นยนต& จัดทําเอกสารรายการตรวจสอบอุปกรณ&หลังการติดต้ัง กําหนดค$า
มาตรฐานทางกล ค$าเผื่อในการประกอบและติดต้ังเพ่ือเปiนขCอมูลในการตรวจรับ และถ$ายทอดการทํางานระบบ 
ทางกลใน work cell 
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กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2023 โครงงานดCานเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 0-12-4 
 Mechatronics and Robotic Project 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีความเขCาใจเก่ียวกับเทคโนโลยีเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ เครื่องจักรคัดเลือก

ชิ้นงานอัตโนมัติ (Automatic Sorting By Robot) ข้ันตอนการปฏิบัติงานโดยบูรณาการดCานความปลอดภัย
เครื่องจักรในงานอุตสาหกรรม การผลิตเครื่องจักรตามความตCองการ การเขียนแบบในระบบอัตโนมัติ ระบบ
การควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ งานติดต้ังและตรวจสอบเครื่องอัตโนมัติ การติดต$อสื่อสารในงาน
อุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรม พีแอลซี และการใชCโปรแกรมจําลองช$วยควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ 
ร$วมกับคณิตศาสตร& วิทยาศาสตร& ภาษาอังกฤษ และภาษาไทย 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและข้ันตอนกระบวนการจัดทําโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพอย$างเปiนระบบ 
2. สามารถบูรณาการความรูCและทักษะในการสรCางและหรือพัฒนางานในสาขาวิชาชีพตามกระบวนการ 

วางแผน ดําเนินงาน แกCไขปrญหา ประเมินผล ทํารายงานและนําเสนอผลงาน 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยในการศึกษาคCนควCาเพ่ือสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพดCวยความรับผิดชอบ 

มีวินัย คุณธรรม จริยธรรม ความคิดริเริ่มสรCางสรรค& ขยัน อดทน และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. ประยุกต&การจัดทําโครงงานในงานเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการและกระบวนการจัดทําโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพ

อย$างเปiนระบบ 
2. เขียนโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานตามหลักการ 
3. ดําเนินงานตามแผนงานโครงงานตามหลักการและกระบวนการ 
4. วิเคราะห& สรุป ประเมินผลการดําเนินงานโครงงานตามหลักการ 
5. รายงานผลการปฏิบัติงานโครงงานตามรูปแบบ 
6. นําเสนอผลงานดCวยรูปแบบวิธีการต$าง ๆ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติเก่ียวกับเทคโนโลยีเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ เครื่องจักรคัดเลือกชิ้นงานอัตโนมัติ 

(Automatic Sorting By Robot) ข้ันตอนการปฏิบัติงานออกแบบ เขียนแบบ เขียนโปรแกรม วิเคราะห&ปrญหา 
แกCไขปrญหา ปรับปรุงระบบงานเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ การบูรณาการความรูCและทักษะ 
ในระดับเทคนิคท่ีสอดคลCองกับสาขาวิชาชีพ เพ่ือสรCางและหรือพัฒนาเครื่องคัดแยกวัตถุดCวยระบบอัตโนมัติและ
หุ$นยนต& พัฒนางานดCวยกระบวนการทดลอง สํารวจ ประดิษฐ&คิดคCนหรือการปฏิบัติงานเชิงระบบ โดยบูรณาการ
ดCานความปลอดภัยเครื่องจักรในงานอุตสาหกรรม การผลิตเครื่องจักรตามความตCองการ การเขียนแบบในระบบ
อัตโนมัติ ระบบการควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ งานติดต้ังและตรวจสอบเครื่องอัตโนมัติ การติดต$อสื่อสาร
ในงานอุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรมพีแอลซี และการใชCโปรแกรมจําลองช$วยควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

ร$วมกับคณิตศาสตร& วิทยาศาสตร& ภาษาอังกฤษและภาษาไทย ในการเลือกหัวขCอโครงงาน การศึกษาคCนควCาขCอมูล
และเอกสารอCางอิง การเขียนโครงงาน การดําเนินงานโครงงาน การเก็บรวบรวมขCอมูล วิเคราะห&และแปลผล  
การสรุปจัดทํารายงาน สรุปย$อ การนําเสนอผลงานโครงงาน โดยดําเนินการเปiนรายบุคคลหรือกลุ$มตามลักษณะ 
ของงานใหCแลCวเสร็จในระยะเวลาท่ีกําหนด 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2024 โครงงานดCานเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 1 0-6-2 
 Mechatronics and Robotic Project 1 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีความเขCาใจเก่ียวกับเทคโนโลยีเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติของเครื่องจักรคัดเลือก

ชิ้นงานอัตโนมัติ (Automatic Sorting By Robot)  ข้ันตอนการปฏิบัติงานโดยบูรณาการดCานความปลอดภัย
เครื่องจักรในงานอุตสาหกรรม  การผลิตเครื่องจักรตามความตCองการ การเขียนแบบในระบบอัตโนมัติ ระบบ
การควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ ร$วมกับคณิตศาสตร& วิทยาศาสตร& ภาษาอังกฤษและภาษาไทย 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและข้ันตอนกระบวนการจัดทําโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพอย$างเปiนระบบ 
2. สามารถบูรณาการความรูCและทักษะในการสรCางและหรือพัฒนางานในสาขาวิชาชีพตามกระบวนการ 

วางแผน ดําเนินงาน แกCไขปrญหา ประเมินผล ทํารายงานและนําเสนอผลงาน 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยในการศึกษาคCนควCาเพ่ือสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพดCวยความรับผิดชอบ 

มีวินัย คุณธรรม จริยธรรม ความคิดริเริ่มสรCางสรรค& ขยัน อดทน และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. ประยุกต&การจัดทําโครงงานในงานเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการและกระบวนการจัดทําโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพ

อย$างเปiนระบบ 
2. เขียนโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานตามหลักการ 
3. ดําเนินงานตามแผนงานโครงงานตามหลักการและกระบวนการ 
4. วิเคราะห& สรุป ประเมินผลการดําเนินงานโครงงานตามหลักการ 
5. รายงานผลการปฏิบัติงานโครงงานตามรูปแบบ 
6. นําเสนอผลงานดCวยรูปแบบวิธีการต$าง ๆ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติเก่ียวกับการบูรณาการความรูCและทักษะเทคโนโลยีเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ

ในเก่ียวกับเครื่องจักรคัดเลือกชิ้นงานอัตโนมัติ (Automatic Sorting By Robot) เพ่ือสรCางและหรือพัฒนางาน
ดCวยกระบวนการทดลอง สํารวจ ประดิษฐ&คิดคCน หรือการปฏิบัติงานเชิงระบบ โดยบูรณาการดCานความ
ปลอดภัยเครื่องจักรในงานอุตสาหกรรม การผลิตเครื่องจักรตามความตCองการ การเขียนแบบในระบบอัตโนมัติ 
ระบบการควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ ร$วมกับคณิตศาสตร& วิทยาศาสตร& ภาษาอังกฤษและภาษาไทย 
ในการเลือกหัวขCอโครงงาน การศึกษาคCนควCาขCอมูลและเอกสารอCางอิง การเขียนโครงงาน การดําเนินงาน
โครงงาน การนําเสนอความกCาวหนCาของโครงงาน โดยดําเนินการเปiนรายบุคคลหรือกลุ$มตามลักษณะของงาน
ใหCแลCวเสร็จในระยะเวลาท่ีกําหนด 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30127-2025 โครงงานดCานเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 2 0-6-2 
 Mechatronics and Robotic Project 2 
 
อCางอิงมาตรฐาน 

คําแนะนําของ อ.กรอ.อศ. กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 
 
ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 

มีความเขCาใจเก่ียวกับเทคโนโลยีเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต&และระบบอัตโนมัติ ข้ันตอนการปฏิบัติงาน
โดยบูรณาการ ดCานความปลอดภัยเครื่องจักรในงานอุตสาหกรรมในงานติดต้ังและตรวจสอบเครื่องอัตโนมัติ 
การติดต$อสื่อสารในงานอุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรม พีแอลซี และการใชCโปรแกรมจําลองช$วยควบคุมใน
เครื่องจักรระบบอัตโนมัติ ร$วมกับคณิตศาสตร& วิทยาศาสตร& ภาษาอังกฤษและภาษาไทย 
 
จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 

1. เขCาใจหลักการและข้ันตอนกระบวนการจัดทําโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพอย$างเปiนระบบ 
2. สามารถบูรณาการความรูCและทักษะในการสรCางและหรือพัฒนางานในสาขาวิชาชีพตามกระบวนการ 

วางแผน ดําเนินงาน แกCไขปrญหา ประเมินผล ทํารายงานและนําเสนอผลงาน 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยในการศึกษาคCนควCาเพ่ือสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพดCวยความรับผิดชอบ 

มีวินัย คุณธรรม จริยธรรม ความคิดริเริ่มสรCางสรรค& ขยัน อดทน และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. ประยุกต&การจัดทําโครงงานในงานเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

 
สมรรถนะรายวิชา 

1. ประมวลความรูCเก่ียวกับหลักการและกระบวนการจัดทําโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานอาชีพ
อย$างเปiนระบบ 

2. เขียนโครงงานสรCางและหรือพัฒนางานตามหลักการ 
3. ดําเนินงานตามแผนงานโครงงานตามหลักการและกระบวนการ 
4. วิเคราะห& สรุป ประเมินผลการดําเนินงานโครงงานตามหลักการ 
5. รายงานผลการปฏิบัติงานโครงงานตามรูปแบบ 
6. นําเสนอผลงานดCวยรูปแบบวิธีการต$าง ๆ 

 
คําอธิบายรายวิชา 

ปฏิบัติเก่ียวกับการบูรณาการความรูCและทักษะในระดับเทคนิคท่ีสอดคลCองกับสาขาวิชาชีพท่ีศึกษา 
เพ่ือสรCางและหรือพัฒนางานดCวยกระบวนการทดลอง สํารวจ ประดิษฐ&คิดคCน หรือการปฏิบัติงานเชิงระบบ 
ตามหัวขCอโครงงาน การศึกษาคCนควCาขCอมูลและเอกสารอCางอิง โดยบูรณาการ ดCานความปลอดภัยเครื่องจักร
ในงานอุตสาหกรรมในงานติดต้ังและตรวจสอบเครื่องอัตโนมัติ การติดต$อสื่อสารในงานอุตสาหกรรม การเขียน
โปรแกรมพีแอลซี และการใชCโปรแกรมจําลองช$วยควบคุมในเครื่องจักรระบบอัตโนมัติ ร$วมกับคณิตศาสตร& 
วิทยาศาสตร& ภาษาอังกฤษและภาษาไทย การดําเนินงานโครงงาน การเก็บรวบรวมขCอมูล วิเคราะห&และแปลผล การ
สรุปจัดทํารายงาน สรุปย$อ การนําเสนอผลงานโครงงาน โดยดําเนินการเปiนรายบุคคลหรือกลุ$มตามลักษณะของงาน
ใหCแลCวเสร็จในระยะเวลาท่ีกําหนด  
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

(หนCาว%าง) 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

คําอธิบายรายวิชา 
หลักสูตรประกาศนยีบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ%มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ%นยนต& และระบบอัตโนมัติ 

สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ%นยนต& 
 

หมวดวิชาเลือกเสร ี
 

ใหCเลือกเรียนรายวิชาจากหมวดวิชาท่ีเป�ดสอนในหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2567 
ทุกประเภทวิชาและสาขาวิชา 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

(หนCาว%าง) 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ่มอาชีพเมคคาทรอนิกส์ หุ่นยนต์ และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

คำอธิบายรายวิชา 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2567 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ่มอาชีพเมคคาทรอนิกส์ หุ่นยนต์ และระบบอัตโนมัติ 

สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
 

กิจกรรมเสริมหลักสูตร 
 

30000-2001 กิจกรรมเสริมสรา้งสุจรติ จิตอาสา 0-2-0 
 Strengthen Honesty and Volunteerism 
30000-2002 กิจกรรมองค์การวิชาชีพ 1 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 1 
30000-2003 กิจกรรมองค์การวิชาชีพ 2 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 2 
30000-2004 กิจกรรมองค์การวิชาชีพ 3 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 3 
30000-2005 กิจกรรมในสถานประกอบการ 1 0-2-0 
 Workplace Activity 1 
30000-2006 กิจกรรมในสถานประกอบการ 2 0-2-0 
 Workplace Activity 2 
30000-2007 กิจกรรมในสถานประกอบการ 3 0-2-0 
 Workplace Activity 3 
30000-2008 กิจกรรมเสริมสรา้งผู้เรียนตามอัธยาศัย 1 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 1 
30000-2009 กิจกรรมเสริมสรา้งผู้เรียนตามอัธยาศัย 2 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 2 
30000-2010 กิจกรรมเสริมสรา้งผู้เรียนตามอัธยาศัย 3 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 3 
30000-2011 กิจกรรมอาชีวะยุคใหม่ ใส่ใจภัยพิบตั ิ 0-2-0 
 Reskill for Rescue 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2001 กิจกรรมเสริมสรCางสุจริต จิตอาสา 0-2-0 
 Strengthen Honesty and Volunteerism 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีจิตสํานึกท่ียึดม่ันความซ่ือสัตย&สุจริต เปiนพลเมืองดีของสังคม มีจิตอาสา มีส$วนร$วมในการต$อตCานการทุจริต 

และปฏิบัติตนตามศาสตร&พระราชา 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจความสําคัญและหลักในการประพฤติปฏิบัติตนเปiนคนดีโดยการนCอมนําศาสตร&พระราชา 

มีคุณธรรม จริยธรรม และไม$เพิกเฉยต$อการทุจริตทุกรูปแบบ 
2. มีทักษะการคิด วิเคราะห& ตัดสินใจ ประพฤติปฏิบัติตนโดยการนCอมนําศาสตร&พระราชา ปฏิบัติตน

ตามหลักธรรม กฎระเบียบ วัฒนธรรม  อันดีงามของสังคม การปTองกันและไม$เพิกเฉยต$อการทุจริต 
3. มีกิจนิสัยท่ีดีในการปฏิบัติกิจกรรมดCวยความรับผิดชอบ  มีวินัย ชื่อสัตย&สุจริต จิตอาสา และ

สามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง และเทคโนโลยีดิจิทัลในการต$อตCานการทุจริต

และการเปiนคนดีของสังคม 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมเสริมสรCางสุจริต จิตอาสา ตามหลักการและกระบวนการปTองกัน 

การทุจริต 
2. วิเคราะห&และตัดสินใจปฏิบัติในสิ่งท่ีควรปฏิบัติและไม$ปฏิบัติในสิ่งท่ีไม$ควรปฏิบัติ 
3. ประพฤติตนโดยการนCอมนําศาสตร&พระราชา มีคุณธรรม จริยธรรม และไม$เพิกเฉยต$อการทุจริต 

ทุกรูปแบบ 
4. ปฏิบัติกิจกรรมเพ่ือเสริมสรCางต$อตCานทุจริตดCวยจิตพอเพียง กิจกรรมปรับฐานความคิดตCานทุจริต

ส$วนตนและส$วนรวม กิจกรรมวิเคราะห&ความเสี่ยงจากสินบน กิจกรรมสรCางสังคมไม$ทนต$อ 
การทุจริต กิจกรรมยกระดับดัชนี สรCางพลเมืองดีในสังคม และกิจกรรมจิตอาสาต$อตCานการทุจริต
ดCวยเทคโนโลยีดิจิทัล 

5. ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางสุจริต จิตอาสา โดยการลงมือปฏิบัติ กระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง และ
การประเมินผล 

6. ประยุกต&ใชCหลักปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง และเทคโนโลยีดิจิทัลในการต$อตCานการทุจริต และ 
การเปiนคนดีของสังคม 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมตามศาสตร&พระราชาสู$การเปiนคนดี กิจกรรมต$อตCานทุจริตดCวยจิตพอเพียง กิจกรรม

ปรับฐานความคิดตCานทุจริตส$วนตนและส$วนรวม กิจกรรมวิเคราะห&ความเสี่ยงจากสินบน กิจกรรมสรCางสังคม
ไม$ทนต$อการทุจริต กิจกรรมยกระดับดัชนี สรCางพลเมืองดีในสังคม และกิจกรรมจิตอาสาต$อตCานการทุจริต 
ดCวยเทคโนโลยีดิจิทัล 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2002 กิจกรรมองค&การวิชาชีพ 1 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 1 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีทักษะทางวิชาการ วิชาชีพ  การจัดกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต  และสามารถเปiนผูCนําในการทํางาน

ร$วมกับผูCอ่ืนไดC 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะวิชาการและวิชาชีพ เพ่ือพัฒนาตนเอง พัฒนา

คุณภาพชีวิต พัฒนาองค&กร ชุมชน และสังคม 
2. วางแผน ลงมือปฏิบัติ การโคCชชิ่ง การประเมินผล และปรับปรุงการทํางานในการร$วมกิจกรรม

องค&การวิชาชีพ 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 

มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมองค&การวิชาชีพ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมองค&การวิชาชีพตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCกระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล การเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมองค&การวิชาชีพ 
3. วางแผนและปฏิบัติกิจกรรมองค&การวิชาชีพ เพ่ือพัฒนาตนเอง วิชาชีพ และสังคม ตามหลักการ 

กระบวนการ ลักษณะและวัตถุประสงค&ของกิจกรรม 
4. ปฏิบัติตนตามระเบียบขCอบังคับขององค&การวิชาชีพ 
5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมองค&การวิชาชีพ 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมองค&การวิชาชีพ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะวิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต กิจกรรมชมรมวิชาชีพ 

กิจกรรมเก่ียวกับชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย& กิจกรรมส$งเสริมระบอบประชาธิปไตย กิจกรรมอนุรักษ&
สิ่งแวดลCอม กิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและทCองถ่ิน พัฒนาตนเอง พัฒนาวิชาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2003 กิจกรรมองค&การวิชาชีพ 2 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 2 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีทักษะทางวิชาการ วิชาชีพ  การจัดกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต  และสามารถเปiนผูCนําในการทํางาน

ร$วมกับผูCอ่ืนไดC 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะวิชาการและวิชาชีพ เพ่ือพัฒนาตนเอง พัฒนา

คุณภาพชีวิต พัฒนาองค&กร ชุมชน และสังคม 
2. วางแผน ลงมือปฏิบัติ การโคCชชิ่ง การประเมินผล และปรับปรุงการทํางานในการร$วมกิจกรรม

องค&การวิชาชีพ 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 

มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมองค&การวิชาชีพ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมองค&การวิชาชีพตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCกระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล การเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมองค&การวิชาชีพ 
3. วางแผนและปฏิบัติกิจกรรมองค&การวิชาชีพ เพ่ือพัฒนาตนเอง วิชาชีพ และสังคม ตามหลักการ 

กระบวนการ ลักษณะและวัตถุประสงค&ของกิจกรรม 
4. ปฏิบัติตนตามระเบียบขCอบังคับขององค&การวิชาชีพ 
5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมองค&การวิชาชีพ 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมองค&การวิชาชีพ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะวิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต กิจกรรมชมรมวิชาชีพ 

กิจกรรมเก่ียวกับชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย& กิจกรรมส$งเสริมระบอบประชาธิปไตย กิจกรรมอนุรักษ&
สิ่งแวดลCอม กิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและทCองถ่ิน พัฒนาตนเอง พัฒนาวิชาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2004 กิจกรรมองค&การวิชาชีพ 3 0-2-0 
 Vocational Organization Activity 3 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
 มีทักษะทางวิชาการ วิชาชีพ  การจัดกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต  และสามารถเปiนผูCนําในการทํางาน
ร$วมกับผูCอ่ืนไดC 
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะวิชาการและวิชาชีพ เพ่ือพัฒนาตนเอง พัฒนา

คุณภาพชีวิต พัฒนาองค&กร ชุมชน และสังคม 
2. วางแผน ลงมือปฏิบัติ การโคCชชิ่ง การประเมินผล และปรับปรุงการทํางานในการร$วมกิจกรรม

องค&การวิชาชีพ 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 

มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมองค&การวิชาชีพ 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมองค&การวิชาชีพตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCกระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล การเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมองค&การวิชาชีพ 
3. วางแผนและปฏิบัติกิจกรรมองค&การวิชาชีพ เพ่ือพัฒนาตนเอง วิชาชีพ และสังคม ตามหลักการ 

กระบวนการ ลักษณะและวัตถุประสงค&ของกิจกรรม 
4. ปฏิบัติตนตามระเบียบขCอบังคับขององค&การวิชาชีพ 
5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมองค&การวิชาชีพ 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมองค&การวิชาชีพ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะวิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต กิจกรรมชมรมวิชาชีพ 

กิจกรรมเก่ียวกับชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย& กิจกรรมส$งเสริมระบอบประชาธิปไตย กิจกรรมอนุรักษ&
สิ่งแวดลCอม กิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและทCองถ่ิน พัฒนาตนเอง พัฒนาวิชาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2005 กิจกรรมในสถานประกอบการ 1 0-2-0 
 Workplace Activity 1 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีทักษะวิชาการ วิชาชีพ การจัดกิจกรรมในสถานประกอบการ และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืนไดC 

 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ การพัฒนา

คุณภาพชีวิต การพัฒนาองค&กร ชุมชน สังคม ระเบียบ ขCอบังคับของสถานประกอบการ และทักษะ
การปฏิบัติงานในสถานประกอบการ  

2. วางแผน ดําเนินกิจกรรมดCวยการโคCชชิ่ง เปiนผูCนําและผูCตามท่ีดี ประเมินผล และปรับปรุงการทํางาน 
ในสถานประกอบการ 

3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 
มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 

4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมสถานประกอบการ 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมในสถานประกอบการตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCทักษะการโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล และการเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมกิจกรรม 

ในสถานประกอบการ 
3. ปฏิบัติตนตามระเบียบขCอบังคับของสถานประกอบการตามมาตรฐานท่ีกําหนด 
4. ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะและประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมเสริมสรCาง 

ตามระเบียบขCอบังคับของสถานประกอบการ กิจกรรมการพัฒนาบุคลิกภาพและความรับผิดชอบ
ต$อสังคม กิจกรรมส$งเสริม ความปลอดภัยในท่ีทํางาน หรือกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขCองกับการฝ�ก
ปฏิบัติงานในสถานประกอบการ เพ่ือพัฒนาตนเองในการประกอบอาชีพ 

5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมในสถานประกอบการ 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมในสถานประกอบการ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะ ประสบการณ&วิชาการ วิชาชีพ กิจกรรมเสริมสรCางตามระเบียบ

ขCอบังคับของสถานประกอบการ กิจกรรมการพัฒนาบุคลิกภาพและความรับผิดชอบต$อสังคม กิจกรรมส$งเสริม
ความปลอดภัยในท่ีทํางาน หรือกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขCองกับการฝ�กปฏิบัติงานในสถานประกอบการ 
เพ่ือพัฒนาตนเองในการประกอบอาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2006 กิจกรรมในสถานประกอบการ 2 0-2-0 
 Workplace Activity 2 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีทักษะวิชาการ วิชาชีพ การจัดกิจกรรมในสถานประกอบการ และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืนไดC 

 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ การพัฒนา

คุณภาพชีวิต การพัฒนาองค&กร ชุมชน สังคม ระเบียบ ขCอบังคับของสถานประกอบการ และทักษะ
การปฏิบัติงานในสถานประกอบการ  

2. วางแผน ดําเนินกิจกรรมดCวยการโคCชชิ่ง เปiนผูCนําและผูCตามท่ีดี ประเมินผล และปรับปรุงการทํางาน 
ในสถานประกอบการ 

3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 
มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 

4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมสถานประกอบการ 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมในสถานประกอบการตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCทักษะการโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล และการเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมกิจกรรม 

ในสถานประกอบการ 
3. ปฏิบัติตนตามระเบียบขCอบังคับของสถานประกอบการตามมาตรฐานท่ีกําหนด 
4. ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะและประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมเสริมสรCาง 

ตามระเบียบขCอบังคับของสถานประกอบการ กิจกรรมการพัฒนาบุคลิกภาพและความรับผิดชอบ
ต$อสังคม กิจกรรมส$งเสริม ความปลอดภัยในท่ีทํางาน หรือกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขCองกับการฝ�ก
ปฏิบัติงานในสถานประกอบการ เพ่ือพัฒนาตนเองในการประกอบอาชีพ 

5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมในสถานประกอบการ 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมในสถานประกอบการ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะ ประสบการณ&วิชาการ วิชาชีพ กิจกรรมเสริมสรCางตามระเบียบ

ขCอบังคับของสถานประกอบการ กิจกรรมการพัฒนาบุคลิกภาพและความรับผิดชอบต$อสังคม กิจกรรมส$งเสริม
ความปลอดภัยในท่ีทํางาน หรือกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขCองกับการฝ�กปฏิบัติงานในสถานประกอบการ 
เพ่ือพัฒนาตนเองในการประกอบอาชีพ  
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2007 กิจกรรมในสถานประกอบการ 3 0-2-0 
 Workplace Activity 3 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
มีทักษะวิชาการ วิชาชีพ การจัดกิจกรรมในสถานประกอบการ และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืนไดC 

 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ การพัฒนา

คุณภาพชีวิต การพัฒนาองค&กร ชุมชน สังคม ระเบียบ ขCอบังคับของสถานประกอบการ และทักษะ
การปฏิบัติงานในสถานประกอบการ  

2. วางแผน ดําเนินกิจกรรมดCวยการโคCชชิ่ง เปiนผูCนําและผูCตามท่ีดี ประเมินผล และปรับปรุงการทํางาน 
ในสถานประกอบการ 

3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 
มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 

4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมสถานประกอบการ 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมในสถานประกอบการตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCทักษะการโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล และการเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมกิจกรรม 

ในสถานประกอบการ 
3. ปฏิบัติตนตามระเบียบขCอบังคับของสถานประกอบการตามมาตรฐานท่ีกําหนด 
4. ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะและประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมเสริมสรCาง 

ตามระเบียบขCอบังคับของสถานประกอบการ กิจกรรมการพัฒนาบุคลิกภาพและความรับผิดชอบ
ต$อสังคม กิจกรรมส$งเสริม ความปลอดภัยในท่ีทํางาน หรือกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขCองกับการฝ�ก
ปฏิบัติงานในสถานประกอบการ เพ่ือพัฒนาตนเองในการประกอบอาชีพ 

5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมในสถานประกอบการ 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมในสถานประกอบการ 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะ ประสบการณ&วิชาการ วิชาชีพ กิจกรรมเสริมสรCางตามระเบียบ

ขCอบังคับของสถานประกอบการ กิจกรรมการพัฒนาบุคลิกภาพและความรับผิดชอบต$อสังคม กิจกรรมส$งเสริม
ความปลอดภัยในท่ีทํางาน หรือกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเก่ียวขCองกับการฝ�กปฏิบัติงานในสถานประกอบการ 
เพ่ือพัฒนาตนเองในการประกอบอาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2008 กิจกรรมเสริมสรCางผูCเรียนตามอัธยาศัย 1 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 1 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
 มีทักษะทางวิชาการ วิชาชีพ  การจัดกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต  และสามารถเปiนผูCนําในการทํางาน
ร$วมกับผูCอ่ืนไดC  
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ เพ่ือพัฒนา

ตนเอง พัฒนาคุณภาพชีวิต การพัฒนาองค&กร ชุมชน และสังคม 
2. วางแผน ดําเนินกิจกรรมดCวยการโคCชชิ่ง การประเมินผล และปรับปรุงการทํางานในการร$วม

กิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 

มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัยตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCกระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล การเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมกิจกรรม

เสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
3. วางแผนและปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัยตามหลักการ กระบวนการ 

ลักษณะและวัตถุประสงค&ของกิจกรรม 
4. ปฏิบัติกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต กิจกรรมพัฒนาองค&กร ชุมชนและสังคม กิจกรรมเก่ียวกับชาติ 

ศาสนา และพระมหากษัตริย& กิจกรรมจิตอาสา กิจกรรมกีฬาและนันทนาการ กิจกรรมการปTองกัน
การทุจริต และกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและสังคม เพ่ือพัฒนาตนเอง และวิชาชีพ 

5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะ ประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต 

กิจกรรมพัฒนาองค&กร ชุมชนและสังคม กิจกรรมเก่ียวกับชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย& กิจกรรมจิตอาสา 
กิจกรรมกีฬา นันทนาการ กิจกรรมการปTองกันการทุจริต และกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและสังคม 
พัฒนาตนเอง พัฒนาวิชาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2009 กิจกรรมเสริมสรCางผูCเรียนตามอัธยาศัย 2 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 2 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
 มีทักษะทางวิชาการ วิชาชีพ  การจัดกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต  และสามารถเปiนผูCนําในการทํางาน
ร$วมกับผูCอ่ืนไดC  
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ เพ่ือพัฒนา

ตนเอง พัฒนาคุณภาพชีวิต การพัฒนาองค&กร ชุมชน และสังคม 
2. วางแผน ดําเนินกิจกรรมดCวยการโคCชชิ่ง การประเมินผล และปรับปรุงการทํางานในการร$วม

กิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 

มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัยตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCกระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล การเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมกิจกรรม

เสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
3. วางแผนและปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัยตามหลักการ กระบวนการ 

ลักษณะและวัตถุประสงค&ของกิจกรรม 
4. ปฏิบัติกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต กิจกรรมพัฒนาองค&กร ชุมชนและสังคม กิจกรรมเก่ียวกับชาติ 

ศาสนา และพระมหากษัตริย& กิจกรรมจิตอาสา กิจกรรมกีฬาและนันทนาการ กิจกรรมการปTองกัน
การทุจริต และกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและสังคม เพ่ือพัฒนาตนเอง และวิชาชีพ 

5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะ ประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต 

กิจกรรมพัฒนาองค&กร ชุมชนและสังคม กิจกรรมเก่ียวกับชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย& กิจกรรมจิตอาสา 
กิจกรรมกีฬา นันทนาการ กิจกรรมการปTองกันการทุจริต และกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและสังคม 
พัฒนาตนเอง พัฒนาวิชาชีพ  
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ$มอาชีพเมคคาทรอนิกส& หุ$นยนต& และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส&และหุ$นยนต& 

30000-2010 กิจกรรมเสริมสรCางผูCเรียนตามอัธยาศัย 3 0-2-0 
 Recreational Activity for Learners Development 3 
 

อCางอิงมาตรฐาน 
 - 

 

ผลลัพธ&การเรียนรูCระดับรายวิชา 
 มีทักษะทางวิชาการ วิชาชีพ  การจัดกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต  และสามารถเปiนผูCนําในการทํางาน
ร$วมกับผูCอ่ืนไดC  
 

จุดประสงค&รายวิชา  เพ่ือใหC 
1. เขCาใจหลักการและกระบวนการเสริมสรCางทักษะประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ เพ่ือพัฒนา

ตนเอง พัฒนาคุณภาพชีวิต การพัฒนาองค&กร ชุมชน และสังคม 
2. วางแผน ดําเนินกิจกรรมดCวยการโคCชชิ่ง การประเมินผล และปรับปรุงการทํางานในการร$วม

กิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการทํางานดCวยความรับผิดชอบ มีวินัย พอเพียง ซ่ือสัตย& จิตอาสา 

มีความคิดริเริ่มสรCางสรรค& และสามารถทํางานร$วมกับผูCอ่ืน 
4. สามารถประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 

 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูCเก่ียวกับกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัยตามหลักการและกระบวนการ 
2. ใชCกระบวนการกลุ$ม การโคCชชิ่ง เทคโนโลยีดิจิทัล การเปiนผูCนําและผูCตามท่ีดีในการร$วมกิจกรรม

เสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
3. วางแผนและปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัยตามหลักการ กระบวนการ 

ลักษณะและวัตถุประสงค&ของกิจกรรม 
4. ปฏิบัติกิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต กิจกรรมพัฒนาองค&กร ชุมชนและสังคม กิจกรรมเก่ียวกับชาติ 

ศาสนา และพระมหากษัตริย& กิจกรรมจิตอาสา กิจกรรมกีฬาและนันทนาการ กิจกรรมการปTองกัน
การทุจริต และกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและสังคม เพ่ือพัฒนาตนเอง และวิชาชีพ 

5. ประเมินผลและปรับปรุงการทํากิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 
6. ประยุกต&ใชCเทคโนโลยีดิจิทัลในการจัดกิจกรรมเสริมสรCางคุณภาพผูCเรียนตามอัธยาศัย 

 

คําอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมเสริมสรCางทักษะ ประสบการณ&วิชาการและวิชาชีพ กิจกรรมพัฒนาคุณภาพชีวิต 

กิจกรรมพัฒนาองค&กร ชุมชนและสังคม กิจกรรมเก่ียวกับชาติ ศาสนา พระมหากษัตริย& กิจกรรมจิตอาสา 
กิจกรรมกีฬา นันทนาการ กิจกรรมการปTองกันการทุจริต และกิจกรรมอ่ืน ๆ ท่ีเปiนประโยชน&ต$อชุมชนและสังคม 
พัฒนาตนเอง พัฒนาวิชาชีพ 
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หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2567  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
กลุ่มอาชีพเมคคาทรอนิกส์ หุ่นยนต์ และระบบอัตโนมัติ  สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

30000-2011 กิจกรรมอาชีวะยุคใหม่ ใส่ใจภัยพิบัต ิ 0-2-0 
 Reskill for Rescue 

อ้างอิงมาตรฐาน 
- 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชา 
ประยุกต์ใช้ความรู้ทางวิชาชีพในการรับมือและการเอาตัวรอดจากสถานการณ์ภัยพิบัติ แผ่นดินไหว 

แผ่นดินถล่ม สึนามิ อุทกภัย อัคคีภัย มลพิษทางอากาศ วาตภัย และภัยทางสังคมทั้งในประเทศไทยและต่างประเทศ
ด้วยความรับผิดชอบและปลอดภัย 

จุดประสงค์รายวิชา  เพ่ือให้ 
1. เข้าใจเก่ียวกับประเภท วิธีการรับมือ การเอาตัวรอด ก่อน - ขณะ - หลัง เกิดสถานการณ์ภัยพิบัติ 

ที่เกิดข้ึนทั้งในประเทศไทยและต่างประเทศ 
2. มีท ักษะการคิด วิเคราะห์ ต ัดสินใจ และประเมินสถานการณ์ ในการรับมือและการเอาตัวรอด 

ก่อน - ขณะ - หลัง เกิดสถานการณ์ภัยพิบัติ แผ่นดินไหว แผ่นดินถล่ม สึนามิ อุทกภัย อัคคีภัย 
มลพิษทางอากาศ วาตภัย และภัยทางสังคม 

3. มีความตระหนักรู้ในการเตรียมความพร้อม ก่อน – ขณะ – หลัง การเกิดภัยพิบัติ แผ่นดินไหว  
แผ่นดินถล่ม สึนามิ อุทกภัย อัคคีภัย มลพิษทางอากาศ วาตภัย และภัยทางสังคมด้วยความรับผิดชอบ
และความปลอดภัย 

4. สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ทางวิชาชีพในการรับมือและการเอาตัวรอดจากสถานการณ์ภัยพิบัติ
แผ่นดินไหว แผ่นดินถล่ม สึนามิ อุทกภัย อัคคีภัย มลพิษทางอากาศ วาตภัย และภัยทางสังคม  
ทั้งในประเทศไทยและต่างประเทศ 

สมรรถนะรายวิชา 
1. ประมวลความรู ้เกี ่ยวกับกิจกรรมอาชีวะยุคใหม่ ใส่ใจภัยพิบัติ ตามหลักการและกระบวนการ 

ในการรับมือภัยพิบัติในประเทศไทย 
2. วิเคราะห์และวางแผนการรับมือ การเอาตัวรอด ก่อน - ขณะ - หลัง เกิดเหตุ 
3. ปฏิบัติกิจกรรมรู้ทัน ภัยรอบโลก กิจกรรมแผนรับมือสู้ภัยพิบัติ กิจกรรมนาทีวิกฤต คิดเป็น ทำทัน 

กิจกรรมมืออาชีพ รับมือภัย กิจกรรมเทคโนโลยีช่วยชีวิต กิจกรรมรูสิ้ทธิ พิชิตภัย กิจกรรมภาครีว่มใจ 
รับมือภัยพิบัติ 

4. ปฏิบัติกิจกรรมอาชีวะยุคใหม่ ใส่ใจภัยพิบัติ โดยการลงมือปฏิบัติ กระบวนการกลุ่ม จำลองสถานการณ์ 
การโค้ชช่ิง และการประเมินผล 

5. ประยุกต์ใช้ความรู้ทางวิชาชีพในการรับมือและการเอาตัวรอดจากสถานการณ์ภัยพิบัติ แผ่นดินไหว 
แผ่นดินถล่ม สึนามิ อุทกภัย อัคคีภัย มลพิษทางอากาศ วาตภัย และภัยทางสังคมทั้งในประเทศไทย
และต่างประเทศภายใต้มาตรการด้านความปลอดภัย 

คำอธิบายรายวิชา 
ปฏิบัติกิจกรรมรู้ทัน ภัยรอบโลก กิจกรรมแผนรับมือสู้ภัยพิบัติ กิจกรรมนาทีวิกฤต คิดเป็น ทำทัน 

กิจกรรมมืออาชีพ รับมือภัย กิจกรรมเทคโนโลยีช่วยชีวิต กิจกรรมรู้สิทธิ พิชิตภัย กิจกรรมภาคีร่วมใจ รับมือภัยพิบัติ 
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